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A\ Przed wpigciem karty i dokonaniem potgczen elektrycznych, yvlacznie z insj[alacja kart
do gniazda na “wcisk” (AF, R700, itd.), 0BOWIAZKOWO NALEZY ODEACZYC NAPIECIE
SIECIOWE oraz odtaczy¢ baterie, jesli sa obecne.

Dokfadne informacje na temat potgczen elektrycznych i funkcji sg dostepne na stronie
http://docs.came.com..

Opis
Plyta elektroniczna ZLJ24 (czes¢ wymiennay).

Potaczenia

L — o
N ——o

Zasilanie 230 V AC

0 —»

1 —0 Wyjscie 24 V AC /DC - 50 W maks.

'\'\1'11 Naped 24 V DC na skrzydle zamykajacym sig jako pierwsze -

E przewodzace (M1)

M2 Naped 24 V DC na skrzydle zamykajacym sie jako drugie -
N2

dochodzace (M2)

E

+  _ bialy _o

E  —brazowy=3 Enkoder A, M1

- zielony

+  _ bialy _g

E  —brazowy=3 Enkoder B, M2

- zielony

2 Programowane potozenie kraicowe przy otwieraniu M1 (patrz
FA1 —= MENU FUNKCJE)

2 — Programowane potozenie kraficowe przy zamykaniu M1 (patrz
FC1 MENU FUNKCJE)

2 — Programowane potozenie kraficowe przy otwieraniu M2 (patrz
FA2 MENU FUNKCJE)

2 — Programowane potozenie kraficowe przy zamykaniu M2 (patrz
FC2 MENU FUNKCJE)

10 —»

5 —o Wyscie 24 V dla podtgczenia zabezpieczenia fotokomorek

Wyjscie potgczenia lampy ostrzegawczej lub lampy cyklu lub

1EO _ ® lampy oswietleniowa. Obcigzalnos¢ styku: 24 V AC/DC - 25
W maks. (patrz MENU FUNKCJE)
150 T ® Lampka kontrolna 24 V AC - 3 W maks.

m—
w —

Elektrozamek 12 V - 15 W maks.

Przycisk STOP (styk NC)

Przycisk TYLKO OTWIERANIE (styk NO)

Programowany przycisk czesciowego otwierania lub otwierania
furtki (styk NO)

Przycisk TYLKO ZAMYKANIE (styk NO)

Programowany przycisk sterowania (patrz MENU FUNKCJE
(styk NO)

N N N L SRt NI S

B ———1  Wyjcie drugiego kanatu radiowego 24 V DC - 500 mA (styk NO)
GSI\}D — Wyjécie podtaczenia czujnika (TSPOO Iub LTOO01)
2 Programowane  podtaczenie fotokomorek (patrz MENU
o ——3  FUNKCJE) (styk NO)
2 Programowane podtaczenie fotokomérek (patrz MENU
oy — A FUNKCJE) (styk NO)
2 Programowane  podtaczenie fotokomorek (patrz MENU
¢z =3 FUNKCJE) (styk NO)
A Potaczenie szeregowe RS485 z karta RSE do systemu
B — automatyki domowej za posrednictwem CRP (Came Remote
GND Protocol)
ﬂ —_—5 Antema
Programowanie funkcji
LANGUAGE (JEZYK)
(Italiano > English > Frangais > Deutsch > Espafiol > Portugues euro > Portugues bras)
FUNCTIONS (FUNKCJE)

Auto Close (Zam. automatyczne) =» Disabled > Enabled (Wytgczona > Wigczona)
Maintained Act (TOTMAN Op. obecny) =» Disabled > Enabled (Wytaczona >
Wigczona)

Obstacle detection (Wykr. przeszkod) =» Enabled > Disabled (Wytgczona >
Wigczona)

Safety test (Test zabezpieczen) = Disabled (Wytgczony) > CX > CY > CZ > CX+CY
> CX+CZ > CY+CZ > CX+CY+C2Z)

Pre-flashing (Miganie wstepne) =» Disabled > Enabled (Wytgczona > Wtaczona)
Ram hit funct. (Ruch wsteczny) =» Disabled > Opening > Closing > Open-Close
(Wyfaczona > Otwieranie > Zamykanie > Otwiera-Zamyka)

Total stop (Zatrzymanie STOP) =» Disabled > Enabled (Wytgczona > Wtgczona)
Input (Wejscie) CX =» (C1 > C2 > C3 > C4 > C7 > (8)

Input (Wejscie) CY =» (C1 > C2 > C3 > C4 > C7 > C8)

Input (Wejscie) CZ =» (C1 > C2 > C3 > C4 > C7 > C8)

Cl. thrust (Nacisk przy Zam.) =» Disabled > Enabled (Wytgczona > Wtaczona)
Lock (Zamek) =» Disabled > Opening > Closing > Open-Close (Wytgczona >
Otwieranie > Zamykanie > Otwiera-Zamyka)

Config. (Konfig.) = slowdown > Fap-Slow Close > encoder > timed Is > limit switch
(hamowanie > Fap-hamow przy zam > enkoder > na czas > wytacznik kraficowy)
Endstop (Wytacznik krancowy) =» (N.C. > N.O.)

Cmd 2-7 (Sterowanie 2-7) =» Op.-Stop-Cl. > Open-Close-reverse (Otw.-Stop-Zam.
> Otwiera-Zamyka-rewersyjne)

Cmd 2-3P (Sterowanie 2-3P) =» Pedestrian > Partial (Furtka > Cze$ciowe)

Lamp E (Lampa E) =» Flashing > Cycle > Courtesy (lampa ostrzegawcza > Cykl >
Lamp.Os$wietleniowa)

Output B1-B2 (Wyjscie B1-B2) =» Monostable > Bistable (Monostabilne >
Bistabilne)

CRP address =» (1 > 32)

CRP Baudrate = (1200 > 2400 > 4800 > 9600 > 19200 > 38400 > 57600 >
115200)

IMP RUN (UST. RUCHU)

No.Motors (Licz.Silnikéw) =» (M1+M2 > M2)

Motor type (Typ silnika) =» (Frog-F4024E > Frog-J > Frog-FL > Amico > Myto >
Axo > Fast > Ferni)

High speed % (Predko$¢ ruchu %) =» (20 > 100)

Slow Down Spd. % (Predkos¢ hamow. %) = (5 > 80)

Soft Start (Spow. w poczatk fazie ruchu) =» (Enabled > Disabled) / (Wytaczona >
Wtaczona)

Sens.Amperom (Czut. amperom) =» (Enabled > Disabled) / (Wytgczona > Wigczona)
Run Amperom. (Czut. ruchu) = (0 0 @ ® ® ® O O O O O O+)

Slow down time (Czas hamow.) = (0 > 30 sec.)

ENCODER (ENKODER)

Sensitivity (Czuto$¢) =» Enabled > Disabled (Wytaczona > Wtgczona)
Sensib. Run (Czut. czutosci) =» (@ OO OO OO OO0 O O4)
Sensib. Decel. (Czut. czutosci) =» (-o 000000000004

Slow run Enc (Hamow. enkodera) =» ( ON > OFF)
M1 slow AP % (Hamow. OTW/ %) =» (1 > 60)
M1 slow CH % (Hamow. ZAM/ %) = (1 > 60)
M2 slow AP % (Hamow. OTW/ %) =» (1 > 60)
M2 slow CH % (Hamow. ZAM/ %) =» (1 > 60)
M1 slow CH % (Przybliz. ZAM/ %) = (1 > 15)
M2 slow CH % (Przybliz. ZAM/ %) = (1 > 15)
M1 slow CH % (Przybliz. OTW/ %) =» (1 > 15)
M2 slow CH % (Przybliz. OTW/ %) = (1 > 15)
Run calibration (Kalibracja ruchu) =» confirm? <yes - no> (potwierdzasz? <tak -
nie>)

TIME (CZAS)

A.CT. = (0> 300 sec)

A.C.T. Pedestrian (Furtka) =» (0 > 300 sec.)

Duty Cycle (Czas Pracy) =» (10 > 150 sec.)

Del.Op M1 (Op6Z.0tw M1) =» (0 > 10 sec.)

Del.CI M2 (Op6z.Zam M2) = (0 > 60 sec.)

Pre-flash Time (Czas wstep. migania) =» (1 > 60 sec.)
Lock Time (Czas zamka) = (1 > 5 sec.)

Ram hit T (Cz. ruchu wstecznego) =» (1 > 10 sek.)
Part. Op. (Otw. czeSc.) = (5 > 60 sec.)

UTENTI (Uzytkownicy)

Add user (Nowy uzytkownik) =» confirm? <yes - no>
nie>)..

Mod. name (Edycja Nazwy) =» User (Uzytkownik) > 001: Red > 002: White....)
Mod. code (Edycja kodu) =» User (Uzytkownik) > 001: Red ==>... 001; Radio...)
Related Func. (Przydziel. funkcja) =» Sel. User (Wyb. uzytk.)> 001:Red ==> ... 2-7
> Open (Otwieranie) >....)

Remove user /usuwanie uzytk =» (Sel. User (Wyb. uzytk.) > 001:Red > confirm?
<yes - no> (potwierdzasz? <tak - nie>) ...

Remove ALL (Usuri WSZYSTKICH) = confirm? <yes - no> (potwierdzasz? <tak
-nie>) ...

Backup data (Zapisz w pamieci) = confirm? <yes - no> (potwierdzasz? <tak -
nie>). Insert first Memory Roll (Wtozy¢ wezesniej pamiec)

Restore backup (kaduj pamigc) =» confirm? <yes - no> (potwierdzasz? <tak -
nie>). Insert first Memory Roll (Wtozy¢ wezesniej pamiec)

INFO
Version > Number Runs > Initial Msg > Reset System (Wersja > Liczba manewréw
> Kom. poczatkowy > Resetowanie Systemu)

TEST MOT. (TEST SILN.)
Test mot. (Test siln.) =» (<=M1 M2=>

Ztomowanie Elementy opakowania (karton, plastik, itd.), sa przyjmowane ze stalymi odpadami
miejskimi. Elementy sktadowe produktu (metale, karty elektroniczne, baterie, itp.) musza by¢ oddzielo-
ne i poddane selektywnej zbiérce odpadow. Sprawdzm przepisy w zakresie ztomowania obowigzujace

w m|e scu instalacji. Nie porzuca¢ w Srodowisk
DUCENT ZASTRZEGA SOBIE PRAWO WPROWADZANIA ZMIAN W TRESCI INSTRUKCJI BEZ WC-
ZESNIEJSZEGO POWIADOMIENIA.

.. (potwierdzasz? <tak -

MAGYAR

A\ Mieldtt csatlakoztatnd a panelt es elvegezne a bekotéseket, beleertve a plug-in kartyak
(AF, R700, stb.) beszerelését, KOTELEZO MEGSZAKITANI A HALOZATI ARAMELLATAST, és
ha vannak, bontani az akkumulétorok bekotését.

Az elektromos bekotések és a funkciok részletes leirasat lasd a vezérldpanel-
nek a http://docs.came.com cimen talalhatd kézikdnyvében.

Leiras
Z1.J24 elektronikus panel cserealkatrész.
Bekotések

Tapfeszliltség 230 V AC

Kimenet 24 V AC/DC - max. 50 W

M1

N1 Nyitasi késleltetéssel felszerelt 24 V DC motoros hajtom( (M1)

E

M2

N2 Zérdsi felszerelt 24 V DC motoros hajtomd (M2)

E

+  _ Fehér _

-B Y LA 2
F - zaor{lf -2 A forgasérzékel, M1
+ _ Fehér _,
= Barna =3 o ix

F - Zaglféa =3 B forgasérzékeld, M2

2 M1 programozhatd nyitasi végallés-kapcsolo (lasd a FUNKCIOK
FA1 —= MENUT)

2 M1 programozhato zarasi végallas-kapcsol (lasd a FUNKCIOK
FC1 —=< MENUT)

2 —] M2 programozhat6 nyitasi végallas-kapcsol (Iasd a FUNKCIOK
FA2 MENUT)

2 — M2 programozhaté zarasi végallas-kapcsold (lasd a FUNKCIOK
FC2 MENUT)

24 \-0s kimenet a fotocelldk biztonsagi bekdtéséhez

10 Villogd figyelmeztetd lampa vagy ciklus ldmpa csatlakozas

E —_® kimenet. Erintkezd terhelése: 24 V AC/DC - max. 25 W (lasd
a FUNKCIOK MENUT)

15? —_ ® Jelz6lampa 24 V AC - max. 3 W

ES :[j Elektromos zar 12 V- max. 15 W

12 ———3 STOP nyombgomb (N.C. érintkez6)

% 3 CSAKNYITAS nyomégomb (N.O. érintkez6)

2 — Részleges vagy gyalogos atjaré nyitdés programozhato

3P o8 nyomégombja (lasd a FUNKCIOK MENUT) (N.O. érintkez6)

2

CSAK ZARAS nyomégomb (N.O. érintkez6)

Programozhatd inditd nyomégomb (lasd a FUNKCIOK MENUT)
(N.0. érintkezd)

Masodik radié csatorna kimenete 24 V DC - 500 mA (N.O.

érintkezo):
N ———3 Erintkez6 (TSPOO vagy LTOO1) csatlakozs Kimenet
2 Programozhatd fotocella csatlakozds (l4sd a FUNKCIOK
ox —— MENDT) (G, érintkezs)

Programozhatd fotocella csatlakozds (l&sd a FUNKCIOK
o —— VENDT) (N.C. érintkezd)
2 —q Programozhatd fotocella csatlakozds (l&sd a FUNKCIOK
Gz MENUT) (N.C. érintkezo)
é — RS485 soros bekotés az RSE kartyaval a domotika-rendszerhez
GND T CRP (Came Remote Protocol) révén.

I T/  Antenna

A funkciok beprogramozasa

LANGUAGE (NYELV)
(Italiano > English > Frangais > Deutsch > Espafiol > Portugues euro > Portugues bras)

FUNCTIONS (FUNKCIOK)
Auto Close (Automatikus z.) = (Disabled > Enabled) (Kikapcsolva > Bekapcsolva)
Maintained Act (Nyomogombos vez.) = (Disabled > Enabled > Closing) (Kikapcsolva
> Bekapcsolva > Zaraskor)

Obstacle detection (Akadalyérzékelés) =»
Kikapcsolva)

Safety (Biztonsdgi kieg. teszt) =»

(Enabled > Disabled) (Bekapcsolva >

(Disabled (Kikapcsolva) > CX > CY > CZ > CX+CY

> CX+CZ > CY+CZ > CX+CY+C2)

Pre-flashing (EI6-villogas) =» (Disabled > Enabled) (Kikapcsolva > Bekapcsolva)
Ram hit funct. (Impulzus I6kés) =» (Disabled > Opening > Closing > Open-Close)
(Kikapcsolva > Nyitds > Zards > Nyitds-zaras)

Total stop (Teljes ledllas) =» (Disabled > Enabled) (Kikapcsolva > Bekapcsolva)
Input CX (bemenet) = (C1 > C2 > C3 > C4 > C7 > (8)

Input CY (bemenet) = (C1 > C2 > C3 > C4 > C7 > C8)

Input CZ (bemenet) = (C1 > C2 > C3 > C4 > C7 > (8)

Cl. thrust (Tolas z.) =» (Disabled > Enabled) (Kikapcsolva > Bekapcsolva)

Lock (Elektromos zar) = (Disabled > Opening > Closing > Open-Close) (Kikapcsolva
> Nyitds > Zaras > Nyitds-zaras)

Config. (Konfig.) =» (slowdown > Fap-Slow Close > encoder > timed Is > limit
switch) (lassitas > Fap-lass zaras > forgasérzékeld > id6 vég.kapcs. > végallas)
Endstop (Végallas-kapcsolo) =» (NC > NO)

Command 2-7 (vezérlés) = (Op.-Stop-Cl. > Open-Close-reverse) (Ny.-Stop-Z.>
Nyitds-zaras irdnyvaltas)
Command 2-3P (vezérlés) =»
Lamp E (ldmpa) =»
figyelmeztetd)
Output B1-B2 (kimenet) =»
CRP address =» (1 > 32)
CRP Baudrate =» (1200 > 2400 > 4800 > 9600 > 19200 > 38400 > 57600 >
115200)

IMP RUN (MOZGASI HOSSZ BEALLITASA)

No. Motors (Motorok szama) = (M1+M2 > M2)

Motor type (Motor tipusa) =» (Frog-F4024E > Frog-J > Frog-FL > Amico > Myto
> Axo > Fast > Ferni)

High speed % (Mozgatasi sebesség) = (20 > 100)

Slow Down Spd. % (Lassitasi sebesség) =» (5 > 80)

Soft Start (Lassitott inditas) =» Disabled > Enabled (Bekapcsolva > Kikapcsolva)
Sens.Amperom (Amperméteres érzékenység) = Disabled > Enabled (Bekapcsolva
> Kikapcsolva)

Run Amperom. (Mozgdsi hossz érzékenysége) = (0 @ @ @ @ ® O O O O O O+)
Slow down time (Lassitési idd) =» (0 > 30 sec.)

ENCODER (FORGASERZEKELO)

Sensitivity (Erzékenység) =» (Enabled > Disabled) (Bekapcsolva > Kikapcsolva)
Sensib. Run (Mozg. érz.) = (@ OO O OO OO0 OO0+

Sensib. Decel. (Lass. érz) = (@ OO OO OO0O0O 00 0O+)

Slow run Enc (Forgdsérz. lass.) = ( ON > OFF)
M1 Slow.AP% (lass.NY.) % =» (1 > 60)

M1 Slow.CH.% (lass. Z.) % =» (1 > 60)

M2 slow AP% (lass.NY.)% =» (1 > 60)

M2 slow CH% (lass.Z.)% =» (1 > 60)

M1 appr. CH% (gyors. Z.) % =» (1 > 15)

M2 appr. CH% (gyors. Z.) = (1 > 15)

M1 appr. AP% (gyors. NY.) =» (1 > 15)

M2 appr. AP% (gyors. NY.) = (1 > 15)

Run calibration (Mozgasi hossz kalibralasa) =»
(igen-nem ...)

TIME (IDOK)

ACT. (A.Zl)=(0 > 300 mp.)

A.C.T. (A.Z.l.) Pedestrian (Gyalogos) =» (0 > 300 sec.)
Duty Cycle (M{ikodési idd) =» (10 > 150 sec.)

Del.Op M1 (ny.késl.) =» (0 > 10 sec.)

Del.Cl M2 (z.késl.) = (0 > 60 sec.)
Pre-flash Time (El6-villogas idg) =»
Lock Time (Zar id6) =» (1 > 5 sec.)
Ram hit time (Imp. [6k. id6) =» (1 > 10 sec.)
Part. Op. (Részl.ny.) =» (5 > 60 mp.)
USERS (FELHASZNALOK)
Add user (Uj felhasznalg) =»
Mod. name (Név médosita’sa)
Mod. code (Kdd modositasa) =»
(Radio) ==> ....)

Related Func. (Hozzarendelt funkc.)
2-7>0pen (Nyitas) >

Remove user (Felhaszndlo torlése) =»
<yes-no> (megerdsiti <igen- nem>)
Remove ALL (Osszes TORLESE) = (conﬂrm? (megerdsiti?) <yes - no>) (<igen-nem>)
Backup data =» (Memoria mentése) (confirm <yes-no>) (megerdsiti <igen-nems).
Insert first Memory Roll

Restore backup =» (Memdria betoltése) (confirm <yes-no>) (megerdsiti <igen-
nem>). Insert first Memory Roll (lllessze be el6bb a roll memoriét)

INFO

Version (Verzio) > Number Runs (Mozgatasok szama) > Initial Msg (Kezd6 Uzenet) >
Reset System (Rendszer reset)

TEST MOT (MOT.TESZT)
Test mot. (Mot. teszt) = ( <=M1 M2=>)

(Pedestrian > Partial) (Gyalogos > Részleges)
(Flashing > Cycle > Courtesy) (Ciklus > Vilagitd > villogo

(Monostable > Bistable) (Monostabil > Bistabil)

(confirm? (megerdsiti?) <yes - no>

(1>60sec.)

(conﬂrm" (megerdsiti? <yes - no> (igen - nem) ....)
(Sel. User (felh. kij.) > 001: Red > 002: White ....)
(Sel. User (felh. ku)>001 Red ==> ... 001: Radio

= (Sel. User (felh. kij.) > 001:Red ==> ...
(Sel. User (felh. kij.) > 001:Red > confirm

Szétszerelés és semlegesités A csomagolas elemei (kartonpapir, mianyag stb.) telepiilési szilard
hulladékként selejtezheték. A termék elemeit (fémek, elektronikus kartyak, akkumulatorok stb.) sze-
lektiv hulladekgyijtés keretében kell selejtezni. A hulladékként vald kezelés mddjaval kapcsolatosan
ellendrizze a felszerelés helyen érvényes szabdlyozast. Keriilni kell a krnyezetbe jutasat!

A KEZIKONYV TARTALMAT BARMIKOR, ELOZETES FIGYELMEZTETES NELKUL MODOSITHATJUK.
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A\ Prije ugradnje kartice i izvodenja elektricnih spojeva, ukljucujuci i umetanje uticnih kartica (AR
R700 itd.), OBAVEZNO ISKOPCATI LINIJSKI NAPON i odspojiti eventualne baterije.

Za detaljan opis elektricnih spojeva i funkcija, proitati priruénik odgovarajuce
upravljacke kutije na http://docs.came.com.

Opis

Zamjenska elektronicka kartica ZLJ24.
Spojevi

Napajanje 230 V AC

Izlaz 24 V AC/ DC - max. 50 W

'\,\ﬂ Motoreduktor na 24 V DC sa zakaSnjenjem u otvaranju
E (M1).
',\\1”22 Motoreduktor na 24 V DC sa zakaSnjenjem u zatvaranju

¢ (M2).

+  _ biela _g
E -smeda—  Enkoder A, M1

zelena
+  _ biela _g
E -smeda—  Enkoder B, M2

zelena
2 GraniCnik hoda u otvaranju M1, programabilan (vidi
M <" ZBORNIK FUNKCIJA)
2 — Graniénik hoda u zatvaranju M1, programabilan (vidi
FC1 |ZBORNIK FUNKCIJA)
2 Grani¢nik hoda u otvaranju M2, programabilan (vidi
FA2 =" |ZBORNIK FUNKCIJA)
2 Grani¢énik hoda u zatvaranju M2, programabilan (vidi
FC2 — > [ZBORNIK FUNKCIJA)

Izlaz na 24 V za sigurnosni spoj fotocelija

lzlaz za prikljuCak signalne lampe ili svjetilike ciklusa.

Y ——®  Nosivost kontakia: 24 V AC/DC - max. 25 W (vidi
IZBORNIK FUNKCIJA)

W ——®  Kontrolno svietlo 24V AC - max. 3W

ES :[j Elektrobrava 12 V - max. 15 W

5 ———2 Tipkalo STOP (kontakt N.C)

2 TSk Tipkalo SAMO OTVARA ( kontakt NO)

Programabilno tipkalo za djelomicno otvaranje ili
otvaranje za pjeSake (vidi IZBORNIK FUNKCIJA) (kontakt
NO)

Tipkalo SAMO ZATVARA ( kontakt NO)

Programabilno  upravljacko tipkalo
FUNKCIJA) (kontakt NO)

(vidi  1ZBORNIK

gp ———1 lzlazdrugog radio kanala 24 V DC - 500 mA (kontakt NO)
GSN10 — |zlaz za spoj osjetnika (TSPOQ ili LTOO01)

2 Programabilni spoj fotocelija (vidi IZBORNIK FUNKCIJA)
ox —— (kontakt NO)

2 Programabilni spoj fotocelija (vidi IZBORNIK FUNKCIJA)
ov — 8 (kontakt NO)

2 Programabilni spoj fotocelija (vidi IZBORNIK FUNKCIJA)
¢z —— (kontakt NO)

é — Serijski prikljucak RS485 s karticom RSE na sustav
GND pametne kuce putem CRP-a (Came Remote Protocol)

Antena

Programiranje funkcija

LANGUAGE (JEZIK)
(Italiano > English > Frangais > Deutsch > Espafiol > Portugues euro > Portugues bras)

FUNCTIONS (FUNKCIJE)

Auto Close (Automatsko zatvaranje) = (Disabled (Deaktivirano) > Enabled (Aktivirano))
Maintained Act (Trajno aktiviranje) =» (Disabled (Deaktivirano) > Enabled (Aktivirano)
> Closing (Zatvaranje))

Obstacle detection (Otkrivanje prepreke) =»
(Deaktivirano))

(Enabled (Aktivirano) > Disabled

Safety (Test zaSt. uredaja) = (Disabled (Deaktiviran) > CX > CY > CZ > CX+CY >

CX+CZ > CY+CZ > CX+CY+C2)

Pre-flashing (Prethodno treptanje) =» (Disabled (Deaktivirano) > Enabled (Aktivirana))

Ram hit funct. (Hidr. udar) = (Disabled (Deaktiviran) > Opening (Otvaranje) > Closing

(Zatvaranje) > Open-Close (Otvara-Zatvara))

Total stop (Potpuno zaustavljanje) = (Disabled (Deaktivirano) > Enabled (Aktivirano))

Input (Ulaz) CX = (C1 > C2 > C3 > C4 > C7 > C8)

Input (Ulaz) CY = (C1 > C2 > C3 > C4 > C7 > C8)

Input (Ulaz) CZ = (C1 > G2 > C3 > C4 > C7 > C8)

Cl. thrust (Potisak pri zatvaranju) =» (Disabled (Deaktivirano) > Enabled (Aktivirano))

Lock (Brava) = (Disabled (Deaktiviran) > Opening (Otvaranje) > Closing (Zatvaranje)

> Open-Close (Otvara-Zatvara))

Config. (Konfig.) = (slowdown (usporavanje) > Fap-Slow Close (granicnik hoda za

otvaranje-usporavanje pri zatvaranju) > encoder (enkoder) > timed Is (vremenski

upravljan grani¢nik hoda) > limit switch (graniénik hoda))

Endstop (GraniCnik hoda) =» (NC > NO)

Command (Naredba) 2-7 =» (Op. (Otvara)-Stop-Cl. (Zatvara)> Open (Otvara)-Close

(Zatvara)-reverse (inverzija))

Command (Naredba) 2-3P = (Pedestrian (Otvaranje za pjeSake) > Partial (Djelomicno))

Lamp (Svjetilika) E = (Flashing (signaina lampa) > Cycle (Svjetlo ciklusa) > Courtesy

(pomocno svjetlo))

Output (Izlaz) B1-B2 =» (Monostable (Monostabil) > Bistable (Bistabil))

CRP address (adresu) =» (1 > 32)

%I%Pzgésjdrate = (1200 > 2400 > 4800 > 9600 > 19200 > 38400 > 57600 >
5

IMP RUN (POSTAVKA HODA)
No.Motors (Br. motora) =» (M1+M2 > M2)

Motor type (Tip motora) = (Frog-F4024E > Frog-J > Frog-FL > Amico > Myto > Axo
> Fast > Ferni)

High speed % (Brz.manevra %) =» (20 > 100)

Slow Down Spd. % (Brzina usporavanja %) = (5 > 80)

Soft Start (Uspor. pokretanje) = (Enabled (Aktivirana) > Disabled (Deaktivirana))
Sens.Amperom  (Ampermet.osjetljivost) =»Enabled (Aktivirana) > Disabled
(Deaktivirana)

Run Amperom. (Ampermet. hoda)
Slow down time (Vrijeme usporavanja) =

ENCODER (ENKODER)
Sensitivity (Osjetljivost)
Sensib. Run (Osjetljivost hoda)
Sensib. Decel. (Osjetljivost hoda)
Slow run Enc (Enkodersko usporavanje) =» ( ON > OFF)

M1 Slow.AP% (Usporavanje pri otvaranju) % =» (1 > 60)

M1 Slow.CH.% (Usporavanje pri zatvaranju) % =» (1 > 60)

M2 slow AP% (Usporavanie pri otvaranju) % =» (1 > 60)

M2 slow CH% (Usporavanje pri zatvaranju) % =» (1 > 60)

M1 appr. CH% (Priblizavanje pri zatv.) % = (1 > 15)

M2 appr. CH% (Priblizavanie pri zatv.) % = (1 > 15)

M1 appr. AP% (Priblizavanje pri otv.) % =» (1 > 15)

M2 appr. AP% (Priblizavanje pri otv.) % = (1 > 15)

Run calibration (Umjeravanje hoda) =» (confirm? (potvrdi?) <yes (da) - no (ne)> =>
TIME (VRIJEME)

A.C.T. (Vr. automatskog zatvaranja) =» (0 > 300 s)

A.C.T. Pedestrian (Vr. autom. zatv. za pjeSake = (0 > 300 )

Duty Cycle (Vrijeme rada) =» (10 > 150 §)

Del.Op (Zaka$njenje pri otv) M1 =» (0 > 10 5)

Del.Cl (ZakaSnjenje pri zatv.) M2 =» (0 > 60 s)

Pre-flash Time (Vrijeme prethodnog treptanja) = (1 > 60 s)

Lock Time (Vrijeme brave) = (1 >5's)

Ram hit time (Hidr. udan)T. (Vr.) = (1 >105s.)

Part. (Djelom.)Op. (otv.) = (5> 60 3)

USERS (KORISNICI)

Add user (Novi korisnik) = (confirm? (potvrdi?)<yes (da) - no (ne)> ==> ...

Mod. name (Uredi ime) =» (Sel. (OdaberiUser (korisnika) > 001:Red (Ivi¢) > 002:White

=» (0000000000004
(0>30sec.)

= (Enabled (Aktivirana) > Disabled (Deaktivirana))
=»(-0000000000004)
=» (0000000000004

(Bijelic) ==> ....)
Mod. code (Uredi kod) =» (Sel. (OdaberiUser (korisnika) > 001:Red (lvi¢) ==>
...001:Radio ==> ...)

Related Func (Pridruzena funkcija)
==>..2-7>0pen (Otvara)>....)
Remove user (IzbriSi korisnika) = (Sel. (Odaberi)User (korisnika) > 001:Red (Ivi¢) >
confirm (potvrdi) <yes (da)-no (ne)>....)

Remove ALL (1zbrisi SVE) = (confirm? (potvrdi?)<yes (da) - no (ne)>)

Backup data (Spremi memoriju) = (confirm (potvrdi) <yes (da)-no (ne)>).Insert first
Memory Roll (Prvo umetnuti memorijsku karticu)

Restore backup (UCitaj memoriju) = (confirm (potvrdi) <yes (da)-no (ne)>).Insert first
Memory Roll (Prvo umetnuti memorijsku karticu)

INFO
Version (Verzija) > Number Runs (Broj manevara) > Initial Msg (PoCetna poruka) >
Reset System (Ponovno postavljanje sustava)

TEST MOT. (TEST MOTORA)
Test mot. (Test motora)( <=M1 M2=>)

Prestanak uporabe i zbrinjavanje Sastavni dijelovi ambalaZe (karton, plastika i dr.) smatraju se kru-
tim komunalnim otpadom. Sastavni dijelovi proizvoda (metal, elektronicke kartice, baterije i dr.) moraju
se odvojeno odlagati. Za nacin zbrinjavanja provieriti vazece propise u mjestu ugradnje. Ne bacajte
u okolis!

SADRZAJ PRIRUCNIKA PODLOZAN JE IZMJENAMA U BILO KOJEM TRENUTKU BEZ OBVEZE PRETHO-
DNE OBAVIJESTI.

= (Sel. (Odaberi)User (korisnika) > 001:Red (Ivi¢)

YKPAIHCbKA

A\ Tlepes TUM fK BCTAHOBUTY Ta MIZKIIOYNTY Maty, B TOMY YWCTi BCTaBUTY Mnaty B
posg'em (AF, R700 Towo), OBOB’A3KOBO BUMKHITb ENEKTPUYHE XXMBJIEHHA Ta
Bifl'eaHaliTe akyMynsTopHi 6atapei y pasi ix HassBHOCTI.

BinbLu aeTanbHWiA ONKUC eNEKTPUYHIX NiAKIOYEHb MICTUTLCS B IHCTPYKLI 10
BiANoBiaHOro 610Ky ynpasniHHa Ha http://docs.came.com.

Onuc
3anacHa YacTiHa ans nnatu 6noka ynpasniHHsg ZLJ24.
MigKnoYeHHs

Hanpyra xuBnenHs ~ 230 B

Buxig ~24 B /50 BT (makc.)

M1

N1 Mpuein =24 B 3 3aTpumKoto npu BigkpuTTi (M1)

E

M2

N2 Mpuein =24 B 3 3aTpumKoto npu 3akpuTTi (M2)

E

+  _ white

) —o
F - gfr%grq = Enkomep A, M1
+ _ white _g
— b —o

F - gfr%grq = Enkopep B, M2

2 — PerynboBaHnin KiHLEBWA BUMWUKAY Npu BigKpuTTi M1
FA1 (mmB. MEHKO «®YHKLIII»)

2 — PerynboBaHnii KiHuesuit BUMIUKaY npu 3akputTi M1 (aus.
FC1 MEHHO «DYHKLIII»)

2 — PerynboBaHnin KiHLEBUA BUMUKAY Mmpu BigKpuTTi M2
FA2 (ame. MEHIO «OYHKLLII»)

2 — PerynboBaHni KiHLEBIUA BUMMKAY Npu 3akpuTTi M2 (aus.
FC2 MEHHO «DYHKLLII»)

Buxig 24 B nng nigkntoyYeHHs OTOENEMEHTIB

Buxig ang migkNOYeHHs cUrHanbHoi namnu abo namnu

10 LMKMIYHOr0 BMIKAHHS ab0 A0AATKOBOrO MifICBiYYBaHHS.

E —2 (MaKC. HaBaHTaEHHs Ha KOHTaKT: ~/=24 B — 25 Br)
(mmB. MEHKO «@YHKLII»)

Y ——®  Nawna-ingukarop ~24 B/ 3 BT (uaxc)

ys :[j EnexTpuynnii 3amok 12 B/ 15 BT (Makc.)

Kronka «CTOlM» (koHTaKT H3)

wnd N —

KHorka «JILLE BIOKPUTW» (koHTakT HP)

lporpamoBaHa KHOMKA 4acTKOBOrO BiAKPUTTS abo

3p — BIOKpUTTA  Ana  npoxody niwoxonis  (avs.  MEHIO
«®YHKLI[1») (korTaKT HP)

i S Knonka JIALLE 3AKPUTW> (konTakT HP)

2 — 9 MporpamoBaHa KHonka ynpasnitHg  (aue.  MEHIO
7 T—°%" «OYHKLII») (koHTaKT HP)

512 71 Bwxig apyroro pagiokaHany = 24 B/ 500 mA (koHTakT HP)
ST — o Buxin ang nigknioyeHHs gatunky-tpadcnonaepy (TSPOO)
GND ——° a60 34MTyBaya MarHiTHUX kapTok (LTO01)

2 MporpamoBaHuii BXif 409 NiAKMI0YEHHs (DOTOENEMEHTIB
cx —— (qus, MEHIO <OYHKLID) (korTaT H3)

2 MporpamoBaHnii BXif, AnA NiSKNI0YEHHs (POTOENEMEHTIB
o — 3 (e MEHIO «OYHKL]b) (conTakT H3)

2 MporpamoBaHuii BXif, AnA MiSKNIOYEHHS (DOTOENEMEHTIB
¢z —— (e, MEHIO «OYHKL]b) (conTaKT H3)

A MocninosHe nigkntoueHHs RS485 3 nnatoto RSE o

B — cucTeMU AoMalLHbOT aBToMaTu3aLi yepe3 CRP (Came
GND Remote Protocol).
If E— AHTeHa

MporpamyBaHHs (hyHKLil

LANGUAGE (<MOBA»)
(Italiano > English > Frangais > Deutsch > Espafol > Portugues euro > Portugues
bras)

FUNCTIONS («®YHKLLII»)

Auto close (aBTomaTiyHe 3akpuTTs) =» (Disabled (BuK/.) > Turn on (BK.))
Maintained Act (npucyTHicTb onepatopa) =» (Disabled (Buk1.) > Turn on (Bkn.) >
When close (npu 3akpuTTi)

Obstacle dec (BusiBneHHs nepetkogy) = (Turn on (8kn.) > Disabled (81ks1.))

Safety test (TecTyBaHHsS CNpaBHOCTI NPUCTPOIB 6€3NeK)
> CY > CZ > CX+CY > CX+CZ > CY+CZ > CX+CY+C2)
Preflashing (nonepeHe BKMOYEHHS CUrHaMbHOI namni)
on (Bk”.)

Ram hit funct. (yoap Tapary) =» (Disabled (Bukn.) > Open (npw BigkpuTTi) > Close
(npwn 3akpuTTi) > Open-Close (Npu BIiAKPUTTI Ta 3aKpUTTI)

Total Stop (nosHa 3ynuHka) (Disabled (B1ks.) > Turn on (BKN.))

CX Input (Bxia CX) = (C1 > C2 > C3 > C4 > C7 > C8)

CY Input (Bxin CY) =» (C1 > C2 > C3 > C4 > C7 > C8)

CZ Input (Bxin CZ) =» (C1 > C2 > C3 > G4 > C7 > C8)

Cl. Thrust (nowTosx npu 3akpuTTi) = (Disabled (BuKN.) > Turn on (BKn.))

Lock (3amok) = (Disabled (Buk.) > Open (npw BiakpuTTi) > Close (npn 3akpuTTi) >
Open-Close (npw BiAKpUTTI Ta 3aKPUTTI)

Config. (KoHdirypatisi) =» (Slow run (ynoBiNbHEHHS NPK BIAKPUTTI Ta 3aKPUTTI) >
Fcap-RallCh. (cnpaLboByBaHHs KiHLEBIX BUMUKAYIB NP BIAKPUTTI T YOBINbHEHHS
npu 3aKpuTTi) > encoder (ynpasniHHA YNOBINbHEHHAMY, BUSIB/IEHHS NEPELIKOA Ta
perynioBaHHs vyTameocTi) > Time of run (KiHueBi BUMUKadi 3 TaimMepom) > Limit
switch (KiHLIeBi BUMMKaYi Npw BIIKPUTTI Ta 3aKpUTTI)).

Endstop (kiHueBi Bumukadi) =» =»(N.C. (koHTakT H3) > N.O. (KoHTaKT HP))

Cmd 2-7 (komaHza 2-7) =» (Op.-Stop-Cl. (BiakpuTi-cTon-3akputi) > Open-Close-
inversion (BiZKPUTK-3aKPUTI-3MIHATIA HANPSM PYXY)

Cmd 2-3P (komaHga 2-3P) = (Pedestrian (BiAKpWTTS AN Npoxody MilLOXOAiB) >
Partial (4acTKoBe BiAKpUTTS))

Lamp E (namna E) = (Flashing (curHansHoi namnu) > Cycle (namna umkaivHoro
BMUKaHHS) > Courtesy (MiacBivyBaHHs))

Output B1-B2 (suxin B1-B2) =» (Monostable (MoHocTa6inbHui) > Bistable
(6icTabinbHwiA)

CRP address = (1 > 32)

CRP Baudrate =»(1200 > 2400 > 4800 > 9600 > 19200 > 38400 > 57600 > 115200)

IMP RUN («napameTtpu pyxy»)
No.Motors (KifnbKiCTb NPUBOLB)
Motor type (Mozenb npusoay)
Myto > Axo > Fast > Ferni)
High speed % (LLisnakicTb pyxy %) =» (20 > 100)

Slow Down Spd. % (WBKAKICTb ynoBinbHeHHS %) = (5 > 80)

Soft Start (3aTpumka npu noyatky pyxy) = Disabled (Bukn.) > Turn on (BKN.)
Sens.Amperom (HyTiuBiCTb CTPYMOBOI CUCTEMI BUABNEHHA nepelukos) = Disabled (Bukn.)
> Turn on (BK/1.)

RunAmperom. (YytiusicTeTpymosoicuctemunpupycij=» (- © @ ® ® ® © O O O O O+)
Slow down time (4ac ynoBinbHeHHsl) =» (0 > 30 sec.)

ENCODER (<EHKog€ep»)

Sensibility (4yTnmeicTb) =» Disabled (8Bukn.) > Turn on (BK/1.)

Sensib. Run (4yTnumBicTb pyxy) = (@ OO OO OO0 OO0 O+)

Sensib. Decel. (4yTAnBICTb YNOBiNbHEHHS) = (@ O OO OO OO OO O O+)
Slow run Enc (ynosinbHeHHs-eHkoaep) =» (ON (8kn.) > OFF (Bukn.))

M1 Slow.AP.% (ynoBinsHeHHs M1 npu BigkpuTTi y %) = (1 > 40)

M1 Slow.CH.% (ynoBinsHeHHs M1 npu 3akputTiy %) =» (1 > 40)

M2 Slow.AP% (ynoBinbHeHsa M2 npu BigkputTi'y %) = (1 > 40)

M2 Slow.CH.% (ynoBinbHeHHs M2 npu 3akputTi y %) =» (1 > 40)

M1 Appr.CH.% (3'eaHaHHs M1 npu 3akpuTTiy %) =» (1 > 15)
M2 Appr.CH.% (3’eaHaHHs M2 npu 3akpuTTi y %) = (
=»
-

= (Disabled (Bukn.) > CX

= (Disabled (Bukn.) > Turn

= (M1+M2 > M2)
= (Frog-F4024E > Frog-J > Frog-FL > Amico >

M1 Appr.AP% (3'eaHanHs M1 npu BigkpuTTi y %)
M2 Appr.AP.% (3'egHanHs M2 npu BigkpuTTi y %)
Set Encoder (kaniopysaHHs pyxy) =»(confi

TIMES («PeryntoBaHHs yacy»)

ACT (aBTomaTyHe 3akpuTTs) =» (0 > 300 sec.)

Pedestrian ACT (aBTOMaTM4He 3aKpUTTS NpY NPOXOAi MiLLOXOZIB)
Cycle Time (4ac po6otu) =» (10 > 150 sec.)
Op. Delay M1 (3atpumka BigkputTs M1) = (0 > 10 sec.)

Cl. Delay M2 (3aTpumka M2 npu 3akpuTTi) =» (0 > 60 sec.)
Preflashing T. (4ac nonepeaHboro BKYEHHS CUrHANBHOI naMniy)
Lock Time (4ac Ha po36noKyBaHHs 3amka) =» (1 > 5 sec.)

Ram hit time (TpuBanicTb (yHKLi «<Yaap TapaHy») = (1 > 10 sec.)
Ped. opening (4acTkoBe BigkpuTTs) = (5 > 60 sec.)

USERS («KopucTyBaui»)

Add User (HoBuii kopucTyBau)=»
Mod. name (3miHa imeHi) =
> 002: IBaHeHKO ==> ....)
Mod. Code (3miHa kopy) = (Choose User (Bubpatu kopuctysaya) > 001: [leTpeHko
==>... 001: Radio (pagio)==> ....)

Related Func (3akpinneHa dyHkujs) =» (Choose User (Bubpatn kopuctysaya) > 001:
MeTpeHko ==> ... 2-7>0pen (BiAKpPUTK)>....)

Remove Usr. (BuaaniTin kopuctysaya) =» (Choose User (BuGpati kopnucTysaya) >
001: MeTpeHko > confirm? (NigTBEPANTN?) <Yes (TakK) - no (Hi)>....)

Delete all Usr (BnaanuTy Beix) = (confirm? (NigTBEpANTI?) <Yes (TaK) - no (Hi)>)
Backup data (36epertv B nam’aTi) =» (confirm (nigTBEpANTH)<YES (Tak) - no (Hi)>)
CnoyaTtky BCTaBTe KapTy nam'ai.

Restore backup (3aBaHTaxeHHs nam'sTi) =» (confirm (NiATBEPAMTU)<YES (TaK) - NO
(Hi)>) CnoyaTtky BCTaBTe KapTy nam’ari.

INFO («IHchopmauis»)
Version (Bepcis) > No. of Runs (kinbkicTb pyxig) > Startup Msg. (noyatkose
noBifOMAEHHs) > System Reset (CKugaHHs cucTemn)

TEST MOT. («TecTyBaHHs NpUBOAiB»)
Test mot. (tecTyBaHHs NpuBoAie) = (<=M1 M2=>)

BuBip, 3 ekcnnyarauii Ta yrunisauisi. lakyBanbHi MaTepiani (KapToH, nnactMaca TOLLO) MOXHA YTui3oBy-
BaTW sIK NoGYTOBI Bizxoay. Marepiany it KOMNOHeHT BUPOGY (METar, eNeKTPOHHI NNaTi, eNEeMEHTI XUBNEHHS
T0LL{0) HEoBX|AHO PO3AINATY Meper, YyTwisaLyero. Yruriaaujto BUPoGY HEOGXIBHO MPOBOZMT Y BIAMOBIAHOCTI A0
YHHOrO 3aKOHOAABCTBA MICLIEBOCTI, B siKiii 3ajiicHioBanack itoro excnnyaravs. HE 3ABPYAHIOUTE HABKO-
JIULLHE CEPEAOBMULLIE!

3MICT IHCTPYKLI MOXE BYTV 3MIHEHII B BY/Ib-AKI MOMEHT BE3 MOMEPEAHLOMO MOBIAOMIIEHHS.

15)
19)
15)
1N?) <yes (1ak)-no (Hi)>..)

= (1>60s)

(confirm?(ninTBEPAUTI?) <yes (Tak) - NO (Hi)> =>..)
(Choose User (Bn6patn kopucTyBaya) > 001: [leTpeHko



