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1 Ogoblne wskazoéwki dotyczgce bezpieczenstwa

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Sterownik jest przeznaczony do mostkéw tadunkowych z klinowg klapa najazdowg albo z
przesuwnym elementem najazdowym.

Bezpieczenstwo pracy gwarantujemy tylko pod warunkiem uzywania zgodnie z
przeznaczeniem. Za szkody wynikte z innego sposobu uzytkowania nie ponosimy
odpowiedzialnosci.

Zmiany dopuszczalne sg tylko za zgodg producenta. W przeciwnym razie deklaracja

zgodnosci traci waznosc.

Wskazdéwki dotyczace bezpieczenstwa

Montazu i rozruchu moze dokonywac tylko przeszkolony personel specjalistyczny.

Przy instalacji elektrycznej wolno pracowac wytgcznie wykwalifikowanym elektrykom. Muszg
oni umie¢ ocenic zlecone im prace, dostrzec potencjalne zrodta zagrozen i podjgc
odpowiednie srodki bezpieczenstwa.

Prace montazowe tylko po odtgczeniu od napiecia elektrycznego.

Przestrzegac obowigzujgcych przepiséw BHP i norm.

Ostony i urzadzenia zabezpieczajace

Mostek tadunkowy wolno uzytkowac tylko z przynaleznymi ostonami i urzgdzeniami
zabezpieczajgcymi.

Zapewni¢ prawidtowe osadzenie uszczelnieh oraz prawidtowe dokrecenie potaczen

Srubowych.

Czesci zamienne

Stosowac tylko oryginalne czesci zamienne.



2 Dane techniczne

4 LB 700 )
Napiecie zasilajgce 3~400V,N,PE \%
Zabezpieczenie w gestii inwestora 10 A zwtoczny
Moc maksymalna agregatu hydraulicznego 1,5 kW
Liczba zaworow 2
Napiecie na zaworach 24 V DC
Maksymalny prad zaworow 1,0 A
Maksymalny pobdr mocy przez sterownik 30 VA
Zabezpieczenie wewnetrzne 1,6 A zwitoczny
Zabezpieczenie zewnetrzne oswietlenia 1,6 A zwtoczny
Maksymalna moc sygnalizatoréw swietlnych 40 w
Maksymalna moc oswietlenia mostka fadunkowego 150 w
Maksymalny prad / maksymalna moc silnika rurowego 1,0/230 AW
Maksymalny prad zestyku do sterowania wentylatora 1,0 A
Maksymalna moc silnika wentylatora 1~ 230V 0,55 kW
Stopien ochrony IP 65

\Temperatura otoczenia 5-40 °C Y,




3 Zalecenie dotyczgce montazu

Aby szybko i bezpiecznie uruchomic niniejszy mostek tadunkowy, zalecamy wykonywanie

montazu w nastepujgcych krokach:

* Montaz obudowy
» Sprawdzenie przytgcza sieciowego
» Okablowanie mostka fadunkowego ze sterownikiem

* Programowanie szybkiego ustawiania
Mostek mozna teraz eksploatowac.

* Instalacja komponentéw dodatkowych

» Programowanie komponentéw dodatkowych i funkgciji

4 Montaz obudowy

Podtoze, przeznaczone pod ustawienie sterownika mostka tadunkowego, musi by¢ rowne i
izolowane od drgan. Sterownik nalezy montowac w pozycji pionowej. Miejsce montazu musi

by¢ widoczne z pomieszczenia, w ktdérym sie znajduje mostek.



5 Sprawdzenie przylgcza sieciowego

/ N\
&Ostrzeienie - Zagrozenie zycia przez prad elektryczny!
e Przewody odtgczy¢ od napiecia i sprawdzi¢ pod wzgledem braku napiecia
e Przestrzegac obowigzujgcych przepisdéw i norm
e Poprawnie wykonac przytgczenie elektryczne
L e Uzy¢ odpowiedniego narzedzia )
4 N
' Wskazéwka — Zabezpieczenie sieciowe!
)
Wszystkie bieguny zasilania sieciowego muszg by¢ zabezpieczone od skutkow
zwarcia i przecigzenia za pomocg bezpiecznika o prgdzie znamionowym maks.
10A. Zabezpieczenie realizuje sie za pomocg automatdéw 3-biegunowych w sieciach
pradu tréjfazowego lub 1-biegunowych — w sieciach pragdu przemiennego,
\_ zainstalowanych w domowej instalacji zasilajgce;j. Y,
Przytacze zasilania sieciowego 4 X1, 2239 )
2lalala
L, L, L, N PE
3~ 400V, N, PE
Alternat ywne przytagcze zasilania 4 X1 =22 39
sieciowego @ T ?_‘@
L, L L PE
L _Lz_ -
\_ 3~ 230V, PE )




6 Okablowanie mostka fadunkowego ze sterownikiem

Po montazu sterownika mostka nalezy go potaczy¢ kablami z komponentami elektrycznymi

zastosowanego systemu mostka.

Podtaczenie silnika hydrauliki 4 - )

2.4
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M1 Silnik hydrauliki
X2 Listwa zaciskowa sterownika mostka

tadunkowego \_ J
Podtgczenie systemu mostka tadunkowego 4 X 5o
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z klapg najazdowg

X3 Listwa zaciskowa sterownika mostka
tadunkowego
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Y1  Zawor platformy / klapy najazdowej \_ J
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Z przesuwnym elementem najazdowym

X3 Listwa zaciskowa sterownika mostka
tadunkowego

Y1  Zawor platformy
Y2  Zawdr przesuwnego elementu najazdowego @
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7 Szybkie ustawianie

Po wigczeniu sterownika mozna wybrac funkcje mostka tadunkowego.

1. Wiaczyc

2. Wybrac¢ punkt programowania

Wcisngc¢ i obracaé pokretto

3. Wybraé

4. Zapisaé punkt programowania w
pamieci
Wcisngc¢ pokretto i wybrac¢ nastepny
punkt programowania, powtarzajgc krok
2

Dalszych ustawien dokonuje sie analogicznie

4 I
e o (]
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I 1 |
Ll I
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N
| I_
Klapa najazdowa przesuwny
albo

element najazdowy )

.

- |

v’




(Parametry / Tryb pracy klapy najazdowej

\I
L

(i

2. Wybrac¢ punkt programowania 3. Ustawic
)| | Minimalny czas wysuwania klapy 0,1 - 3,0 Sekund
I
)| 7 | Maksymalny czas wysuwania klapy 1,0 - 20,0 Sekund
n_
=~ | Maksymalny czas podnoszenia platformy 1,0 - 20,0 Sekund
i
=i | | Czas podnoszenia w automatycznym 1,0 - 20,0 Sekund
I_|_!l| powrocie
=l | | Czas opuszczania w automatycznym 1,0 - 20,0 Sekund
I_J_I' | powrocie
-
(- .
Parametry / Tryb pracy przesuwnego elementu najazdowego
2. Wybrac¢ punkt programowania 3. Ustawic
I /| Minimalny czas wysuwania klapy 0,1 - 3,0 Sekund
I
)| 7 | Maksymalny czas wysuwania klapy 1,0 - 20,0 Sekund
n_
)1 7 | Maksymalny czas wsuwania klapy 1,0 - 20,0 Sekund
1]
= /| Minimalny czas podnoszenia platformy 0,1 - 3,0 Sekund
)
—| 7| | Maksymalny czas podnoszenia platformy 1,0 - 20,0 Sekund
i
—l—| | Czas podnoszenia w automatycznym 1,0 - 20,0 Sekund
I_|_l| | powrocie
=l | | Czas opuszczania w automatycznym 1,0 - 20,0 Sekund
Il | powrocie
— | Minimalny czas wysuwania klapy 0,1 - 3,0 Sekund

5. Zakonczenie szybkiego ustawiania

Po ustawieniu ostatniego punktu programowania nastepuje automatyczne zakonczenie

szybkiego ustawiania i przetgczenie sterownika na PO

10




8 Obwdd drukowany

/

Ser.NK. : XXXXXXXX SR
F1= Artikel Nr. 20-30004984 HW x.x SW x.x
2 on Lneranend
191 9 S
o S
)
«
d _g O O
O O
S O O
|| O ®)
|| O @)
S
O O
S
SIES O
S X5
SO O S 2+
Q g 53
 |l61
S S = OO Sl %
4L ) S - Q |63
ES o1 || S| X7
4 F2= 1,6Atr. S l2 y—
] _g g_ 73
] 74
7S ® S 75 X8
S Sl p—_
S |82
—— S1
X10 @|@|@|@|@@ X3
@l@l@l@@ =1 MRal| Ral
Il
M01| 703|108 32' T34 T36
102 104 t-+- +-
X1 Przytacze sieciowe X9  Sygnalizator sSwietlny / o$wietlenie
X2  Przylgcze silnika hydrauliki X10 Uszczelnienie pojazdu
X3  Przytgcze zaworéw V1  Wskazanie
X4  Przycisk sterujgcy S1  Pokretto do nastawiania
X5  Czujnik klina pod kota F1 Bezpiecznik sterownika
X6  Czujnik wykrywania pojazdu F2 Bezpiecznik sygnalizatora swietinego /
X7  Zwolnienie / zablokowanie mostka oswietlenia
X8  Czujnik potozenia mostka SR Nr. serii
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9 Plan zaciskow

X1 Zasilanie X2 Silnik hydrauliki X3 Zawory mostka
4 “ o “ o YA cN s co o)
X2 9239 X|aia a s X |s10) X603 [0, Xs,0] |00
2lelelal 2lelelo)
u v |w |PE *+ |- ulls ullls ulls |£/‘
D | P
@ @ @ Y, @ Y, Y, @ Y, Y,
\3~ 400V, N, PE Ms: Silnik _/ \Klapa najazdowa |Przesuwny element | najazdowy J
X5 Czujnik klina pod kota X6 Czujnik wykrywania pojazdu

-

—

X 15,00

S1: Zestyk Ri: 8k2 A1: Czujnik S2: Zestyk r R2: 8k2 Az2: Czujnik
przetgczny Rezystor Zespot czujnika przetaczny Rezystor Zespot czujnika
\_ S1: Zestyk NO 24V DC VAN S2: Zestyk NO (zwiemy) | 24V DC J
X7 Zwolnienie rampy / bramy X8 Czujnik potozenia mostka
4 NN 4 o N\
2727 X o) s
|_ ————————— o — = |_
[
| | |
| I\i (i) NI
[ Ri | [
[ [
A, : A ﬁ
As4: Sterownik bramy Ag4: Sterownik bramy S3: NO
\Kr: NO (bezpotencjatowy) Kr: NC (bezpotencjatowy)/ \ _ )
X9 Sygnalizator Swietlny / oswietlenie X10 Uszczelnienie pojazdu
/
X 5 43, 43| X 5y 43 3|

@D H H, @ H, H

Sygnalizator swietlny

zewnetrzny Sygnalizator $wietiny wewnetrzny| O$wietlenie Cs: Kondensator roboczy As: Sterowanie wentylatorem
H1: Czerwona Hs: Czerwona Hs: Reflektor M2: Silnik rurowy 1~ 230V, PE | KL: Zestyk zwierny
Hz: Zielona Ha: Zielona Ku1: NO (bezpotencjatowy) Zestyk zwierny

\_ ) Q(zﬁ NO (bezpotencjatowy) Y,
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10 Programowanie sterownika

1.

Wiaczy¢ programowanie

Przytrzymac wcisniete pokretto przez 3
sekundy, az na wyswietlaczu ukaze sie
00

Wybraé punkt programowania
Obracac pokretto do wyswietlenia sie
zgdanego punktu programu, a nastepnie

nacisng¢ je

Ustawic
Obracac pokretto i wybra¢ zgdang
funkcje

Zapisac punkt programowania w
pamieci

Wcisngc¢ pokretto i wybrac¢ nastepny
punkt programowania albo wytgczy¢

programowanie

Wyltaczyé programowanie
Obracac pokretto az na wyswietlaczu

ukaze sie 00, a nastepnie nacisngc je

Il




11 Tabela programowania

(Tryby pracy

\

2. Wybierz punkt
programowania i zatwierdz

3. Ustawienie

4. Zapisz w pamieci

——

Tryb pracy

H:‘ | Rampa przetadunkowa ze
I| sktadang wargg

= Rampa przetadunkowa z
J— | wysuwng wargg 2 zawory

o | Nacisnij guzik

nastawczy

Il
1

Tryb energooszczedny

| W

o | Nacisnij guzik

nastawczy

Pozycje

Minimalny czas
wysuwania wargi

Maksymalny czas
wysuwania wargi

Maksymalny czas
wsuwania wargi

Minimalny czas
podnoszenia rampy

Maksymalny czas
podnoszenia wargi

Czas podnoszenia
Autoreturn

Czas obnizania
Autoreturn

Wycofanie
automatyczne

3,0 Sekund

|
+
N
o
1

o | Nacisnij guzik

1,0 - 20,0 Sekund

1,0 - 20,0 Sekund

0,1 - 3,0 Sekund

1,0 - 20,0 Sekund

1,0 - 20,0 Sekund

1,0 - 20,0 Sekund

0,0 1,5 Sekund

nastawczy

14



/Funkcje bezpieczenstwa A
2. Wybierz punkt 3. Ustawienie 4. Zapisz w pamieci
programowania i zatwierdz
= j Czujnik klina pod koto ;/f; 7 Bez czujnika Nacisnij guzik
| U nastawczy

| £ czujnikiem
|
—j —j Detektor pojazdéw ;/F; j7j Bez detektora Nacisnij guzik
| I nastawczy
| £ detektorem
|
=1 7 Czujnik pozycji rampy ;1; 7 Bez czujnika Nacisnij guzik
|} przetadunkowej Il nastawczy
| Czujnik z zestykiem ciggtym
|
= Czujnik z zestykiem
JZ | impulsowym
Sygnaty
| | 1 Sygnalizacja swietlna ;F; 7] Bez sygnalizacji Swietinej Nacisnij guzik
1| I czerwono-zielona I_ nastawczy
zewnetrzna | 0 do 360 Sekund
|
| |71 Sygnalizacja swietlna ;/i; 7] Bez sygnalizacji Swietinej Nacisnij guzik
“lIZ| czerwono-zielona I_l nastawczy
wewnetrzna | Z sygnalizacjg swieting
|
—) Z sygnalizacjg swietlng i
I_I monitorowaniem czujnika klina
=1 pod koto
L1 Reflektor ramp ;i; 7 Wyt Nacisnij guzik
ll_Il przetadunkowych I_| nastawczy
| Wht. za pomoca przycisku
|
= Wt za pomocg Brama OTW.
_
\ i J

15



/Funkcje

\

2. Wybierz punkt
programowania i zatwierdz

3. Ustawienie

4. Zapisz w pamieci

i~ Zwolnienie blokady /
_l| I zablokowanie

——

Rampa przetadunkowa /

brama

X

Wyt.

Zwolnienie blokady poprzez
kontakt z bramg

Zwolnienie blokady poprzez
kontakt z bramg i detektor
pojazdow

Zwolnienie blokady poprzez
kontakt z bramg oraz
zwolnienie blokady bramy
poprzez detektor pojazdéw

o | Nacisnij guzik

nastawczy

Uszczelnienie pojazdu

|
Il

—
—

Bez

Funkcja silnika rurowego

Funkcja wentylatora

Funkcja silnika rurowego i
wentylatora

o | Nacisnij guzik

nastawczy

Funkcja wt. / wyt.
uszczelnienia pojazdu

]
Il

o —

Bez

Automatyczne wt. / wyt. bramy

Reczny przycisk wt. / wyt.

Reczne wi. poprzez przycisk /
automatyczne wyt. poprzez
brame

Automatyczne wt. poprzez
brame
Reczne wyt. poprzez przycisk

Wt / wylt. poprzez klin pod koto

o | Nacisnij guzik

nastawczy

16



(Czujnik )
2. Wybierz punkt 3. Ustawienie 4. Zapisz w pamieci
programowania i zatwierdz
| Czujnik klina wargi }F} /77 00 = Rampa z wargg wysuwng || o Nacisnij guzik
I_l| || sktadanej I_lI_I| 01 = Zwiekszonej czutosci nastawczy

20 = Zmnieszonej czutosci
Konserwacja
- Zaznaczenie licznika ;,f; 71 01-99 odpowiada 1 000 do 99 o | Nacisnij guzik
I_l| Il cykli serwisowych I_lI_I| 000 cykli odliczanych wstecz nastawczy
- Reakcja licznika cykili ;i{ | Przedstawienie na wskazniku o | Nacisnij guzik
I_lIl_ll serwisowych | I ,CS* z uprzednio nastawiong nastawczy

wartoscig

—| Przetaczenie automatyczne;
J_ | funkcji resetowania na tryb

czuwakowy ze wskaznikiem CS i

ustawiong wartoscig
o J

17



e . )
Informacja
2. Wybierz punkt programowania i zatwierdz Wskazanie
[ | Informacja licznika cykli || g | Nacisnij guzik ' W I I N N
Il Il 7-segmentowa nastawczy I ol
M ST DT T S D J
Cykl wydawany jest kolejno w uktadzie
dziesigtkowym.
M= 1000000 S= 100
ST= 100000 D= 10
DT = 10000 J= 1
T= 1000
17 Informacja o ostatnich o | Nacisnij guzikl Wyswietlane sg na przemian ostatnie dwa
ll_| dwdch btedach nastawczy |rozpoznane btedy
| 7 'nformacja o zmianie o | Nacisnij guzik| |, I aola L ia S o
ll_Il programowania 7- nastawczy . ISR
segmentowa M ST DT T S D J
Cykl wydawany jest kolejno w uktadzie
dziesigtkowym.
M= 1000000 S= 100
ST= 100000 D= 10
DT = 10000 J= 1
T= 1000
N Informacja o wers;ji o | Nacisnij guzikl Wyswietlana jest wersja oprogramowania.
Il Il oprogramowania nastawczy
- J
@ystem )
2. Wybierz punkt 3. Ustawienie 4. Zapisz w pamieci
programowania i zatwierdz
[~ Anulowanie wszystkich | Nacisng¢ na przycisk Nacisng¢
Il _Il ustawien poza licznikiem Anulowaé o Przycisk Auto-
cykli i zmian 4} ’l 4\ Return przez
programowych 3s
Nacisng¢ na przycisk Nacisng¢
N | | Anulowac 3 przycisk Auto-
L Return przez
—
‘ 3s
o /

18



12 Opis funkcji rampy przetadunkowej

Ustawienie szybkie musi by¢ zakonczone, a rampa przetadunkowa musi znajdowac sie w jej

potozeniu podstawowym

Rampa przetadunkowa ze sktadang wargg

Nacisna¢ na przycisk OTW.
Platforma podnosi sie. Warga rozktada sie

automatycznie do gdérnej pozycji koncowe;j.

<
Zwolni¢ przycisk OTW.

Platforma zatrzymuije sie i jest powoli 4\" é
opuszczana.

Procedura jest zakonczona wraz z

osadzeniem sie wargi na powierzchni

tadunkowej.

Nacisngé przycisk Auto-Return
Nastepuje automatyczne podnoszenie i
opuszczanie rampy przetadunkowej az
zostanie osiggniete jej potozenie

podstawowe.

19



Rampa przetadunkowa z wysuwng wargg ( 2 zawory)

-

Nacisngé przycisk OTW. ®

Platforma podnosi sie.

Zwolni¢ przycisk OTW.
Platforma zatrzymuje sie i jest opuszczana po

uptywie 2 sekund, jezeli nie zostata wydana

zadna inna komenda.

Nacisng¢ przycisk warg wysuwnych @

Warga wysuwna zostaje wysunieta.

Zwolni¢ przycisk warg wysuwnych

Warga wysuwna zatrzymuje sie i platforma
jest powoli opuszczana.

Procedura jest zakonczona wraz z
osadzeniem sie wargi na powierzchni

tadunkowe;j.

Rampa przetadunkowa jest przejezdna. 9

Korekta wargi wysuwnej

Wysunieta warga wysuwna jest wciggana przez nacisniecie przycisku OTW. @.

20



Nacisng¢ przycisk Auto-Return
Nastepuje automatyczne podnoszenie i
opuszczanie rampy przetadunkowej az
zostanie osiggniete jej potozenie

podstawowe.

21




13 Opis funkcji komponentéw dodatkowych

X5 Kiin pod koto

Jezeli klin pod koto zostanie podtozony pod opone pojazdu, to rampa przetadunkowa moze
by¢ obstugiwana. Sygnalizacja swietlna na zewnatrz przetacza sie z zielonego na czerwone.

Aktywacja punktu programowego 3.1

X6 Detektor pojazdéw na zewnatrz

Jezeli pojazd zostanie zarejestrowany przez detektor, to sygnalizacja Swietlna na zewnatrz

przetgcza sie z zielonego na czerwone. Aktywacja punktu programowego 3.2

X7 Zwolnienie blokady/zablokowanie rampy przetadunkowej/bramy

Poprzez zestyk blokujgcy regulowana jest kolejnos¢ brama - rampa przetadunkowa lub
rampa przetadunkowa - brama. Istnieje mozliwo$¢ podtgczenia do zwolnienia blokady
odpowiedniego detektora pojazdow. Zestyk zwolnienia blokady bramy zostaje przetaczony w

potozenie spoczynkowe rampy przetadunkowej. Aktywacja punktu programowego 5.1

X8 Czujnik pozycji rampy przetadunkowej

Rejestracja potozenia spoczynkowego rampy przetadunkowej odbywa sie poprzez

zewnetrzny zestyk dodatkowy. Aktywacja punktu programowego 3.3

X9 Sygnalizacja swietlna / oswietlenie

Sterowanie rampy przetadunkowej posiada wyjscia dla reflektora i zielono-czerwonej

sygnalizacji Swietlnej wewnatrz i / lub na zewnatrz.

Zielono-czerwona sygnalizacja swietlna na zewnatrz

Zielona sygnalizacja swietlna wskazuje kierowcy gotowos¢ rampy przetadunkowej do
zadokowania. Po zadokowaniu ciezarowki sygnalizacja przetgcza sie na kolor czerwony. W
tym celu konieczne jest zastosowanie czujnika klina pod koto lub detektora pojazdow. Jezeli
nie jest podtgczony zaden czujnik, to sygnalizacja Swietlna przetgcza na czerwono skoro

tylko zostanie opuszczone potozenie podstawowe. Przetgczenie z czerwonego na zielone
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jest sterowane poprzez odpowiednie ustawienie czasu. Czas ten rozpoczyna sie, gdy tylko
rampa przetadunkowa osiggnie z powrotem jej potozenie podstawowe. Jezeli aktywowany
jest i podtozony klin pod kota, to po uptywie czasu przetgczenia nastepuje przemienne
miganie czerwono-zielonej sygnalizacji Swietlnej. Dopiero gdy czujnik klina stanie sie wolny,

sygnalizacja swietlna przetaczy sie na state na zielono. Aktywacja punktu programowego 4.1

Zielono-czerwona sygnalizacja swietina wewnatrz

Sygnalizacja swietlna w kolorze zielonym wskazuje stan przejezdny rampy przetadunkowe;.
We wszystkich innych stanach zapalona jest czerwona sygnalizacja swietlna. Za pomocg tej
sygnalizacji moze by¢ wyswietlony podczas zatadunku niezajety czujnik klina pod kota. Jezeli
czujnik ten nie jest zajety przez dtuzej niz 3 sekundy, to sygnalizacja swietlna przetgcza na
czerwono. Po takim btedzie musi zostac¢ nacisniety przycisk OTW., aby przetgczy¢

sygnalizacje swietlng z powrotem na zielono. Aktywacja punktu programowego 4.2

Reflektor
Gdy obstugiwana jest rampa przetadunkowa lub brama osigga potozenie krancowe OTW., to

reflektor oSwietla obszar rampy. Aktywacja punktu programowego 4.3

Wyjscia dla zielono-czerwonej sygnalizacji swietlnej wewnatrz/na zewnatrz oraz reflektora sg

zabezpieczone przed zwarciem poprzez wspolny bezpiecznik 1,6A.

X10 Uszczelnienie pojazdu (Shelter)

W celu przytgczenia uszczelnienia pojazdu dostepne sg 3 styki bezpotencjatowe. Dwa z tych
stykéw sg zablokowane wzgledem siebie dla silnika rurowego. Trzeci styk mozna
wykorzysta¢ do sterowania wentylatora. Aktywacja i wybor punktu programowego 5.2
Uszczelnienie pojazdu mozna wigczac i wytgcza¢ automatycznie poprzez odpowiedni

przycisk lub przez czujnik klina pod kota. Aktywacja i wybdr punktu programowego 5.3.
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14 Opcja: Schemat podtaczenia kasety sterowniczej dla T801
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15 Wskaznik stanu sterowania

Sterowanie rampy przetadunkowej moze wyswietlac¢ kolejno maksymainie trzy rézne stany.

Wskazanie stanu sktada sie z litery i liczby. Rozroznia sie przy tym pomiedzy wskazaniem

btedu z literg F a wskazaniem pracy z literg P.

(Wskazanie Opis btedu Sposbb usuniecia btedu A
i~ 711 | Nacisnigto wytgcznik Sprawdzi¢, czy naci$niety jest przycisk wytgczenia
I I_ll 1} awaryjny awaryjnego czy tez nastgpito przerwanie przewodu
przytgczeniowego.
71 1 | Rampa zablokowana Otworzy¢ brame az do gérnego potozenia krancowego.
LIz
7117 | Wykrywanie pojazdu nie Podjecha¢ pojazdem blizej rampy przetadunkowe;.
(| rozpoznato zadnego Ewentualnie sprawdzi¢ ustawienie jednostki
pojazdu wykrywajgcej.
711 4 | Klin pod kofa nie dziata Sprawdzi¢ czujnik klina pod kota pod katem
Il prawidtowego uruchomienia lub tez czy nastgpito
przerwanie przewodu przytgczeniowego. W przypadku
monitorowania z wewnetrzng sygnalizacjg $wieting
zresetowac btad przez nacidniecie przycisku OTW.
i Aktywowane wejscie Sprawdzi¢, czy przetgcznik kluczowy jest aktywowany.
I_l| _I|| przetacznika kluczowego
Il || Przekroczony minimalny Ruch zostat zbyt wczesnie przerwany, zresetowac btad
Il 1| czas wysuwania wargi za pomocg wydania nastepnego dowolnego polecenia.
1= Przekroczony maksymalny | Sprawdzi¢ hydraulike i mechanikg pod katem cigzkosci
I I” || czas wysuwania wargi ruchu. Przeprgwadzic’: ewentualnie korekte czasu w
programowaniu.
| | | Przekroczony minimalny Ruch zostat zbyt wczesnie przerwany, zresetowac btad
I_| || czas podnoszenia za pomocg wydania nastepnego dowolnego polecenia.
platformy
—j| 7 | Przekroczony maksymalny | Sprawdzi¢ hydraulike i mechanike pod katem cigzkosci
l:,l: czas podnoszenia ruchu. Przeprowadzi¢ ewentualnie korekte czasu w
platformy programowaniu.
—|—| | Przekroczony maksymalny
l:, 1| czas podnoszenia
Autoreturn
= Wejéck'a sterowf’m‘ia przycisk | Wylaczy¢ i wtaczy¢ sterownik.
L T polecen niewtasciwe. W razie potrzeby wymienié sterownik. )
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(Wskazanie Opis btedu Sposbb usuniecia btedu )
'n ~|/7J | Btad procesora Zresetowac przez wytgczenie i wigczenie wigcznika
I | gtownego. Ewentualnie wymiana sterowania.
—| /| Btad ROM Skwitowac btad przez wytgczenie i wigczenie
:l, l wiacznika gtéwnego. Ewentualnie wymiana sterowania.
~| 7 | Rejestr btedow
C
|~ | Btad RAM
2|
[~ | Btad silnika Sterowanie rozpoznato wadliwy prad silnika.
I} | hydraulicznego Klinowg klapg najazdowg czujnik zbyt wrazliwy.
Sprawdzi¢ silnik i przewody przytgczeniowe.
~| || Monitorowanie pradu Sterowanie rozpoznato brakujgcy prad zaworu.
I_I| I|| Zadziatat zawor 1 Sprawdzi¢ funkcje zaworu i przewody przytaczeniowe
’t:’ Monitorowanie pradu pod katem przerwania przewodu.
’:’, I_ | | Zadziatat zawor 2
~| 7 | Monitorowanie pradu
L ’__l _l|| zadziatat zawor 3
(Wskazanie Opis pozyciji i stanu

Rampa przetadunkowa znajduje sie w takiej pozyciji, ktéra nie zostata rozpoznana
przez sterowanie, np. po wigczeniu napiecia.

Rampa przetadunkowa znajduje sie w jej potozeniu podstawowym.

Rampa przetadunkowa znajduje sie w potozeniu ptywajgcym.

Rampa przetadunkowa znajduje sie pomiedzy potozeniem podstawowym a
ptywajgcym.

Przycisk Auto-Return zostat naci$niety i rampa przetadunkowa przemieszcza sie
automatycznie do jej potozenia podstawowego.
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Deklaracja montazu

w sensie dyrektywy maszynowej 2006/42/UE
dla niekompletnej maszyny, zatgcznik Il czes¢ B

Deklaracja zgodnosci

GfA ELEKTROMATEN GmbH & Co. KG

w sensie dyrektywy w sprawie zgodnosci WiesenstraBe 81 - 40549 Diisseldorf
elektromagnetycznej 2014/30/EU Germany
4 My N\

GfA ELEKTROMATEN GmbH & Co. KG
niniejszym deklarujemy, ze nizej wymieniony produkt odpowiada wyzej wymienionej
dyrektywie UE i jest przeznaczony do zamontowania w instalacji bramy.

LB 700

Zastosowane normy

DIN EN 1398:2009-07 Mostki tadunkowe-
wymagania odnosnie bezpieczenstwa

DIN EN 61000-6-2:2006-03 Zgodnos¢ elektromagnetyczna (EMV) czesc¢ 6-2
Podstawowa norma zawodowa — Odpornos$¢ na zaktocenia w
zastosowaniach przemystowych

DIN EN 61000-6-3:2011-09 Zgodnos¢ elektromagnetyczna (EMV) czes¢ 6-3
Podstawowa norma zawodowa — Emisja zaktécen w rejonie
mieszkaniowym, obszarach handlowych oraz obszarach zaktadéw
przemystowych, jak tez matych zaktadéw

Zobowigzujemy sie, na uzasadnione zgdanie, przekaza¢ organom nadzorczym specjalng
dokumentacje dotyczgcag niekompletnej maszyny.

Upowazniony do skompletowania dokumentacji technicznej

(adres EU w siedzibie)
Mgr inz. Bernd Synowsky

Petnomocnik ds. dokumentacji

Niekompletne maszyny w sensie dyrektywy UE 2006/42/UE sg przeznaczone do tego, aby
montowac je w innych maszynach (lub innych niekompletnych maszynach/urzgdzeniach) lub z nimi
kompletowagé, aby utworzy¢ kompletng maszyne w sensie dyrektywy. Dlatego ten produkt moze
zosta¢ uruchomiony dopiero wtedy, jesli zostanie stwierdzone, ze kompletna maszyna/urzadzenie,
w ktore zostat wbudowany, odpowiada przepisom wyzej wymienionej dyrektywy.

Disseldorf, 10.07.2017 Stephan Kleine @- —

Prezes Podpis
- /
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