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Oryginalna instrukcja eksploatacji

— Ochrona praw autorskich

— Dodruk, réwniez fragmentaryczny wzbroniony

— Zastrzega sie prawo do zmian prowadzacych do
optymalizacji technicznych.

—  Wszystkie wymiary liniowe w milimetrach

— Prezentacje nie sg doktadnie wyskalowane

Objasnienie symboli

NIEBEZPIECZENSTWO!

Instrukcja bezpieczeAstwa informujaca o zagrozeniu wy-
padkiem ciezkim lub smiertelnym.

Instrukcja bezpieczenstwa informujaca o mozliwym
zagrozeniu wypadkiem ciezkim lub $miertelnym.

/I OSTROZNIE!

Instrukcja bezpieczenstwa informujaca o zagrozeniu
wypadkiem lekkim lub sredniociezkimi skaleczeniami.

/I UWAGA!

Instrukcja bezpieczenstwa informujaca o mozliwym
uszkodzeniu lub zaktéceniu dziatania wyrobu.

KONTROLA

Informacja o koniecznosci przeprowadzeniu kontroli

ODNIESIENIE

Odnosnik do innej dokumentadji, z ktora nalezy sie
zapoznac i przestrzegac.

15 \Wezwanie do dziatania

— Lista, specyfikacja

= 0Odnosnik do innych miejsc w tym dokumencie




NIEBEZPIECZENSTWO!

Zagrozenie dla zycia spowodowane

nieprzestrzeganiem przepiséw zawartych w

dokumentacji!

= Prosimy przestrzegac instrukgji bezpieczefstwa zawartych
w niniejszym dokumencie.

Gwarancja

Swiadczenie gwarancyjne w odniesieniu do bezpieczeristwa
realizowane jest tylko wéwczas, gdy przestrzegane sa
ostrzezenia i wskazowki dotyczace bezpieczenstwa zawarte w
niniejszej instrukgji obstugi.

Firma MFZ Antriebe GmbH + Co. KG nie odpowiada za
szkody na zdrowiu i zyciu 0s6b lub szkody materialne
bedace nastepstwem nieprzestrzegania ostrzezen i instrukji
bezpieczenstwa .

Réwniez za szkody spowodowane stosowaniem
niedopuszczonych przez nas czesci zamiennych i osprzetu
wszelka gwarancja firmy MFZ wygasa.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Sterownik CS 310 FU przeznaczony jest wytacznie do
sterowania instalacji bramowych z napedami posiadajacymi
mechaniczne wytaczniki kraicowe lub elektroniczny system
pozycji kranicowych (AWG)

Adresaci

Tylko wykwalifikowani i przeszkoleni specjalisci

elektroinstalatorzy moga podtaczac, programowac i

konserwowac urzadzenie sterownicze.

Wykwalifikowani i wyszkoleni elektrycy spetniaja nastepujace

wymagania:

— znajomos¢ ogolInych i szczegdtowych przepisdw
bezpieczenstwa i przepiséw BHP,

— znajomos¢ odnosnych przepiséw elektrotechnicznych,

— doswiadczenie w uzytkowaniu i konserwacji
odpowiedniego wyposazenia ochronnego,

— zdolno$¢ rozpoznawania niebezpieczefstw zwigzanych z
elektrycznoscia.
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Instrukcje montazu i podtaczenia

Sterownik dobrano wedtug rodzaju przytacza X.

Przed rozpoczeciem prac elektrycznych nalezy odfaczy¢
urzadzenie od zasilania energig elektryczna. Podczas prac
konieczne jest zapewnienie, ze zasilanie energig pozostanie
przerwane.

Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.
Zmiany i wymiana przewodu zasilania sieciowego nalezy
uzgodni¢ z producentem.

Instrukcje eksploatacji

Nie wolno pozwala¢ na zabawe zamontowanymi
urzadzeniami regulacyjno-sterujgcymi osobom
nieupowaznionym (w szczegdlnosci dzieciom).
Sterowniki zdalne i piloty nalezy przechowywac poza
zasiegiem dzieci.

Podstawy badan i przepisy

Przy podtgczaniu, programowaniu i konserwacji nalezy
przestrzegac nastepujacych przepisow (nie roscimy sobie
prawa do kompletnego wykazu).

Normy dla wyrobéw budowlanych

EN 13241-1 (Produkty bez wtasciwosci przeciwpozarowych
i przeciwogniowych)

EN 12445 (Bezpieczenistwo bram napedzanych -

procedury badar)

EN 12453 (Bezpieczenstwo bram napedzanych -
wymagania)

EN 12978 (Urzadzenia ochronne dla bram napedzanych -
wymagania i procedury badan)

EMC

EN 55014-1 (Emisja zaktocen przez sprzet gospodarstwa
domowego)

EN 61000-3-2 (Moce wsteczne w sieciach zasilajacych —
wyzsze harmoniczne)

EN 61000-3-3 (Moce wsteczne w sieciach zasilajacych —
wahania napiecia)

EN 61000-6-2 (Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
- (ze$¢ 6-2: podstawowe normy branzowe - odporno$¢ na
zakfdcenie w strefach przemystowych)

EN 61000-6-3 (Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
(EMC) - czes¢ 6-3: podstawowe normy branzowe - emisja
zakfécen w strefie zamieszkatej, strefie dziatalnosci
gospodarczej i przemystowej oraz drobnej wytworczosci)
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Dyrektywa maszynowa

— EN60204-1 (Bezpieczenstwo maszyn, elektryczne
wyposazenie maszyn; czes¢ 1: wymagania ogdlne)

— ENISO 12100 (Bezpieczenstwo maszyn - pojecia ogélne -
ocena stopnia ryzyka i jego minimalizacja)

— ENISO 13849-1 (Bezpieczeristwo maszyn —
Elementy systemdw sterowania zwigzane z
bezpieczerstwem —
Cze$¢ 1: Ogolne zasady projektowania)

Niskie napiecie

— DIN EN 60335-1 (Bezpieczenstwo urzadzen elektrycznych
stosowanych w gospodarstwie domowym i w podobnych
celach - czes¢ 1: wymagania ogolne)

— DIN EN 60335-2-103 (Bezpieczenstwo urzadzen
elektrycznych stosowanych w gospodarstwie domowym i w
podobnych celach — czes¢ 2-103: Szczegdlne wymagania
wobec napeddw bram, drzwi i okien)

Komitet do spraw stanowisk pracy (ASTA)
— ASRA1.7 (Reguly techniczne dla stanowisk pracy , Drzwi i
bramy”)

4.1 Wersje

Sterownik CS 310 FU dostepny jest w nastepujacych
wersjach:

—  Sterownik CS 310 FU z monitorem LCD

— Sterownik CS 310 FU z monitorem LCD w obudowie

Wszystkie wymienione wersje mozna wyposazy¢ we wtykany
sterownik zegarowy, wtykany odbiornik radiowy i wtykany
system transmisji (do zabezpieczenia krawedzi zamykajacej
lub element bezpieczenstwa).

Dostepne s3 nastepujace wersje obudowy:

Obudowa z potréjnym przyciskiem CS

Obudowa z wyfacznikiem kluczykowym WE./WYE.
Obudowa z wyfacznikiem gtéwnym

Obudowa z przyciskiem zatrzymania awaryjnego

Instrukcja eksploatacji opisuje mozliwosci podfaczenia

i programowanie dla wersji:

— sterownik CS 310 FU do 4,0 kW mocy przytaczeniowe]
wilacznie z podtaczonym monitorem LCD,
z oprogramowaniem w wersji 1.54




4.2 Plyta gtéwna CS 310 FU
(z naktadanym wyswietlaczem LCD)

Objasnienie:
X1: Listwa zaciskowa przytacza zasilania
X2: Listwa zaciskowa silnika
X3:  Listwa zaciskowa urzadzen sterujacych
X4:  Listwa zaciskowa elementdw bezpieczenstwa
X5 Listwa zaciskowa przekaznikow
X6:  Listwa zaciskowa do wewnetrznego facznika WE./WYL.
X7:  Listwa zaciskowa do wewnetrznego przycisku potréjnego
X8:  Listwa zaciskowa do monitora LCD
(pod monitorem LCD)
X9:  Listwa zaciskowa do odbiornika radiowego
X10:  Listwa zaciskowa do zegara sterujacego
X11:  Listwa zaciskowa do cyfrowego systemu potozenia
krancowego
X12:  Listwa zaciskowa do zewnetrznego odbiornika
radiowego
X13:  Listwa zaciskowa do potréjnego przycisku CS
X14: Zfacze RS 485
- zlacze przycisku CSI
- zlacze wyswietlacza RS 485
X15:  Listwa zaciskowa do mechanicznego systemu
potozenia krafcowego
X16:  Listwa zaciskowe systemu magistralnego (MS BUS)
X17:  Listwa zaciskowe systemu magistralnego (MS BUS)
X18:  Ztacze przetwornicy czestotliwosci
X19:  Zasilanie urzadzen zewnetrznych
230V / 50 Hz zabezpieczone przez F1 (1 A zwtoczny)
X20:  Listwa zaciskowa do systemu przejéciowego
H4:  Gotowos$¢ do pracy (zielony)
Swiedi sie gdy zasilanie jest wigczone.
H6:  WskaZznik stanu (czerwony)
Swiedi sie po aktywacji zabezpieczer lub w przypadku
btedow

S1: Przycisk programowania (+)
(pod monitorem LCD)

S2: Przycisk programowania (-)
(pod monitorem LCD)

S3: Przycisk programowania (P)
(pod monitorem LCD)
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400V 230V

Wyjécie 230 V.

Zasilanie w napiecie urzadzen zewnetrznych.

Brak napiecia dla samego sterownika.

5.3 Zasilanie urzadzen zewnetrznych

(tylko dla ztacza 400 V / 3-fazowego)”

Pozycja wtyczki mostkujacej powinna zostac
dostosowana do napiecia zasilania i napiecia silnika.




(®) MFzoviToR
 Pregigdproduktow

4.3 Wersja CS 310 FU-I 4.4 Wersja CS 310 FU-E
Przetwornica czestotliwosci zintegrowana Przetwornica czestotliwosci i sterownik
z silnikiem, sterownik CS 310 w osobnej CS 310 razem w jednej obudowie
obudowie

7 )

C----=

A Przetwornica czestotliwosci A Przetwornica czestotliwosci

B Sterownik CS 310 B Sterownik CS 310

C Obudowa C Modut hamowania / opornik hamowania (pod ptytka)
D Obudowa

Przetwornica czestotliwosci Siemens

Typ G110 230V/1~/0,75 kW zintegrowany w napedzie, Przetwornica czestotliwosci Siemens

do serii STA na wyréwnanych sprezynowo bramkach Typ G110 230V/1~/0,75 kW w obudowie kombinowanej

sekcyjnych, bez modutu hamowania i opornika hamowania do serii STA,

bez modutu hamowania i opornika hamowania

Typ V20 230V/1~/0,75 kW w obudowie
kombinowanej

Typ V20 400V/3~/1,5 kW w obudowie
kombinowanej

Typ V20 400V/3~/2,2 kW w obudowie

kombinowane;j

do serii MTZ, MDF, SDO,
z modutem hamowania i opornikiem hamowania
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A Przetwornica czestotliwosci
B Stycznik mocy*
C Zabezpieczenie pytki
D Sterownik CS 310
E Modut hamowania / opornik hamowania (pod ptytka)
F Obudowa

* tylko w wersji 230V/1~/1,5 kW oraz 400V/3~/4,0 kW

Przetwornica czestotliwosci Siemens

Typ V20 230V/1~/1,5 kW w obudowie Maxi
Typ V20 400V/3~/3,0 kW w obudowie Maxi
Typ V20 400V/3~/4,0 kW w obudowie Maxi

do serii MTZ, MDF, SDO,
z modutem hamowania i opornikiem hamowania
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4.5 Podfaczenie przetwornicy czestotliwosci

AN
=

4.6 Podiaczenie przetwornicy czestotliwosci
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sw czarny -
A Zasilanie elektryczne, 230V/1~/N/PE A Zasilanie elektryczne, 230V/1~/N/PE albo 400V/3~/PE

(zasilanie przez CS310 / X2)
B Wyjscie silnika , 230V/3~/PE
Ztacze wtykowe do przewodu danych FAL
(r6zne kolory kodujgce dla FAL-I oraz FAL-E)
D Dioda LED praca FAL

(zasilanie przez CS310/ X2)

Wyjscie silnika, 230V/3~/PE lub 400V/3~/PE
Ztacze wtykowe do przewodu danych FAL-E
Dioda LED praca FAL

Ztacze modutu hamowania, DC+/DC-
(podfaczenie opornika hamowania do modutu
hamowania)

F Mostek (musi by¢ koniecznie zatozony)
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5.1 Informacje ogélne /\. UWAGA!

Zaktécenia dziatania spowodowane nieprawidfowym
montazem sterownika!
— Falownik moze wytwarzac réwniez nieprawidtowy prad
staty. Dlatego ewentualnie stosowany wyfacznik réznico-
wy (RCD) musi by¢ typu B albo typu B+ (VDE 0100-530,
531.3.2).
Zaleca sie dla kazdej instalacji bramowej zastosowac
osobne zabezpieczenie réznicowopradowe.
—  Przed pierwszym wiaczeniem sterownika sprawdzic
ODNIESIENIE kompletno$¢ okablowania, a wiec, czy wszystkie przytacza
silnika po stronie silnika i sterownika zostaly dociagniete.
Wszystkie wejscia napiecia sterujgcego sa odseparowane
galwanicznie od zasilania.

W celu zapewnienia prawidtowego dziatania urzadzenia nalezy

spemié nastepujace wymagania:

— Brama jest zamontowana i sprawna.

— Motoreduktor MFZ jest zamontowany i gotowy do pracy.

— Przyrzady sterujace i zabezpieczajace sa zamontowane i
gotowe do pracy.

— Zamontowana jest obudowa sterownika wraz ze
sterownikiem CS 310 FU.

W czasie montazu bramy, motoreduktora MFZ, przyrzadéw
sterujacych i zabezpieczen przestrzegac instrukgji
dostarczonych przez poszczegolnych producentow.

5.2 Przylacze zasilania

Zalozenia

Celem zapewnienia dziatania sterownika nalezy spetni¢ naste-

pujace wymagania:

— Napiecie sieciowe musi by¢ zgodne z podanym na tabliczce
znamionowej.

— Napiecie sieciowe musi by¢ zgodne z napieciem wejsciowym
przetwornicy czestotliwosci.

— Napiecie wyjéciowe przetwornicy czestotliwosci musi by¢
zgodne z napieciem zasilania napedu.

— Ustawione dane znamionowe silnika musza by¢ zgodne z
danymi na tabliczce znamionowej.

— W przypadku trwatego podtgczenia konieczne jest zastoso-
wanie wytacznika gféwnego na wszystkich biegunach.

— W przypadku podiaczenia do pradu tréjfazowego wolno sto-
sowac tylko bezpieczniki samoczynne w potréjnych blokach.
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Szczegotowy schemat potaczen zasilania sieciowego
i silnika
(230V / 1-fazowe / 0,75 kW)

230V/50 Hz
1~/N/PE

HH—

Szczegdtowy schemat potaczen zasilania sieciowego
i silnika
(230V / 1-fazowe / 1,5 kW)
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Szczegotowy schemat potaczen zasilania sieciowego
i silnika

(400 V 3-fazowe / 1,5 kW / 2,2 kW / 3,0 kW)
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Szczegdtowy schemat potaczen zasilania sieciowego
i silnika
(400 V 3-fazowe / 4,0 kW)
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400 V/50 Hz
3~/N/PE

Opornik hamowania (poza seriami STA i FDO)
Modut hamowania (poza seriami STA i FDO)
Przetwornica czestotliwosci
Stycznik mocy



Objasnienie:

M1:  Silnik

X1: Listwa zaciskowa przytacza zasilania

X2:  Listwa zaciskowa silnika

X11:  Listwa wtykowa do cyfrowego systemu potozenia
kraicowego z obwodem bezpieczenistwa
(LANCUCHSTOPU)

X15:  Listwa zaciskowa do mechanicznych wytacznikdw
kranicowych (obwod bezpieczenistwa na X2 / B1-B2)

X19:  Podfaczenie zasilania urzadzen zewnetrznych

Podtaczenie:

1= Podtaczy¢ cyfrowy system potozen krancowych do zacisku
X11 lub mechaniczne wytaczniki kraicowe do X15
sterownika.

1= Podtaczy¢ zasilanie elektryczne FAL (A) do zacisku X2
sterownika.

1= Podtaczy¢ silnik do przetwornicy czestotliwosci.

1= Podtaczy¢ przewdd danych FAL (C) do zacisku X18
sterownika.

15 Podfaczy¢ sterownik do elektrycznej sieci zasilajacej.

1= Zespoly kabli zabezpieczy¢ bezposrednio przed danym
zaciskiem opaska kablowa.

= ,13. Dane techniczne” patrz strona 56

5.3 Zasilanie urzadzen zewnetrznych
(tylko dla ztacza 400V / 3-fazowego)

X19

=230 V/50 Hz
il______’

WSKAZOWKA:
Stosowanie ztgcza X19 mozliwe jest wylacznie przy zasilaniu
400V /N/3~.

Ztacze X19 zabezpieczone jest elementem zabezpieczajacym
F1(1A-T).

(®) MFzoviToR

5.4 Obsadzenie przytaczy nadajnik wartosci
absolutnych (listwa gniazd X11)

%%

8080

©
A: Wiyk ENKODERA WB.
B:  Zacisk wiykowy ENKODERA W.B.

Zacisk wtykowy X11 (do przytacza A)

4 7 | Wzaleznodci od napedu dla AWG wy-
szary | 2oty | korzystuje sie kable z Zytami ponume-

5 8 rowanymi lub oznaczonymi kolorami:
|: 4 (szary):  tancuch bezpieczenstwa,

zielony | rézowy )
wejscie

bigy brqgwy 5 (zielony): RS 485 B

6 (bialy):  Uziemienie

7 (z0Mty):  RS485A

8 (rézowy): tancuch bezpieczenstwa,
wyjscie

9 (brgzowy): 12V .

Listwa wtykowa B (tylko enkoder wartosci

bezwzglednej)
[ C: Termoelement w napedzie
D: Reczne uruchomienie
awaryjne
(korba awaryjna lub
7|8 |9 ]10]n]n] faficuch awaryjny)
ol ’ Przy pierwszym rozruchu
podfaczony system potozen
c D kraricowych zostaje

rozpoznany automatycznie.

Przy pdzniejszej wymianie kazdy z systemow potozen
krancowych nalezy wybra¢ w trybie wpis danych poprzez
ustawienie parametrow.
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5.5 Podtaczenie mechanicznych wytacznikow Przyktad podtaczenia dla rozwiazania 6-zytowego
kraricowych (listwa zaciskowa X15 i X2)
Listwa zaciskowa X15 i X2
Listwa zaciskowa X15

S2 @01
=183 2 [ed
EEm—— e E 2 g

@04 T~ @0 4
S $_ o9
@06 —~ @J 6
fe__ 297 P_jegs
@08 T~ @08

Listwa zaciskowa X2
B2
S3 54 S7 S8 Bl

B2 S3 5457 S8

@
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< =

S

olelelelelelele

U

S1 Dodatkowy wytacznik kraicowy (punkt hamowania)

Przy rozruchu i po zresetowaniu podfaczony system potozen OTW.

krancowych zostaje rozpoznany automatycznie. Przy S2 Whytacznik krancowy OTW.

pdzniejszej wymianie kazdy z systemoéw potozen krancowych S3 Whytacznik krancowy bezpieczenstwa OTW.

nalezy wybra¢ w trybie wpis danych poprzez ustawienie S4  Wylacznik krancowy bezpieczefstwa ZAM.

parametrow. S5 Wylacznik kraicowy ZAM.

- ,11.2 Tryb wprowadzania” S6 Dodatkowy wytacznik kraricowy (punkt hamowania)
ZAM.

S7 Zabezpieczenie termiczne silnika
S8  Warunek awaryjny (styk NC)

WSKAZOWKA:

Przy stosowaniu mechanicznych wytacznikow krancowych
bezwzglednie wymagane jest zastosowanie dwoch
dodatkowych wytacznikow kraficowych do ustawienia
punktéw hamowania.




5.6 Przylacze przyrzadow sterujacych

/I\, OSTROZNIE!

Zagrozenie urazem w wyniku niekontrolowanego
ruchu bramy!
Polecenie ZAM. dla trybu czuwakowego przy braku widocznosci

bramy mozna wydac jedynie przez wejscie 1/ MOD32 (X4 / 9-10).

= Przyrzady sterujace dla trybu czuwakowego prosimy monto-
wac w odlegtosci umozliwiajgcej bezposrednig widocznos¢
bramy, w miejscu poza strefg zagrozenia dla operatora.
Jezeli przyrzad sterujacy nie jest przetacznikiem kluczykowym:
1= Zamontowac go na wysokosci co najmniej 1,5 metra.

= Zamontowac go w sposdb niedostepny dla 0séb postronnych.

Listwa zaciskowa X3

1908 - - Przycisk ZAM.

? 8 _ - Przycisk impuls

g 8: L - Przycisk OTW.?

g O: :‘ - Przycisk STOP, facznik drzwi
?7. wbudowanych w brame
TQ .:' - Zatrzymanie awaryjne, wylacznik

linkowy, luzny
"kaczniki drzwi wbudowanych moga by¢ tylko stykami
Z Wymuszonym rozwarciem.

5.7 Przykfady podtaczenia urzadzen
sterujacych (listwa zaciskowa X3)

Przycisk OTW / STOP / ZAM.
Rozwiazanie 6-zytowe

]'90 8 - - Przycisk ZAM.
8100

700

g 8: - - Przycisk OTW.?
g 8 ; - Przycisk STOP
200 ﬁﬁ]

100

E’EWOVHOR

Przycisk OTW / STOP / ZAM.
Rozwiazanie 4-zytowe

100 | "1 - Przycisk ZAM.

00 '
00|
OO0
OO

OO~ . Przycisk OTW.2
O | - Przycisk STOP

Oi_'ix
oIS ]
OO

Hm@hmmwmm

Przetacznik kluczykowy OTW. / ZAM.

100| ] - 7AM.
9|00
00|
OO0
00|
O| T~
oS i

]

- 0TW.2

00

oS

Hm@hmmwm

Przycisk impulsowy
Sterowanie sekwencyjne

1009
Q|
8| ] - Praycisk impuls

oIS
oS
oY) ]

prhmmwmm

O0[O
2,2,@,
=

2 Przy aktywowaniu kierowania ruchem z przeciwka:
OTW. wewnatrz
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5.8 Przylacze zabezpieczenia krawedzi Listwa zaciskowa X4
zamykajacej 1 Elektryczne zabezpieczenie krawedzi zamykajacej (8,2 kQ)
Parametr SKS = MOD 2

Przy pierwszym uruchomieniu i po zresetowaniu system

zabezpieczen krawedzi zamykajacych zostaje automatycznie 120Q)|
rozpoznany i zaprogramowany. Jeéli nie podtaczono systemu 110Q)|
krawedzi zamykajacych, wejscie bedzie sprawdzane po 100
kazdym nastepnym wiaczeniu do momentu rozpoznania 90 |
systemu krawedzi zamykajacych. Przy pozniejszej wymianie 80 | -
odpowiedni system nalezy wybrac¢ poprzez ustawienie 710 | | - Zabezpieczenie
parametrow w trybie pracy wpis. 60 | mY, krawedzi zamykajacej
- ,11.2 Tryb wprowadzania” 5 00| 8k2 8,2 kQ
400
Listwa zaciskowa X4 3100
Optoelektroniczne zabezpieczenie krawedzi zamykajace; 210 - - 24V DC/500 mA
Parametr SKS = MOD 1 1 00|+
100 Listwa zaciskowa X4
90 ws Pneumatyczne zabezpieczenie krawedzi zamykajacej (listwa
8 10 qr - Zabezpieczenie krawedzi fali cisnieniowej)
/710 br t zamykajacej OPTO Parametr SKS = MOD 3
60 ! - Testowanie uaktywnia sie automatycznie
500
400 |
300} 110
2 0Q) - T00dl
N - 24V DC /500 mA' 1000
e 9109
8100 T - Pneumatyczne
7100 | zabezpieczenie
ws:  bialy 6 10O | ] —| krawedzi zamykajacej
gr:  zielony 5 O|
br:  brazowy 4100
309
200 - - 24V DC /500 mA!
1 Q|||+

' do zewnetrznych urzadzen faczeniowych
(podfaczenie do zacisku 1 2)




5.9 Podtaczenie fotokomorki 1

Przy rozruchu i po zresetowaniu system barier optycznych
zostaje automatycznie rozpoznany i zaprogramowany. Jesli

nie podtaczono systemu barier optycznych, wejscie bedzie
sprawdzane po kazdym nastepnym wiaczeniu do momentu
rozpoznania systemu. Przy pézniejszej wymianie odpowiedni
system nalezy wybra¢ poprzez ustawienie parametréw w trybie
pracy wpis.

- ,11.2 Tryb wprowadzania”

Listwa zaciskowa X4
Bariera optyczna NC
Parametr FTK PRZEJ 1 = MOD 2

CQ|
CQ||
OQ
cQ
0Q
0Q
0Q
00
8' | 7¥| - Fotokomorka przejazdu
O GND
O *

—
N

—
—

=N W oo [N o5

Listwa zaciskowa X4
Bariera optyczna MFZ 2-przewodowa
Parametr FTK PRZEJ 1 = MOD 1

12[0Q)]
1100
1000
oIS
oIS

HW@bmmwmm

(®) MFzoviToR

Listwa zaciskowa X4
Bariera optyczna NPN 3-przewodowa
Parametr FTK PRZEJ 1 = MOD 2

OQ)|
OQ)|
o0

—_
N

[E—Y
[E—Y

Sig

O]0]0 000

e)e)e!
000V O

NPN | . Bariera optyczna NPN

HGND @ 3-przewodowa
N+

= ojw [ ojo N5

Listwa zaciskowa X4
Bariera optyczna PNP 3-przewodowa
Parametr FTK PRZEJ 1 = MOD 3

oQ||
OQ||
O
00|
OO
0Q|
5
O Sig
O| PNP | Bariera optyczna PNP
GTD @ 3-przewodowa
OO

—
N

—_
—_

=ojw oo N5

WSKAZOWKA:

Wszystkie bariery optyczne sa — odpowiednio do ustawien —
aktywne w kierunku OTW. lub ZAMK.

= ,11.2 Tryb wprowadzania”
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5.10 Przylacze bramki optycznej

Do sterownika CS 310 FU mozna podfaczy¢ do 2 kurtyn
optycznych. Kurtyna optyczna 1 podtaczana jest do
zabezpieczenia krawedzi zamykajacej i moze by¢ wykonana

w systemie OSE lub

PNP.

Listwa zaciskowa X4

Kurtyna optyczna 1

Wersja A: OSE (parametr SKS = MOD4)

Przewdd taczacy (A) jest wiykowy.

A
900 -
8 0Q sw 4—4—
700 -
600 -
500 DI
4100 —
30Q|I DI
209 D—
o8] :
R T
Wersja B: PNP (parametr SKS = MOD5)
Przewdd taczacy (A) jest wiykowy.
A

9100 DI
8100 —
709 . pi—
600 |2

5 10 Q|| zka] D
4100 -
io ” bl ~
200 DE—
100 -

T

R

* Opornik (30 k<) jest objety zakresem dostawy.

Kurtyna optyczna 2 (parametr WEJSCIE2 = MOD7)
Kurtyna optyczna 2 podtaczana jest do programowanego
WEJSCIA 2

i musi by¢ wykonana w systemie PNP.

Przewdd faczacy (A) jest wiykowy.

*
%%8 — 30 kQ A
1000 ~—
910Q) -
800 —
7100 DI
6100 —
500 DI
4100 —
io, bl ~
2109 DI
100 >
D T

* Opornik (30 kQ) jest objety zakresem dostawy.

br:  brazowy
bl: niebieski
sw:  czarny
ws:  bialy
WSKAZOWKA:

W niniejszej instrukcji zaprezentowane zostang przyktadowo
kurtyny optyczne RAY-LG firmy FRABA/CEDES.

RAY-LG 25xx OSE
RAY-LG 15xx PNP

Opornik (30 k) jest w przypadku systemu PNP integralng
czescig zakresu dostawy i nalezy go koniecznie zintegrowac z
okablowaniem.

Test kurtyny optycznej FRABA/CEDES RAY-LG 15xx PNP
odbywa sie cyklicznie w gérnej pozycji kraricowej i przed
kazdym ruchem potencjalnie niebezpiecznym. Nie jest do tego
potrzebne wyjscie przekaznikowe.

Kurtyna optyczna RAY-LG 25xx OSE nie wymaga testowania.

Plany innych producentéw na zapytanie.
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5.11 Przylacza wejs¢ programowanych

Sterownik CS 310 FU dysponuje dwoma wejsciami
programowanymi dla ktérych mozna wybierac rézne funkdje.
= ,11.2 Tryb wprowadzania”

/I UWAGA!

Zagrozenie uszkodzeniem plytki po
nieprawidtowym podfaczeniu!

Wejécia 11 2 posiadaja rézne potencjaty odniesienia i nie
ich uzywac na wspdlnym potencjale!

Listwa zaciskowa X4
Wejscia programowane
Wejscie 1: Zacisk 9 + 10
Wejscie 2: Zacisk 11 + 12

S
RO

*

IN2
12V 11
INT
24V

—
N

O[O0 000000

leicleie|elel 7))

O[O
@.@)

=N WAoo No|©g

O
%)

INT  wejscie 1
IN2  wejscie 2
* do wyboru

Rodzaj okablowania zalezny jest od ustawier parametréw dla
obu wejs¢ w trybie pracy WPIS.

- Przekaznik 1

5.12 Przyporzadkowania przyfaczy wyjsc¢
przekaznikowych

Dostepne s3 cztery bezpotencjatowe wyjscia przekaznikowe,
w ktorych mozna zaprogramowac rozne rodzaje funkgji.

= ,11.2 Tryb wprowadzania”

Listwa zaciskowa X5

@9
@) OE Wewnetrzne

- Przekaznik 2 @ O~ styki faczeniowe
@) O;I przekaznikéw

- Przekaznik 3 —~—_
oo —

- Przekaznik 4

0N O OB |WIN| -
@)

6]

Sa to cztery bezpotencjatowe wyjscia przekaznikowe
o maksymalnej obcigzalnosci 4 A przy 230 V/1~.

Rodzaj funkdji zalezny jest od ustawier parametréw dla
poszczegoinego wyjscia przekaznikowego w trybie pracy
WPIS.
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5.13 CS - radio
Listwa zaciskowa X9

Podtaczanie
= Wetknac odbiornik wtykany na listwe
wtykowa X9.

Zaprogramowac kody nadajnika

= Nacisnad przycisk programowania

(A) i przytrzymac przez ponad 1,6 sekundy.
Uaktywnia sie tryb programowania. Dioda
LED (B) miga.

t=  Nacisnac przycisk kanatu na nadajniku.
Jezeli sterownik zdalny zapisat kod nadajnika,
dioda LED bedzie sie swieci¢ przez ok. 4
sekundy.

tacznie mozna zaprogramowac 15 kodéw nadajnikdw. jezeli
wszystkie miejsca zapisu sa zajete, dioda LED miga bardzo szybko.

Celowe usuniecie danego kodu nadajnika

8= Nacisnad przycisk programowania (A) i przytrzymac przez
ponad 1,6 sekundy. Uaktywnia sie tryb programowania.
Dioda LED (B) miga.

0= Przytrzymac wcisniety przycisk programowania. Uaktywniany
jest tryb usuwania. Dioda LED miga bardzo szybko.

t=" Nacisna¢ wybrany przycisk kanatu na nadajniku.
Kiedy dioda LED bedzie sie swieci¢ przez ok. 4 sekundy,
oznacza to, ze usunieto odpowiedni kod nadajnika.

Krotkie nacisniecie przycisku programowania pozwala
przerwac proces usuwania.

RESET (CALKOWITE KASOWANIE PAMIECI)

1= Nacisnac przycisk programowania (A) i przytrzymac przez
ponad 1,6 sekundy. Tryb programowania jest uaktywniony.
Dioda LED (B) miga.

B Przytrzymac wcisniety przycisk programowania.
Uaktywniany jest tryb usuwania. Dioda LED miga bardzo
szybko.

=" Ponownie nacisnac¢ przycisk programowania przez ponad
1,6 sekundy.

Kiedy dioda LED bedzie sie swieci¢ przez ok. 4 sekundy,
o0znacza to ze wszystkie miejsca zapisu zostaty wykasowane.

Krotkie nacisniecie przycisku programowania pozwala
przerwac proces usuwania.

5.14 Zitacze wyswietlacza LCD

Wyswietlacz LCD umozliwia pefen dostep do wszystkich
ustawier menu i parametréw sterownika.
- 8. Programowanie”

Gniazdo X8

— | m | T T
0|0
0|0
o|0
o0
oo

+ - P
0|0
gE ©. ol
1 1 1 I DD
© olo
[m]
ED X8

oo
oo

/I UWAGA!

Szkody rzeczowe wskutek nieprawidtowego montazu!
Wyswietlacz LCD podfaczac w stanie beznapieciowym.
Stosowac wytacznie wyswietlacz LCD firmy MFZ

(nr produktu 91447).

/I UWAGA!

Szkody rzeczowe wskutek nieprawidtowego montazu!
Modut MFZ LED (nr prod. 103239) nie jest kompatybilny

z CS 310 FU. Jego zastosowanie i uruchomienie moze
spowodowac zniszczeni plytki CS 310 FU.




5.15 Przytacze modutéw MS BUS

Dzieki modutom funkcyjnym MS BUS mozna rozszerzy¢

funkcje lub realizowac funkcje dodatkowe.

— Modut ES:  Ocena systemdw ochrony przed wciggnieciem
zesci ciata

— Modut I/0: Rozszerzenie wpisu / zwrotu

— Modut GV: Regulacja ruchu pojazdéw z przeciwnej strony

Listwa wtykowa X16 / X17

X16

GND
24VDC
RS-485 A
RS-4858B

[LTel]) LTl

X17

A Modut ER
B Modut I/0 / Modut GV

ODNIESIENIE

Doktadny opis dziatania i podtaczania znajduije sie
w 0sobnej dokumentacji modutow magistralnych.

WSKAZOWKA:

Listwy wtykowe X16 oraz X17 mozna przyporzadkowac
tylko raz. Dzieki specjalnemu kablowi mostkujacemu mozna
jednak, przy uwzglednieniu poboru pradu, podiaczy¢ kilka
modutéw magistralnych.

E’EWOVHOR

Przy pierwszym uruchomieniu i po zresetowaniu (RESET)

nastepuje automatyczne rozpoznanie i zaprogramowanie
nastepujacych elementéw:

— System potozen kranicowych

— Zabezpieczenie krawedzi zamykajacej

— System barier optycznych

—  Wejscie 2 (czujnik wbudowanych drzwi bramowych)

Podczas tego procesu (ok. 60 sekund) miga zielona dioda,
a w gérnym wierszu wySwietlacza pokazuje sie napis
,PLEASE WAIT...".

W tym czasie obstuga instalacji jest niemozliwa.

Przed rozruchem nalezy zainstalowac system potozen
krancowych.

Elementy mozna zmieniac lub dotacza¢ pdzniej za pomoca
wyswietlacza LCD lub poprzez ponowna inicjalizacje.

Jesli jakis element nie zostat podfaczony, wyswietlacz bedzie
sygnalizowat to znakiem ,A".

Podczas kazdej kolejnej inicjalizacji sterownik bedzie

szukat tego elementu. Jezeli zostanie rozpoznany, zostanie
automatycznie wiaczy sie odpowiedni tryb ustawien.

Wyjatek:

Wejécie 2 jest nieaktywne (MOD1), jesli podczas pierwszej
inicjalizacji nie zostanie wykryty opor 8,2 kQ.

Jezeli przy pierwszym rozruchu, na wejsciu 2 wykryty
zostanie opdr 8,2 kQ, zostanie on uznany za czujnik drzwi
wbudowanych w brame i w takim charakterze uruchomiony.

WSKAZOWKA:

Inicjalizacja stuzy wytacznie do wuczenia réznych elementow
systemu, lecz umozliwia réwniez bezposrednia zmiane jezyka
menu.

Wybrany domysInie jezyk menu (DEUTSCH) pojawia sie na
60 sekund, jako migajacy tekst na wyswietlaczu. Przyciskami
[+] oraz [-] mozna wybrac pozadany jezyk, a nastepnie
zapisa¢ wybdr przyciskiem [P]. Nastepnie, wszystkie
informacje i komunikaty tekstowe beda wyswietlane

w wybranym jezyku.
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7.1 Kontrola kierunku obrotéw napedu /
kierunku ruchu

Przejscie w tryb kalibracji
6= Weisngc i przytrzymad przycisk (P), az wyswietli sie
REGULACJA.

Kontrola kierunku ruchu

1= Nacisnac przycisk (+). Brama musi sie otworzyc.

1= Nacisnad przycisk (—). Brama musi sie zamknac.
Jesli procesy przebiegaja prawidtowo, mozna kontynuowac
ustawianie potozen kraricowych. W przeciwnym razie
zmieni¢ kierunek ruchu.

Zmiana kierunku ruchu

1= Jednoczesne nacisniecie przyciskow (+) i (—) i przytrzymanie
przez co najmniej 5 sekund. Na wyswietlaczu widoczne jest
,POLE WIRU LEWY",
Ewentualne wczedniej zapisane potozenia kraicowe zostaja
usuniete.
Kontynuowa¢ ustawianie potozen krancowych.

7.2 Ustawienie mechanicznych wyfacznikow
krancowych

Przejscie w tryb kalibracji
i Weisnac i przytrzymad przycisk (P), az wyswietli sie
REGULACJA.

Ustawienie potozen kranicowych OTW. oraz ZAM.

ODNIESIENIE

Ustawianie pofozen krancowych zostato opisane w osobnej
dokumentacji mechanicznych wytacznikéw krancowych.

e Wyjs¢ z trybu kalibracji naciskajac przycisk (P).

Uwaga

Tryb kalibracji nie zostaje opuszczony automatycznie. Aby
przejs¢ do zwyktego trybu pracy, wyjs¢ z trybu kalibradji
poprzez nacisniecie przycisku (P).

7.3 Ustawianie elektronicznego systemu
potozen krancowych przyciskiem nastawy
na plytce

Przejicie w tryb kalibracji
6= Nacisng¢ przycisk (P) i przytrzymac przez ok. 5 sekund.
Czerwona dioda miga powoli.

Ustawienie pofozenia krancowego OTW.

1= Przyciskami (+/-) przemiesci¢ brame do zadanego potozenia
krancowego OTW.

1= Pofozenie krarcowe zapisuje sie naciskajac przycisk (P)
i dodatkowo przycisk (+).
Czerwona dioda miga szybko przez ok. 1 sekunde.

Ustawienie pozycji kraricowej ZAM.

0= Przyciskami (+/-) przesuna¢ brame do zadanego pofozenia
kranicowego ZAM.

1= Potozenie krafcowe zapisuje sie naciskajac przycisk (P)
i dodatkowo przycisk (-).
Czerwona dioda miga szybko przez ok. 1 sekunde.

Tryb kalibracji zostaje opuszczony automatycznie.
Gasnie czerwona dioda LED.

Uwaga

—Jezeli nie nacisnieto zadnego przycisku, to po ok.

7 minutach nastepuje automatyczne opuszczenie trybu
kalibradji.

—  Przy pierwszej kalibracji nauczy¢ obu pozycji krancowych.
W przeciwnym razie normalna praca nie jest mozliwa.

— Jezeli pofozenie kraficowe zostanie skorygowane, po
nauczeniu specjalnego potozenia kraricowego mozna
opuscic¢ tryb REGULACJA naciskajac przycisk (P).

— Po zaprogramowaniu wytgcznikow kracowych czas pracy
systemu pobierany jest automatycznie. Sterownik dziata
tak, jak w trybie automatycznym.




7.4 Ustawianie elektronicznego systemu
potozen krancowych za pomoca
wyswietlacza LCD

/I UWAGA!

Uszkodzenie lub zniszczenie spowodowane
nieprawidtowym montazem!

Wyswietlacz podtaczac w stanie beznapieciowym. Stosowac
wytacznie wyswietlacz firmy MFZ.

W gniezdzie X8: wyswietlacz LCD standard (#91447)
W gniezdzie X14: wyswietlacz LCD RS 485 (#121246)

Przejicie w tryb kalibracji
1= WecisngC i przytrzymac przycisk (P), az wyswietli sie
REGULACIA.

Ustawienie polozenia kraricowego OTW.

1= Przyciskami (+/-) przemiesci¢ brame do zadanego potozenia
krancowego OTW.

1= Potozenie krancowe zapisuje sie naciskajac przycisk (P)
i dodatkowo przycisk (+).
Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,ZAPIS GORA"

Ustawienie pozycji kraricowej ZAM.

1= Przyciskami (+/—) przesunac brame do zadanego potozenia
kraicowego ZAM.

1= Pofozenie kraicowe zapisuje sie naciskajac przycisk (P)
i dodatkowo przycisk (-).
Na wys$wietlaczu pojawia sie komunikat ,ZAPIS DOL".

Tryb kalibracji zostaje opuszczony automatycznie.

Uwaga

— Jezeli nie nacisnieto zadnego przycisku, to po ok.

7 minutach nastepuje automatyczne opuszczenie trybu
kalibracji.

— Przy pierwszej kalibracji nauczy¢ obu pozycji krancowych.
W przeciwnym razie normalna praca nie jest mozliwa.

— Jezeli pofozenie kraicowe zostanie skorygowane, po
nauczeniu specjalnego potozenia kracowego mozna
opusci¢ tryb REGULACJA naciskajac przycisk (P).

— Po zaprogramowaniu wytgcznikéw kradcowych czas pracy
systemu pobierany jest automatycznie. Na wyswietlaczu
widoczny jest napis ,JAZD.ZAPOZNA". Sterownik dziata
tak, jak w trybie automatycznym.
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7.5 Ustawianie pozycji posrednich
elektronicznego systemu potozen
kranicowych za pomoca wyswietlacza LCD

W trybie automatycznym przesuna¢ brame do

pozadanego pofozenia

= Przesunad brame naciskajac przyciski (+/—) do pozadanego
polozenia posredniego (POZ.P0OS.0T albo POZ.POS.ZA).

Przejs¢ do trybu wpis

t= Nacisnad i przytrzymac przycisk (P), az pokaze sie WPIS.

1= Jednoczesne nacisniecie przyciskow (+) i (-) przez ponad
2 sekundy. Pierwszy parametr pojawi sie w drugim wierszu
wyswietlacza.

Zapisac¢ potozenia posrednie OTW. (POZ.P0S.0T) albo
ZAM. (POZ.P0S.ZA)
= Przytrzymac wcisniete przyciski (+/—) az pojawi sie parametr
POZ.P0S.0T albo POZ.POS.ZA.
Warto$¢ ustawiona na A.
= Nacisnac przycisk (P) aby zastosowac aktualne potozenie
bramy jako potozenie posrednie.
1= Zapisac¢ potozenie posrednie ponownie naciskajac
przycisk (P).

Opuscic tryb wpis

1= Jednoczesne nacisniecie przyciskdw (+) i (-) i przytrzymanie
przez ponad 1 sekunde.
Nastepuje wyjscie z trybu wpis.

Przejscie na tryb automatyczny
= Nacisnad i przytrzymac przycisk (P), az pokaze sie
AUTOMATYKA.

Uwaga

— W przypadku koniecznosci korekty potozenia krancowego
nauczong wartos¢ mozna w menu WPIS zmieni¢ lub
ponownie ustawi¢ na A, co powoduje mozliwos¢
ponownego rozpoczecia uczenia.
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8.1 Widok wyswietlacza LCD

/\. UWAGA!

Uszkodzenie lub zniszczenie spowodowane
nieprawidtowym montazem!

Wyswietlacz podtaczac w stanie beznapieciowym. Stosowac
wytacznie wyswietlacz firmy MFZ.

W gniezdzie X8: wyswietlacz LCD standard (#91447)
W gniezdzie X14: wyswietlacz LCD RS 485 (#121246)
H
|
(T w1 T | —
A AUTOMATYKA 0

[ POLOZ. SPOCZYNKO

Yy U

©

C D E

Objasnienie:

: Tryb pracy / diagnostyka, informacje
Parametry / diagnostyka, informacje
Przycisk (+)

Przycisk (-)
Przycisk (P)
Wartos¢ / stan
Wartos¢ / stan
Zworka

Tommo N w >

Po zatozeniu zworki H przyciski (+), (-) oraz (P) sa nieaktywne.
Wyswietlacz dziata nadal.

Po wiaczeniu sterownika znajduje sie on w fazie inicjalizacji.
Na wyswietlaczu pojawia sie ,PLEASE WAIT ..." Sterownik nie
jest jeszcze gotowy do pracy. Faza inicjalizacji w pierwszym
wigczeniu trwa okoto 60 sekund

8.2 Tryby pracy wyswietlacza LCD

Sterownik wyposazony jest w wyswietlacz LCD obstugujacy

cztery tryby pracy:

1. AUTOMATYKA
2. REGULACIA
3. WPIS

4. DIAGNOZA

Tryby REGULACJA, WPIS oraz DIAGNOZA opuszczane s3
automatycznie po 7 minutach od ostatniej chwili nacisniecia
przycisku. Sterownik przechodzi do trybu AUTOMATYKA.

Tryb pracy 1: AUTOMATYKA
W trybie AUTOMATYKA pracuje instalacja bramy.

Wyswietlacz:
— Prezentacja wykonywanych funkdji
— Sygnalizacja mozliwych bteddw

Jezeli w menu wprowadzania ustawiono parametr
»Samopodtrzymanie” na MOD2-6, komunikat na
wyswietlaczu zmieni sie z AUTOMATYKA na MANUAL.

Tryb pracy 2: REGULACJA
W trybie REGULACJA ustawiane sg pofozenia krancowe dla
OTW. oraz ZAM.

/I UWAGA!

Szkody rzeczowe wskutek nieprawidtowej obstugi
sterownika!

W trybie REGULACJA, w elektronicznym systemie potozen
krancowych (AWG) nie nastepuje wytgczenie po osiagnieciu
pofozenia krancowego. Przejazd przez pofozenie kraricowe
moze spowodowac uszkodzenie bramy.

Ustawienia precyzyjne mozliwe s3 w trybie WPIS.

Wyswietlacz:
— Wartos¢ potozenia krancowego




Tryb pracy 3: WPIS
W trybie WPIS mozna dokonywac zmian réznych parametréw.

Wyswietlacz:
— Prezentacja wybranego parametru
— Prezentacja ustawione] wartosci / stanu

Tryb pracy 4: DIAGNOZA
W trybie pracy DIAGNOZA mozna sprawdzi¢ charakterystyczne
kontrole bramy.

Wyswietlacz:
—  Widok kontroli
—  Widok stanu kontroli

8.3 Menu dla ekspertow

W ustawieniach fabrycznych (standard), w trybie WPRO-
WADZANIE, pojawia sie tylko kilka parametrow, ktére moze
zmienia¢ uzytkownik. Parametry te odzwierciedlaja najczest-
sze wymagania wobec instalacji bram przemystowych i sa
wystarczajace do rozruchu w standardowej sytuadji.

Ostatnig pozycje na liscie zajmuje parametr ,EXPERT MENU".
Generalnie jest on ustawiony na OFF

OFF: Ograniczona liczba ustawien parametrow:

— Jezyk menu

— POZ.P0S.OT

— CZAS OTWA.

— OSTRZEZWST

— SZYB ZAMK

— WYL OFF

— WEJSCIE 1

— SAMOPOD.

— P-HAM. OTW.

- P-HAM. ZAM

— PRED. OTW.

— PRED. ZAM.

— WOLNO OTW.

— WOLNO ZAM.

— PRZYSP OTW.

— PRZYSP ZAM.

— CZAS OPOZ OTW.
— (CZAS OPOZ ZAM.
— MOTORYV

— MOTOR |

@’EWOVHOR

— MOTOR P

— MOTOR PHI

— MOTOR HZ

— MOTOR RPM
— EXPERT MENU

Zmiana ustawienia parametru EXPERT MENU na ON powo-
duje aktywacje trybu eksperckiego. Teraz mozna wywotac
wszystkie parametry menu wprowadzania danych i zmienic
ich ustawienia.

= ,11.2 Tryb wprowadzania”

Uwaga

— Tryb ekspercki wytacza sie automatycznie po ok.
7 minutach, jezeli nie zostanie wcisniety zaden przycisk.
Po jego wyfaczeniu ponownie do dyspozycji jest
ograniczona liczba parametrow — az do ponownego
ustawienia parametru EXPERT MENU na ON.

— To samo dotyczy odtaczenia zasilania. Powoduje ono
réwniez ustawienie parametru EXPERT MENU na
wartos¢ OFF.
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8.4 RESET

Poprzez funkcje RESET mozna skasowac parametry sterowania
do wybranych ustawien fabrycznych.

= ,11.2 Tryb wprowadzania”

Parametr USTAWIENIA FABRYCZNE

Wybér rekordu parametréw na ktére maja zostac zresetowane
po wyborze RESET.

Resetowanie mozna przeprowadzac na rézne sposoby,

w ramach ktérych kasowanych jest mniej lub wiecej ustawien.
- ,11.2 Tryb wprowadzania”

Parametry RESET

Reset czesciowy 1:

Kasowane sg wszystkie ustawienia parametréw poza
ustawieniami przetwornicy czestotliwosci (tylko dla
CS310 FU).

Reset czesciowy 2:

Kasowane sg wszystkie ustawienia parametréw poza
ustawieniami potozen krancowych i stwierdzonymi
potozeniami krancowymi.

Reset catkowity:

Wszystko przywracane jest do ustawien fabrycznych.

- ,8.5RESET sterownika za pomocg wyswietlacza LCD.
- 8.6 RESET sterownika bez wyswietlacza LCD"

u

8.5 RESET sterownika za pomoca
wyswietlacza LCD.

Wybrac tryb WPIS.

8= Nacisnad przycisk (P), az pojawi sie WPIS.

1= Prosimy nacisnac przyciski (+) i (-) przez ponad 2 sekundy
aby uaktywni¢ WPIS dane.

Resetowanie sterownika

1= Nacisnad i przytrzymac przyciski (+/-), az pojawi sie RESET.
Wartos¢ ustawiona jest na , OFF".

0= Nacisnad i przytrzymac przycisk (+), az pojawi sie MOD4.

1= Nacisnad przycisk (P), aby uruchomic resetowanie.

Nastapi realizacja fazy inicjalizacji i wszystkie podtaczone
komponenty bezpieczefstwa oraz system potozen kraricowych
zostana automatycznie zaprogramowane.

Przejscie w tryb kalibracji
= 7.4 Ustawianie elektronicznego systemu potozen kran-
cowych za pomoca wy$wietlacza LCD”

Przejscie na tryb automatyczny
1= Nacisnac i przytrzymac przycisk (P), az pokaze sie
AUTOMATYKA.

8.6 RESET sterownika bez wyswietlacza LCD

1= Odfaczy¢ od zasilania.

1= Nacisnac jednoczesnie i przytrzymac przyciski na ptytce (P)
i ().

85 Ponownie podfaczy¢ zasilanie.

1= Trzymad wcisniete przyciski na plytce (P) i (-) az czerwona
dioda (H6) zacznie szybko migac.

1= Zwolni¢ przyciski na ptytce (P) i (-).

Nastepnie wykonana zostanie inicjalizacja (ok. 60 sekund).
Podczas inicjalizacji nie ma mozliwosci programowania, ani
obstugi instalacji.

Po zakonczeniu inicjalizacji potozenia kraficowe zostaja
usuniete a wszystkie parametry sa wyzerowane do ustawien
fabrycznych.
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9.1 Informacje ogdlne
Poprzez sterownik przetwornicy czestotliwosci mozna osobno ustawic
predkos¢ biegu bramy w kierunku OTW i ZAM. Predko$¢ wynika

z wartosci ustawionej czestotliwosci. To niezalezne od predkosci obro-

towej wysterowanie instalacji bramowej przektada sie na bezpieczny
dla mechaniki ruch bramy, ktérego skutkami sa miedzy innymi:

— szybszy dostep,

— redukcja przeciggdw oraz

— minimalizacja kosztow ogrzewania.

Czasy przyspieszenia i opdznienia (rampy) zapewniaja przy tym deli-

katne rozpoczecie i zakonczenie ruchu przy potozeniach kracowych.

9.2 Wartosci nastawne

Ponizej zestawione sg ustawienia parametrow, zwigzane
bezposrednio z regulacja predkosci poprzez modut przetwornicy
czestotliwosci.

Dla utatwienia zrozumienia ponizej zamieszczone sg schematy
procedur dla poszczegolnych ustawien.

= 9.3 Schematy jazdy”

P-HAM. OTW. (punkt hamowania OTW)

Steruje op6znieniem CZ PRZYS OTW. Nastepnie dalszy ruch z
minimalng predkoscig jazdy f, o o o
Ten parametr pojawia sie w menu dopiero po prawidfowym
zaprogramowaniu pofozen krancowych i przybiera postac
wartosci ujemnej w odniesieniu do gérnego krancowego
punktu wytaczenia.

Ustawienia w tym menu mozna przeprowadza¢ wytgcznie
w pofaczeniu z nadajnikiem absolutnych.

Przy stosowaniu mechanicznych wytacznikow krafncowych
wstepny wytacznik przedkoricowy OTW stuzy jako znacznik
potozenia do redukgji predkosci.

Dotyczy wylacznie jazdy bramy w kierunku OTW

P-HAM. ZAM. (punkt hamowania ZAM)

Steruje op6Znieniem CZ PRZYS ZAM. Nastepnie dalszy ruch z
minimalng predkoscig jazdy {0 -
Ten parametr pojawia sie w menu dopiero po prawidfowym
zaprogramowaniu pofozen kraricowych i przybiera postac
wartosci dodatniej w odniesieniu do dolnego krancowego
punktu wyfaczenia.

Ustawienia w tym menu mozna przeprowadza¢ wytgcznie
w pofaczeniu z nadajnikiem absolutnych.

Przy stosowaniu mechanicznych wytacznikow krancowych
wstepny wytacznik przedkofcowy ZAM stuzy jako znacznik
potozenia do redukcji predkosci.

Dotyczy wylacznie jazdy bramy w kierunku ZAM

P-HAM. ZAM. 2 (punkt hamowania ZAM 2)

Umozliwia zamykanie bramy z 3 réznymi predkosciami. Punkt
hamowania ZAM 2 uruchamia opdznienie CZAS OPOZ MX.
Dalszy ruch realizowany jest z predkoscig normalng ... .-
Ten parametr pojawia sie w menu dopiero po prawidtowym
zaprogramowaniu pofozen krancowych i przybiera posta¢
wartosci dodatniej w odniesieniu do dolnego kraficowego
punktu wyfaczenia.

Ustawienia w tym menu mozna przeprowadza¢ wytacznie

w pofaczeniu z nadajnikiem absolutnych.

Przy stosowaniu mechanicznych wytacznikow kraficowych nie
mozna korzystac z tej funkgji.

Dotyczy wylacznie jazdy bramy w kierunku ZAM

PRED. OTW. (predkos¢ normalna OTW)

Tu mozna ustawi¢ normalng predkos¢ dla ruchu bramy OTW.
Predkosdi jazdy f...p o

Dotyczy wylacznie jazdy bramy w kierunku OTW

PRED. ZAMK. (predkos¢ normalna ZAM)

Tu mozna ustawi¢ normalng predkos¢ dla ruchu bramy ZAM.
Predkosci jazdy f,oep S

Dotyczy wylacznie jazdy bramy w kierunku ZAM

MX PR. ZAM. (predkosc¢ maksymalna ZAM)

Tu mozna ustawi¢ maksymalna predkos¢ dla ruchu bramy
ZAM. Predkosci jazdy f, ) oo S

Ten parametr pojawia sie w menu dopiero po prawidtowym
zaprogramowaniu punktu hamowania 2 i jest opcjonalny. Za
jego pomoca mozna w kierunku ZAM ustawi¢ dwie rézne
predkosci: szybka i wolna.

Dotyczy wylacznie jazdy bramy w kierunku ZAM

WOLNO OTW. (predkos¢ minimalna OTW)
Tu mozna ustawic¢ predkos¢ minimalng dla ruchu bramy OTW.
Predkosci jazdy T, 0,0 orur

Dotyczy wylacznie jazdy bramy w kierunku OTW

WOLNO ZAM. (predkos¢ minimalna ZAM)
Tu mozna ustawi¢ predkos¢ minimalna dla ruchu bramy ZAM.
Predkosci jazdy f, 0,0 a

Dotyczy wytacznie jazdy bramy w kierunku ZAM

PRZYSP. OTW (czas przyspieszenia OTW)

Czas przyspieszenia, ktory uptywa pomiedzy poleceniem start
a osiggnieciem predkosci normalnej f,.. .

Dotyczy jazdy bramy w kierunku OTW




PRZYSP. ZAM. (czas przyspieszenia ZAM)

Czas przyspieszenia, ktory uptywa pomiedzy poleceniem start
a osiggnieciem predkosci normalnej f,.. . .

Dotyczy jazdy bramy w kierunku ZAM.

CZ OPOZ OTW (czas opoznienia OTW)

Czas op6znienia, ktdry uptywa pomiedzy punktem hamowania
OTW a osiggnieciem predkosci minimalnej f, o o
Dotyczy jazdy bramy w kierunku OTW.

CZ OPOZ ZAM (czas opdznienia ZAM)

Czas opdznienia, ktdry uptywa pomiedzy punktem hamowania
ZAM a osiggnieciem predkosci minimalnej f,, o o -
Dotyczy jazdy bramy w kierunku ZAM.

CZ PRZYSP. MX (czas przyspieszenia MAX ZAM)
Ustawienie czasu, ktory uptywa pomiedzy poleceniem startu
a osiggnieciem predkosci maksymalnej f, .. . .

Ten parametr pojawia sie w menu dopiero po prawidtowym
zaprogramowaniu punktu hamowania 2 i jest opcjonalny.
W ten sposéb, w kierunku ZAM, mozna ustawi¢
przyspieszenie na druga (opcjonalng), wyzsza predkos.
Dotyczy wylacznie jazdy bramy w kierunku ZAM

CZ OPOZ MX (czas opdzZnienia MAX ZAM)

Ustawienie czasu, ktory uptywa pomiedzy punktem hamowania
ZAM 2 a osiggnieciem predkosci normalnej f,.. . .

Ten parametr pojawia sie w menu dopiero po prawidtowym
zaprogramowaniu punktu hamowania 2 i jest opcjonalny.

W ten sposéb, w kierunku ZAM, mozna ustawi¢ opoznienie

z drugiej (opcjonalnej), wyzszej predkosci, do predkosci
normalnej f,.. .-

Dotyczy wyfacznie jazdy bramy w kierunku ZAM

Zmiana kierunku po nacisnieciu przycisku OTW albo
ZAM

Przy bezposrednim zwrocie kierunku przyciskami OTW albo
ZAM, nastapi w oparciu o aktualng predkos¢ i kierunek jazdy
bramy, przebieg rampy CZ OPOZ OTW / ZAM / MX i rampy CZ
PRZYSP. OTW / ZAM | MX.

taczny czas zmiany kierunku sktada sie z rampy CZ OPOZ
OTW / ZAM / MX (menu WPIS) i rampy CZ PRZYSP. OTW /
ZAM | MX.
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Zmiana kierunku przy aktywacji zabezpieczenia
krawedzi zamykajacej

Parametry rampy CZ OPOZ SKS / CZ PRZYSP. SKS opisuja
procesy po aktywacji zabezpieczenia krawedzi zamykajace]

i zZwigzanej z nig zmiana kierunku.

taczny czas zmiany kierunku skfada sie z rampy CZ OPOZ SKS,
czas nawrotu (menu WPIS) oraz rampa CZ PRZYS SKS.

Rampa CZ OPOZ SKS (rampa opdznienia SKS)
Ustawienie czasu, jaki uptywa pomiedzy aktywacja
zabezpieczenia krawedzi zamykajacej i zatrzymaniem
instalacji bramowe;j.

Nastepnie upfywa ustawiony czas.

Dotyczy obu kierunkow ruchu bramy

CZ PRZYSP. SKS. (czas przyspieszenia SKS)

Ustawienie czasu, ktory uptywa od uptywu czasu nawrotu do
osiagniecia predkosci normalnej f, .. .

Dotyczy obu kierunkow ruchu bramy

Zmiana kierunku przy aktywacji bariery optycznej
(przejazd)

Parametry rampy CZ OPOZ FOT / CZ PRZYSP. FOT opisuja
procesy po aktywacji systemu barier optycznych i zwiazanej

Z nig zmiang kierunku.

taczny czas zmiany kierunku sktada sie z rampy CZ OPOZ FOT,
czas nawrotu (menu WPIS) oraz rampa CZ PRZYS FOT

RAMPA CZ OPOZ FOT (rampa opdznienia FOT)
Ustawienie czasu, jaki uptywa pomiedzy aktywacja bariery
optycznej i zatrzymaniem instalacji bramowe;].

Nastepnie upfywa ustawiony czas.

Dotyczy obu kierunkow ruchu bramy

RAMPA CZ PRZYSP. FOT. (czas przyspieszenia FOT)
Ustawienie czasu, ktory uptywa od momentu zakofczenia
czasu nawrotu do osiggniecia predkosci normalnej f
Dotyczy obu kierunkow ruchu bramy

PRED. OTW/ZAM*

Zatrzymanie instalacji bramowej przy nacisnieciu
przycisku zatrzymania lub wystapieniu ciaggu
impulsow

RAMPA CZ OPOZ STOP (rampa opdznienia STOP)
Ustawienie czasu, jaki uptywa pomiedzy aktywacja
przycisku zatrzymania lub wystgpieniem ciggu impulsow
a zatrzymaniem instalacji bramowej.

Dotyczy obu kierunkow ruchu bramy
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9.3 Schematy jazdy

Otwieranie bramy z dwoma predkosciami

()
A
A C K
fSPEED AUF |------7
fsoFte aur |- ’ _______
ESZ BP AUF ESA (1)

- [

Zamykanie bramy z 2 predkosciami

(f)
A
B D K
— —l =
fspeep zu |-
761 V] R S
ESA BP ZU ESZ (1)

| N

Zamykanie bramy z 3 predkosciami

(7)

' E F D K
fux speep ZU | | = | N
fspeepzu [ fo b
fsorrLzu |- ______

ESA BP ZU2 BPZU ESZ (t)

i ]

Zmiana kierunku poprzez przyciski OTW / ZAM

(f)

A

faktuell

0

Z1 (t)
fSPEED AUF/ZU | l2)

Zmiana kierunku poprzez zabezpieczenie krawedzi

zamykajacej
(f)
A
G U H
[———>—I
faktuell
0 L >
Z2 (t)
lfSPEED AUF/ZU ool
\/

Zmiana kierunku poprzez bariere optyczna

(f)

A

faktuell

0 : -

lfSPEED AUF/ZU

Zatrzymanie pracy przyciskiem stop lub po
wystapieniu ciggu impulsow

(f)

A

faktuell
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Legenda
(f)
(t)

ESA

ESZ

BP AUF
BP ZU
BP ZU 2

SPEED AUF
SOFTL AUF
SPEED ZU
MX SPEED ZU

SOFTL. ZU

—h o _—h —h —h  —h

aktuell

—n

SPEED AUF/ZU

N — T T 6O MmO N W

A
72
Z3
74

czestotliwos¢
czas

koncowy punkt wytaczenia OTW
koncowy punkt wytaczenia ZAM
punkt hamowania OTW

punkt hamowania ZAM

punkt hamowania ZAM 2

czestotliwos¢ PRED. OTW

czestotliwos¢ WOLNO OTW

czestotliwos¢ PRED. ZAM

czestotliwos¢ MX PR. ZAM

czestotliwos¢ WOLNO ZAM.

aktualna czestotliwo$¢ jazdy
czestotliwo$¢ PRED. OTW albo PRED. ZAM

Rampa CZ PRZYSP. OTW.
Rampa CZ PRZYSP. ZAM.
Rampa CZ OPOZ OTW.
Rampa CZ OPOZ ZAM.
Rampa CZ PRZYSP. MX
Rampa CZ OPOZ MX
Rampa CZ OPOZ SKS
Rampa CZ PRZYSP. SKS
Rampa CZ OPOZ FOT
Rampa CZ PRZYSP. FOT
Rampa CZ OPOZ STOP

Czas nawrotu
Czas nawrotu mozna ustawi¢ w menu WPIS

Rampa CZ OPOZ OTW/ZAM alb CZ OPOZ MX
Rampa CZ PRZYSP. OTW/ZAM alb CZ PRZYSP. MX

To, czy w tym miejscu zastosowana powinna byc¢
rampa OTW/ZAM czy MX, zalezy od aktualnej
czestotliwosci jazdy.

Aktywacja przycisku
Aktywacja SKS
Aktywacja FOT
Aktywacja zatrzymania

9.4 Dane znamionowe silnika

W trybie pracy WPIS mozna ustawi¢ niektére dane
znamionowe silnika. Koniecznie musza one by¢ zgodne

z danymi na tabliczce znamionowej silnika. Pomimo Ze s3 one
ustawione fabrycznie w potgczeniu z dostarczanym napedem
bramy, przed pierwszym rozruchem nalezy sprawdzic,

Czy ustawione wartosci s3 zgodne z danymi na tabliczce
znamionowej. Koniecznie sprawdzic i ustawi¢ ponizsze dane:

MOTOR V napiecie znamionowe silnika
MOTOR | natezenie znamionowe silnika
MOTOR P moc znamionowa silnika

MOTOR PHI wspdtczynnik mocy silnika
MOTORHZ  czestotliwo$¢ znamionowa silnika

MOTOR RPM  znamionowa liczba obrotow silnika

Ponadto mozna ustawi¢ granice minimalnej i maksymalnej
czestotliwosci silnika. Parametry niezbedne do tego réwniez
mozna znalez¢ w trybie pracy WPIS:

MOT.HZ MIN  minimalna dostepna w ustawieniach
czestotliwosc jazdy

MOT.HZ MAX maksymalna dostepna w ustawieniach
czestotliwosc jazdy

Maksymalna ustawiang czestotliwos¢ jazdy silnika okresla
producent, trzeba ja sprawdzi¢ i ustawi¢ indywidualnie.

/\. UWAGA!

Szkody rzeczowe wskutek wprowadzenia
nieprawidlowych ustawien!

Nieprawidtowe wprowadzenie powyzszych ustawien
parametrow moze spowodowac powazne szkody

w sterowniku i w silniku.
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11.1 Tryb automatyka

Sygnalizacja Opis

AUTOMATYIA Czas biequ zostaje zaprogramowany automatycznie
JAZD.ZAPOZNA 9 J€ zaprog Yy ty )
AUTOMPH FICA Brama w fazie otwierania

OTWIERANIE '

AUTOMATYICA Brama w fazie zamykani

ZAMYKANIE ama w 1azie zamykania.

AUTOMATYKA

POLOZ. SPOCZYNKO

AUTOMATYKA

POLOZ. SPOCZYNKO.

AUTOMATYKA

POLOZ. SPOCZYNKO.

AUTOMATYKA

POLOZ. SPOCZYNKO.

AUTOMATYKA

POLOZ. SPOCZYNKO.

AUTOMATYKA

POLOZ. SPOCZYNKO.

AUTOMATYKA
SYGNAL STALY

AUTOMATYKA
CZ.KOLIZJI

Brama w potozeniu po$rednim.

Brama w potozeniu kraricowym OTW.

Brama w ptozeniu czesciowego OTW. (parametr , pofozenie posrednie OTW").

Brama w potozeniu kraricowym ZAM.

Brama w potozeniu czesciowego ZAM. (parametr , pofozenie posrednie ZAM.").

Brama w potozeniu wytaczenia nawrotnego

State wystepowanie sygnatu. Moze to by¢ urzadzenie sterujace lub wejscie programowane.

W kazdym przypadku taki stan jest jednak niedozwolony. Przyczyna lezy prawdopodobnie w uszkodzonym

elemencie, ktory trzeba wymienic.

Wyjatek: Sygnat pochodzi z wtykowego czasownika albo z programowanego wejscia 1, jezeli jest ono
ustawione na funkcje faczeniowa (MOD4) albo na funkcje sygnalizacji pozaru (MOD5-9, 13).

Czujnik kolizji instalacji bramowej jest aktywny (ztacze do X4 / 9-10, programowane zfacze1 MOD18).
Mozliwe, ze pojazd (np. wozek widtowy) wjechat w zamknieta brame.

Jezeli w menu wczytywania ustawiono parametr ,Samopodtrzymanie” na MOD2, 3, 4, 5, lub na MOD6, komunikat na wyswietlaczu

zmieni sie ZAUTOMATYKA na MANUAL.

Sygnalizacja

Opis

MANUAL
RECZNIE W GORE

MANUAL
RECZNIE W DOL

MANUAL
POLOZ. SPOCZYNKO

Brama w fazie otwierania.

Brama w fazie zamykania.

Brama w potozeniu posrednim.




7 -
(®) MFzovITOR

11.2 Tryb wprowadzania

. . Mozliwosci Ustawienie
Funkcja Opis . .
ustawien fabryczne
DEUTSCH Wybér jezyka menu DEUTSCH DEUTSCH
ENGLISH
Tylko za pomocg wyswietlacza LCD: FRANCAIS
Alternatywnie, jezyk menu moze réwniez zosta¢ wybrany podczas fazy inicjalizacji NEDERLANDS
(przy pierwszym uruchomieniu lub po zresetowaniu). Tu wyswietla sie ustawiony DANSK
fabrycznie jezyk menu (DEUTSCH) na ok. 60 s jako migajaca tekst migajacy na ESPANOL
wyéwietlaczu. W tym momencie mozna zmieni¢ jezyk menu réwniez w fazie POLSKI
inicjalizacji. CESKY
Naciskajac przyciski [+] albo [-] mozna przewijac liste wyboru jezykéw. Zadany jezyk ITALIANO
nalezy zapisac przyciskiem [P]. SUOMI
Nastepnie, wszystkie informacje i komunikaty tekstowe beda wyswietlane SVENSKA
w wybranym jezyku. TURKCE
NORSK
MAGYARUL
PREC. OTW. Precyzyjne ustawienie pofozenia kraicowego OTW. w odniesieniu do zapisanego -250 — 250 0
potozenia kraricowego OTW. (WYL. KRA. OTW).
Widoczne tylko w elektronicznym systemie potozen kraficowych.
PREC. ZAMK. Precyzyjne ustawienie potozenia krancowego ZAMK. w odniesieniu do zapisanego -250 - 250 0
pofozenia kraricowego ZAMK. (WYL. KRAN. ZAMK.).
Widoczne tylko w elektronicznym systemie potozen kraricowych.
POZ.POS.OT Ustawianie punktu przefaczania potozenia posredniego OTW. (czesciowe OTW.) w A (uczacy) A
odniesieniu do zapisanego potozenia kraicowego OTW. Prezentacja jako wartos¢ -1 - WYL.KRAN.ZAMK
ujemna.
Widoczne tylko w elektronicznym systemie potozen kraricowych.
Automatyczne uczenie pofozenia:
=, 7.5 Ustawianie pozycji posrednich elektronicznego systemu potozen kraricowych
za pomoca wyswietlacza LCD"
POZ.POS.ZA Ustawianie punktu przefaczania potozenia posredniego ZAM. (czesciowe ZAM.) w A (uczacy) A
odniesieniu do zapisanego potozenia kraficowego ZAM. Prezentacja jako wartos¢ 1-WYL. KRA. OTW
dodatnia.
Widoczne tylko w elektronicznym systemie potozen kraricowych.
Automatyczne uczenie potozenia:
=, 7.5 Ustawianie pozycji posrednich elektronicznego systemu potozen krarncowych
za pomoca wyswietlacza LCD"
CZAS Po otwarciu bramy i po uptywie nastawionego czasu zaczyna sie ona porusza¢ w OFF, OFF
OTWAR. kierunku ZAM. 1-3600s
Wskazowka:
Nacisniecie przycisku ZAM. podczas otwarcia powoduje natychmiastowe rozpoczecie
ruchu w kierunku zamykania.
Nacisniecie przycisku OTW. lub STOP podczas otwarcia powoduje naliczanie czasu od
poczatku.
Jezeli automatyczny ruch w kierunku zamykania zostanie przerwany,
czas otwarcia dodaje sie przy kazdej nowej probie. Po 3 prébach zostanie
przerwane automatyczne zamykanie.
OSTRZEZ Przed kazdym ruchem wydawane jest ostrzezenie przed uruchomieniem. OFF, OFF
RUCH 1-10s
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. . Mozliwosci Ustawienie
Funkcja Opis .
ustawien fabryczne
OSTRZEZ Przed automatycznym ruchem w kierunku zamykania lub przed zamknieciem w trybie OFF, OFF
WST impulsowym aktywowany jest czas wstepnego ostrzezenia. 1-300s
Wskazowka: Czas ten dodaje sie do czasu ostrzegania przed uruchomieniem
AUTO ZAMK. Automatyczne zamykanie po uptywie czasu otwarcia. MOD1 - MOD4 MOD1
MOD1: AUTO ZAMK. z pozycji krancowej OTW.
MOD2: AUTO ZAMK z pozycji krafncowej czesciowego OTW.
MOD3: AUTO ZAMK. z pozycji kraicowej OTW. i pozycji kraricowej czesciowego OTW.
MOD4: AUTO ZAMK. ze wszystkich pozycji bramy
SZYB ZAMK Wczesniejsze zamkniecie po przekroczeniu bariery optyczne;. OFF, OFF
MOD2 —MOD4
Warunek:
Podfaczenie bariery optycznej na wysokosci przejazdu i ustawienie czasu otwarcia > 0.
MOD2: Czas otwarcia zostaje przerwany po przejechaniu przez bariere optyczng
(instalacja natychmiast zamyka sie).
Przy przejezdzie przez bariere optyczna w czasie otwierania zaprogra-
mowany czas otwarcia zostanie zignorowany, a brama zamknie sie
natychmiast.
MOD3: Czas otwarcia zostaje przerwany po przerwaniu sie bariery optycznej na
minimalny czas wynoszacy 2 sekundy (przycisniecie czowieka).
Przy przejezdzie przez bariere optyczna w czasie otwierania zaprogra-
mowany czas otwarcia zostanie zignorowany, a brama zamknie sie
natychmiast.
MOD4: Tak jak w MOD2, ale bariera optyczna podczas jazdy w kierunku
otwierania jest nieaktywna.
PRZEKA. 1 Do wszystkich 4 przekaznikow mozna przyporzadkowac tryb przekaznikowy 1 - 13, MOD1 - MOD13 MOD6
17-19,21-43160 - 62. MOD17 - MOD19
Przekaznik 4 mozna ponadto zaprogramowac réwniez poprzez MOD14 - 16. MOD21 - MOD43
Dalsze objasnienia: MOD60 - MOD62
-> ,Objasnienia trybow przekaznikowych:” patrz strona 43
MODT: (Czerwone $wiatto 1) ostrzezenie wstepne — migajace, ruch bramy —
Swiatfo ciggte®
MOD2: (Czerwone $wiatto 2) ostrzezenie wstepne — migajace, ruch bramy —
PRZEKA. 2 migajace* MOD1 - MOD13 MOD7
MOD3: (Czerwone $wiatto 3) ostrzezenie wstepne - swiatto ciagte, ruch bramy - MOD17 - MOD19
$wiatto ciggle™ MOD21 - MOD43
MOD4: Sygnat impulsu przy poleceniu OTW. z wewnatrz MOD60 - MOD62
MOD5: Komunikat o bfedzie
MOD6: Potozenie kraficowe OTW.
MOD7: Potozenie kraricowe ZAM.
MOD8: Potozenie kranicowe OTW. zanegowane
PRZEKA. 3 MOD9: Pozycja kraricowe ZAM. zanegowane MOD1 - MOD13 MOD1
MOD10:  Pofozenie posrednie OTW. MOD17 - MOD19
MOD11:  Pofozenie posrednie ZAM. MOD21 - MOD43
MOD12:  Potozenie posrednie ZAM. do potozenia kraricowego ZAM. MOD60 - MOD6?2
MOD13:  Dziatanie zamka elektromagnetycznego
MOD14:  Hamulec (zasada pradu spoczynkowego)
MOD15:  Hamulec (zasada pradu roboczego)
MOD16:  Hamulec (zasada pradu spoczynkowego), przetaczenie do potozenia
PRZEKA. 4 kraficowego OTW. MOD1 - MOD19 MOD14

MOD17:  Aktywacja zabezpieczenia krawedzi zamykajacej lub biad testu

MOD18:  (Czerwone swiatto 4) ostrzezenie wstepne — migajace, ruch bramy — wyt.

MOD19:  Potozenie posrednie OTW. do potozenia kraicowego OTW.

MOD21:  Test zabezpieczenia przed wciagnieciem czesci ciata przed ruchem w
kierunku otwarcia (konieczny dodatkowy modut)

MOD22:  Aktywacja systemu transmisji radiowej 1 3 lub testowanie kurtyny
optycznej

MOD23:  (Zielone $wiatto) potozenie krancowe OTW. — Swiatlo ciagte, ostrzezenie
wstepne —WYt. ruch bramy WYt *

MOD24:  Obwod kondensatorowy napedow bram sekcyjnych 230V/1~

MOD21 - MOD43
MOD60 - MOD62
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. . Mozliwosci Ustawienie
Funkcja Opis . .
ustawien fabryczne
MOD25:  Funkcja oswietlania dziedzirica, 2 minuty $wiecenia po komendzie OTW. /
poleceniu impulsowym
MOD26:  Aktywacja systemu transmisji radiowe]
MOD27:  Sygnatimpulsowy po osiggnieciu potozenia kranicowego OTW.
MOD28:  Przekaznik ogdlnego WYt.
MOD29:  Brama otwiera sie
MOD30:  Brama zamyka sie
MOD31:  Konserwacja, sygnat ciagly po osiagnieciu ustawionego okresu konserwacji
MOD32:  Tryb baterii
MOD33:  Brak trybu baterii
MOD34:  Sygnat BMA (instalacja alarmu pozarowego aktywna)
MOD35:  Bariera optyczna dziata
MOD36:  Sitownik blokowania drzwi wbudowanych do bramy
MOD37:  Testowanie sygnatu stopu, system transmisji radiowej 11 3
MOD38:  Testowanie kraty $wietinej 2 (wejscie 2)
MOD39:  Bfad LED
MOD40:  Sygnatimpulsu przy komendzie OTW z zewnatrz
MOD41:  Test systemu transmisji radiowej 4 w kierunku OTW.
MOD43:  Naped w ruchu
MOD60:  (Czerwone swiatto na zewnatrz) ostrzezenie wstepne — miga, ruch bramy —
Swiatfo ciggte
MOD61:  (Czerwone swiatto na zewnatrz) ostrzezenie wstepne — miga, ruch bramy —
miga
MOD62:  (Zielone Swiatto na zewnatrz) potozenie kraricowe OTW. — miga, ostrzezenie
wstepne / ruch bramy — wyt.
* w przypadku aktywowanego kierowania ruchem z przeciwka: SWIATEO WEWNATRZ
LAMPA Sterowanie Swiattami sygnalizacyjnymi MOD1 - MOD3 MOD1
SPOCZ. MOD1: w stanie spoczynku WY.
MOD2: w stanie spoczynku Wk.
MOD3: w stanie spoczynku WY%. po 5 minutach
SKS MOD1: OSE (czujnik optyczny) A —samoczynne A
MOD2: 8,2 kQ (listwa stykow elektrycznych) uczenie
MOD3: DW (listwa fali ci$nieniowe]) jako NC z testowaniem MOD1 - MOD6
MOD4: Kurtyna optyczna OSE bez testow
MOD5: Kurtyna optyczna PNP z testami
MOD6: Kurtyna optyczna PNP bez testow
WSKAZOWKA:
Przy uzytkowaniu kraty $wietlnej nalezy recznie ustawi¢ MOD4, MOD5 oraz MOD6.
— Bez dodawania czasu otwierania (jezeli zaprogramowano) po przerwaniu kurtyny
optycznej podczas automatycznego zamykania.
— Bez wyfaczania funkdji , Automatyczne zamykanie” po 3 kolejnych przerwaniach.
DW TEST Aktywacja i dezaktywacja funkcji testowania dla podtaczonej listwy DW. MOD1 - MOD2 MOD2
Pokazuije sie tylko przy ustawieniu parametru SKS = MOD3
MOD1: Test OFF
MOD2: Test ON
DW POINT Punkt, w ktorym testowana jest podtaczona listwie DW (X4 / 5+6). 0-1000 20
Pokazuje sie tylko przy ustawieniu parametru SKS = MOD3
Ustawianie tyko przyrostowo (tylko AWG), wychodzac od dolnego punktu wytaczenia.
Przy systemach z mechanicznymi wytacznikami kranicowymi, dodatkowy wyfacznik
krancowy ZAM. stuzy jako DW Point.
FUNK. SKS MOD1: Stop + nawrét MOD1 - MOD2 MOD1

MOD2 Stop + ruch swobodny przez 2 sekundy
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. . Mozliwosci Ustawienie
Funkcja Opis .
ustawien fabryczne
SKS REV MODT: Stop + nawrot miedzy potozeniem krancowym OTW. a punktem MOD1 - MOD3 MOD1
nawrotu
Stop miedzy punktem nawrotu a potozeniem kraricowym
ZAM.
=» dla bram zamykanych w pionie
MOD2 Stop + nawrot miedzy pozycja kraficowa OTW. a punktem nawrotu
Brak dziatania miedzy punktem nawrotu a potozeniem kraricowym
ZAM.
=» dla bram zamykanych w pionie z wyprzedzajaca bariera optyczng
MOD3: Stop + nawrot miedzy potozeniem kraricowym OTW. a potozeniem
kraicowym ZAMK.
=» dla bram zamykanych w poziomie i instalacji z mechanicznymi
wytacznikami kraficowymi bez wstepnych wylacznikéw krancowych
WSKAZOWKA:
Przy systemach z mechanicznymi wytacznikami kranicowymi, wstepny wytacznik
kranicowy ZAM stuzy jako punkt nawrotu.
WYL OFF Punkt nawrotu. Punkt w ktérym nawrdt bramy zostaje wytaczony. A — samoczynne 50
Pojawia sie tylko w systemach z elektronicznym systemem potozen kraricowych uczenie
(AWG). Ustawianie tyko przyrostowo, wychodzac od dolnego punktu wytaczania. Przy 1-1000
systemach z mechanicznymi wytacznikami kraicowymi, wstepny wyfacznik krancowy
ZAM. stuzy jako punkt nawrotu.
FTK PRZEJ Bariera optyczna 1 zamontowana w strefie przejazdu przez brame. Przyfacze do X4/ 1-4 | A —samoczynne A
uczenie
MOD1: MFZ system 2-przewodowy MOD1 - MOD3
MOD2: Styk NC/ NPN
MOD3: PNP
FUNK ZAP 1 Dziatanie bariery optycznej 1 w strefie przejazdu przez brame. MOD1 - MOD9 MOD1
Ruch bramy ZAM. Ruch bramy OTW.
MOD1: Stop + nawrot brak dziatania
MOD2: Stop + ruch swobodny brak dziatania
MOD3: STOP brak dziatania
MOD4: STOP STOP
MODS: Stop + Nawracanie uniemozliwienie zabrania sie
(ruch bramy OTW mozliwy dopiero po
zwolnieniu bariery optyczne)).
MOD6: Brak dziatania stop + nawrot
MOD7: Brak dziatania stop + ruch swobodny
MOD8: Brak dziatania stop
MOD9: Blokada zabezpieczajaca stop + nawrot
(ruch bramy ZAMK mozliwy dopiero,
po zwolnieniu bariery optycznej).
FUNK ZAP 2 Dziatanie bariery optycznej 2 w strefie przejazdu przez brame. MOD1 - MOD9 MOD1
Pokazuje sie tylko przy ustawieniu parametru WEJSCIE = MOD15.
Przytacze tylko jako styk NC przez programowane wejscie 1 (X4 / 9+10).
Sposob wyboru jest analogiczny do ustawien dla FUNK ZAP 1
LS POINT Miedzy potozeniem kraricowym ZAMK. i LS Point nie nastepuje ocena bariery optycznej A —uczacy A
1 (X4 / 1-4). Ustawianie tyko przyrostowo, wychodzac od dolnego punktu wytaczania. 1-WYL. KRA. OTW

Widoczne jedynie w systemach z elektronicznym wytgcznikiem kraicowym.

Wskazowka: Przy pierwszej jezdzie zamykania podczas kalibracji punkt ten zostaje
rozpoznany automatycznie, o ile bariera optyczna 1 zostata zamontowana w o$cieznicy
bramy i podczas jazdy w kierunku zamykania od tego punktu az do pozycji kraricowej
ZAM. pozostaje przerwana.
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. . Mozliwosci Ustawienie
Funkcja Opis . .
ustawien fabryczne
IMPULS Wybor funkdji ktéra powinna zostac przyporzadkowana do przycisku impulsowego MOD1 - MOD5 MOD1
(X3/7+8).
MOD1: OTW. - STOP - ZAM - STOP - OTW ... (sterowanie sekwencyjne)
MOD2: OTW przy stojacej bramie / brak dziatania przy ruchu w kierunku OTW.
Zatrzymanie i jazda otwierania przy ruchu w kierunku ZAM.
MOD3: OTW. przy stojacej bramie / STOP przy ruchu bramy
MOD4: OTW. przy stojacej bramie / brak dziatania przy ruchu bramy
MOD5: OTW przy stojacej bramie / ZAM. z pozycji kraricowej OTW.
WEJSCIE 1 Wybor funkdji ktora powinna zostac¢ przyporzadkowana do wejscia 1 (X4 / 9+10). MOD1-MOD18 MOD1
MOD30 — MOD32
MOD1: Przycisk czesciowego OTW.
MOD2: Przetacznik czesciowego OTW.
MOD3: Przetacznik AUTO ZAMK.
MOD4: ZEGAR zewnetrzny (ciggte OTW.)
MOD5: Wihacznik inst. p-poz. 3, (otwieranie czesciowe) NO
MOD6: Wihacznik inst. p-poz. 1 (zamykanie awaryjne) NO
MOD7: Wihacznik inst. p-poz 1 (zamykanie awaryjne) NC
MOD8: Wiacznik inst. p-poz. 2 (otwieranie awaryjne) NO
MOD9: Wihacznik inst. p-poz. 2 (otwieranie awaryjne) NC
MOD10:  Przycisk funkcji wentylacji (otwarcie czesciowe) NO
MOD11:  Przycisk automatycznego zamykania
MOD12:  Skaner laserowy (rozwigzanie specjalne)
MOD13:  Wiacznik inst. p-poz. 3 (otwieranie czesciowe) NC
MOD14:  Blokowanie drzwi wbudowanych w brame
MOD15:  Bariera optyczna 2 NC
MOD16:  Przetgcznik ostrzegania wstepnego
MOD17:  Przycisk impulsowy
MOD18:  Czujnik kolizji NC
MOD30:  Przycisk OTW. od wewnatrz
MOD31:  Przycisk OTW. od zewnatrz
MOD32:  Przycisk ZAM. (aktywny tylko przy dziatajacym zabezpieczeniu krawedzi
zamykajacej i dziatajgcej barierze optycznej 1. Brak dziatania w trybie
czuwakowym.)
WEJSCIE 2 Wybor funkdji ktéra powinna zostac przyporzadkowana do wejécia 2 (X4 / 11+12). A —samoczynne MOD1
(SKS2) uczenie
OFF: NIEAKTYWNY OFF
MOD2: tacznik drzwi wbudowanych w brame 8,2 kQ MOD2 - MOD7
Zatrzymanie w razie odstepstwa
MOD3: Listwa stykowa OTW. 8,2 kQ, aktywna w kierunku OTW.
Stop i nawrét po nacisnieciu
MOD4: Listwa stykowa 8,2 kQ, aktywna w kierunku OTW.
Stop i jazda swobodna po nacisnieciu
MOD5: Tryb baterii
MODG6: Radarowy czujnik ruchu (rozwiazanie specjalne)
MOD7: Kurtyna optyczna 2 (PNP)
Przy pierwszym uruchomieniu i po resecie wejscie 2 zostanie ustanowione jednora-
zowo na A (uczenie sie). Jesli nie zostanie rozpoznany zaden podtaczony komponent,
wtedy wejscie automatycznie dezaktywuje sie. Na wyswietlaczu pokaze sie wytaczenie
OFF i wejscie nalezy aktywowac recznie.
SKS3 Ustawienie dla kanatu 1 wtykowego systemu transmisji sygnatu (X20). OFF OFF
MOD2 - MOD4
OFF: Nieaktywny
MOD2: Aktywacja jako zabezpieczenie krawedzi zamykajacej w kierunku ZAM.
MOD3: Aktywacja jako zabezpieczenie krawedzi zamykajacej w kierunku OTW.
MOD4: Aktywacja jako zabezpieczenie krawedzi zamykajacej (wewnetrzny
obwod bezpieczenistwa)
SKS4 Ustawienie dla kanatu 2 wtykowego systemu transmisji sygnatu (X20). OFF OFF
Sposdb wyboru jest analogiczny do ustawien dla SKS 3. MOD2 - MOD4




7 -
(®) MFZOVITOR
 Zestawiemafumkgi

Funkcja

Opis

Mozliwosci
ustawien

Ustawienie
fabryczne

CZAS
BIEGU

CZAS

NAWROTU

WYLA.
KRANC.

SAMOPOD

SIA

RESET
MSBUS

RESTART

Monitorowanie maksymalnego czasu jazdy w kierunku OTW. lub ZAM.

Podczas ruchu z uczeniem nastepuje automatyczne wezytanie czasu ruchu bramy.
W przypadku odstepstwa 20% (w obu kierunkach) pokazuje sie btad czasu pracy.
Po automatycznym programowaniu mozna recznie dokonac zmiany czasu pracy.

Czas stanu spoczynku silnika przy kazdej bezposredniej zmianie kierunku ruchu.
Czas nawrotu przy aktywowaniu listwy stykowe]j podczas ruchu zamykania wynosi
jedna czwartg ustawionego czasu.

Wybor systemu potozen kraricowych przeznaczonego do oceny.

MODT: Enkoder wartosci absolutnych (AWG)

MOD2: Mechaniczne wytaczniki kraicowe (MEC)

MOD4: AWG z ujemnymi impulsami
(tylko do pracy przetwornicy czestotliwosci z polem wirujacym
lewoskretnym)

MOD4: Tylko dla pracy z falownikiem

MODS5: Enkoder wartosci absolutnych (AWG) + mechaniczny wytacznik kracowy
ZAM. (NC) przy montazu standardowym

MOD6: Enkoder wartosci absolutnych (AWG) + mechaniczny wytacznik kracowy
ZAM. (NC) przy montazu specjalnym z lewoskretnym polem wirowym

MOD 5+6 (opcja):

W tym przypadku stosuje sie dodatkowy zewnetrzny wytacznik kraricowy do detekdji
dolnego punktu kraricowego, w celu kompensacji tolerancji, spowodowanych przez
mechanike bramy i jej zwis. Po aktywacji mechanicznego wytacznika kraricowego
dolna pozycje kraicowa uznaje sie za osiagnieta, niezaleznie od informacji z enkodera
wartosci absolutnej.

Wybor miedzy trybem impulsowym i recznym z lub bez oceny zabezpieczenia krawedzi
zamykajacej (SKS) i systemu barier optycznych (LS).

MOD1: Tryb impulsowy dla OTW. + ZAM.  z SKSi FOT
MOD2: Tryb reczny dla OTW. + ZAM. z SKSi FOT
MOD3: Tryb reczny dla ZAM. z SKSi FOT
MOD4: Tryb reczny dla OTW. z SKSi FOT
MODS5: Tryb reczny dla OTW. + ZAM. bez SKS i FOT
MODE6: Tryb reczny dla ZAM. bez SKS i FOT

Automatyczny monitoring sity

(monitorowanie predkosci obrotowej)

Komunikat btedu w razie trudnosci lub blokady bramy.

Ustawianie czutosci dla kierunku ruchu OTW.

Warto$¢ dla sity (predkos¢ obrotowa) wyswietlana jest podczas ruchu w kierunku
otwarcia. Po aktywacji monitoringu sity ustawi¢ mniejsza wartosc niz sygnalizowana
warto$¢ najmniejsza podczas ruchu bramy. Im wieksza bedzie réznica wzgledem
najmniejszej wskazanej wartosci, tym czuto$¢ reakcji monitoringu sity bedzie mniejsza.
Monitoring sity aktywny jest tylko wtedy, gdy ustawiana jest wartos¢ liczbowa.

Wszystkie wydane adresy magistrali MSBUS zostaja skasowane.

Po ponownym uruchomieniu nastepuje ponowne adresowanie wszystkich
podfaczonych urzadzen magistrali MS.

-> Szczegotowe informacje otrzymajg Panistwo z instrukgji urzadzenia MSBUS.

Po aktywowaniu funkcji nastepuje ponowne uruchomienie sterownika

A — samoczynne
uczenie

OFF

1-300s

100 -
5000 ms

A — samoczynne
uczenie
MOD1 - MOD6

MOD1 - MOD6

OFF
1-999

ON
OFF

ON
OFF

A

300

MOD1

OFF

OFF
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Funkcja

Opis

Mozliwosci
ustawien

Ustawienie
fabryczne

USTAW.
FABR.

RESET

PIN Nr. 2

SERWIS

FALOWNIK

P-HAM.
OTW.*

P-HAM.
ZAM*

P-HAM.
ZAM2*

PRED. OTW.

PRED. ZAM.

MX PR. ZAM.

Wybor rekordu parametrow na ktére maja zostac zresetowane po wyborze RESET.

MOD5: MFZ S =» Napedy w trybie czuwakowym

MOD6: MFZ FAL. =¥ Seria napedow MDF-U (zintegrowane UPS)

MOD7: MFZ S =» Typoszereg napedow STAW z wydtuzonym czasem
zatgczania

MODS: MFZ FAL. = Seria napedow MFZ 05 (230 V)

MOD9: MFZFU  =» Typoszereg napedow STA

MOD14: MFZ FAL. =¥ Seria napedow MFZ 05 (400V)

MOD99: MFZ S = standard

MOD10 — MOD 98: Rekordy parametrow whasciwe dla klienta

Resetowanie parametrow sterowania do wybranego ustawienia fabrycznego.

MOD2: Reset czesciowy 1 (wszystko poza ustawieniami FAL)

MOD3: Reset czesciowy 2 (wszystko oprécz potozen krancowych / rozpoznany
system potozen krarcowych)

MOD4: Reset catkowity (wszystko powraca do ustawien fabrycznych).

Woprowadzanie i wybor kodu PIN dla programowania okresu konserwacji.

Po wprowadzeniu kodu PIN otwiera sie drugi poziom programowania.

Nastepnie, mozna wprowadzi¢ okres konserwacji poprzez parametr SERWIS.

Poziom wprowadzania 2 gasnie ponownie po odfaczeniu napiecia lub automatycznie
po 10 minutach. Zmiana kodu PIN mozliwa jest tylko na drugim poziomie
programowania.

OFF: Sygnalizacja konserwacji nieaktywna

Ustawianie okresu konserwacji. Po uptywie ustawionych cykli obciazenia, nastepuje
podanie ostrzezenia (LED/LCD). Jesli wyjscie przekaznika jest zaprogramowane przez
MOD31, dany przekaznik zatacza sie (sygnat ciagty).

Pojawia sie dopiero po aktywacji 2. poziomu wprowadzania poprzez parametr PIN 2.

Uaktywnia lub dezaktywuje podtaczona przetwornice czestotliwosci. Po podigczeniu
przetwornicy czestotliwosci do ztacza X18 sterownik przeksztatca sie w CS 310 FU.

MOD1: Praca bez FAL
MOD2: Praca z FAL
MOD3: Praca z FAL (efektywne czasy rampy)

Steruje op6znieniem CZ OPOZ OTW. Wyswietlanie w przyrostach AWG w postaci
wartosci ujemnej w odniesieniu do gérnego kraricowego punktu wytaczenia.
Dotyczy wyfacznie jazdy bramy w kierunku OTW

Steruje opdznieniem CZ OPOZ ZAM. Wyswietlanie w przyrostach AWG w postaci
wartosci dodatniej w odniesieniu do dolnego kraricowego punktu wytaczenia.
Dotyczy wytacznie jazdy bramy w kierunku ZAM.

Steruje opdznieniem OPOZ. MX. Wyswietlanie w przyrostach AWG w postaci wartosci
dodatniej w odniesieniu do dolnego krancowego punktu wyfaczenia.

W przypadku ponownej zmiany potozen kraicowych (np. poprzez regulacje
precyzyjna), nastepuje ponowna dezaktywacja BP2 (wskaznik A) i konieczne jest
ponowne programowanie.

Dotyczy wytacznie jazdy bramy w kierunku ZAM.

* Parametry pojawiaja sie dopiero po zaprogramowaniu pofozer koricowych
Predkos¢ normalna dla ruchu bramy OTW.

Predko$¢ normalna dla ruchu bramy ZAM.

Predkos¢ maksymalna dla ruchu bramy ZAM. (opcja).
Parametr pojawia sie dopiero po zaprogramowaniu P-HAM. ZAM.2

MOD5 - MOD14
MOD10 - MOD98
MOD99

OFF,
MOD2 - MOD4

0-9999

OFF
0-99999

MOD1 - MOD3

-999-0

0-999

0 - WYL. KRA. OTW
(0 =WYL. KRAN
ZAM)

MOTHZ MIN - MAX

MOT.HZ MIN - MAX

MOT.HZ MIN - MAX

MOD9

OFF

1M1

OFF

MOD1

-250

250

50 Hz

50 Hz

50 Hz
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. . Mozliwosci Ustawienie
Funkcja Opis . .
ustawien fabryczne
WOLNO Predkos$¢ minimalna dla ruchu bramy OTW. MOTHZ MIN - 50 Hz 25 Hz
OTW.
WOLNO Predkos¢ minimalna dla ruchu bramy ZAM. MOTHZ MIN - 50 Hz 25 Hz
ZAM.
CZ PRZYSP. Czas przyspieszenia pomiedzy poleceniem start a czestotliwoscig PRED. OTW. 0,1-99s 2,05
OTW. Dotyczy wyfacznie jazdy bramy w kierunku OTW
CZ PRZYSP. Czas przyspieszenia pomiedzy poleceniem start a czestotliwoscia PRED. ZAM. 0,1-99s 2,0s
ZAM. Dotyczy wytacznie jazdy bramy w kierunku ZAM.
CZ 0P0OZ Czas op6znienia pomiedzy punktem hamowania OTW a czestotliwoscia WOLNO OTW, 0,1-99s 2,05
OTW. Dotyczy wytacznie jazdy bramy w kierunku OTW
CZ OPOZ Czas op6znienia pomiedzy punktem hamowania ZAM a czestotliwoscia WOLNO ZAM. 0,1-99s 2,0s
ZAM. Dotyczy wyfacznie jazdy bramy w kierunku ZAM.
CZ PRZYSP. Czas przyspieszenia pomiedzy poleceniem start a czestotliwoscia MX PR. ZAM. 0,1-50s 2,0s
MX* Dotyczy wytacznie jazdy bramy w kierunku ZAM.
CZ 0P0OZ Czas op6znienia pomiedzy punktem hamowania ZAM2 a czestotliwoscig PRED. ZAMK. 0,1-50s 2,05
MX* Dotyczy wytacznie jazdy bramy w kierunku ZAM.
* Parametry pojawiaja sie dopiero po zaprogramowaniu punktu hamowania ZAM 2.
CZ PRZYSP. Czas przyspieszenia po nawrocie do czestotliwosci PRED. OTW. / ZAM. 01-1s 05s
SKS Dotyczy obu kierunkéw ruchu bramy i aktywadji zabezpieczenia krawedzi zamykajacej.
CZ OPOZ SKS |  Czas opdznienia pomiedzy aktywacja SKS a zatrzymaniem instalacji. 0,1-1s 0,1s
Dotyczy obu kierunkow ruchu bramy i aktywadji zabezpieczenia krawedzi zamykajacey.
CZ PRZYSP. Czas przyspieszenia po nawrocie do czestotliwosci PRED. OTW. / ZAM. 0,1-50s 05s
FOT Dotyczy obu kierunkow ruchu bramy i aktywagji bariery optycznej.
CZOPOZ FOT | Czas opoznienia pomiedzy aktywacja bariery optycznej a zatrzymaniem instalacji. 0,1-50s 05s
Dotyczy obu kierunkéw ruchu bramy i aktywadji bariery optycznej.
CZ OPOZ Czas opbznienia pomiedzy poleceniem zatrzymania / osiagnieciem potozenia 0,0-50s 0,5s
STOP kraicowego, a zatrzymaniem instaladji.
Dotyczy obu kierunkow ruchu bramy.
RES.FALOW- Kasowanie wszystkich parametrow przetwornicy czestotliwosci (ustawienia fabryczne). ON OFF
NIK OFF
MOTOR V Napiecie znamionowe silnika. 100 - 500V 230V
MOTOR | Natezenie znamionowe silnika. 1-99A 51A
MOTOR P Moc znamionowa silnika. 100 — 5000 W 550 W
MOTOR PHI Wspdtczynnik mocy (cosinus fi) silnika. 0-1 0,69
MOTOR HZ Czestotliwos¢ znamionowa silnika. 10— 100 Hz 50 Hz
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Funkcja

Opis

Mozliwosci
ustawien

Ustawienie
fabryczne

MOTOR RPM

MOT. HZ MIN

MOT. HZ
MAX

ZWLOKA HAM

EXPERT
MENU

BOOST KONT.

BOOST
PRZYSP.

Znamionowa predkos¢ obrotowa znamionowa silnika.

WSKAZOWKA:
Poréwnac dane znamionowe silnika z danymi na tabliczce znamionowej.

Minimalna wartos¢, na ktorg mozna ustawic¢ czestotliwos¢ ruchu silnika.

Maksymalna warto$¢, na ktéra mozna ustawic czestotliwo$¢ ruchu silnika.

Pozwala z opdznieniem wyzwoli¢ hamulec po poleceniu startu. Zapobiega opadaniu
bramy przy uruchomieniu z potozenia posredniego.

Aktywacja i dezaktywacja ustawien eksperckich.

W ustawieniu fabrycznym OFF dla WPISU pojawia sie zaledwie ograniczony wybor
parametréw. Jezeli ten parametr ustawiony jest na ON, mozna otworzy¢ wszystkie
parametry menu wprowadzania i ustawic je.

OFF: Ograniczona liczba ustawien parametréw:
— Jezyk menu

— POZ.POS.OT

— CZAS OTWAR.

— OSTRZEZ WST

— SZYBKIE ZAM

— WYL OFF

— WEJSCIE 1

— SAMOPOD.

— P-HAM. OTW.

— P-HAM. ZAM

— PRED. OTW.

— PRED. ZAM.

— WOLNO OTW.

— WOLNO ZAM.

— CZ PRZYSP OTW.
— CZ PRZYSP ZAM.
— CZAS OPOZ OTW.
— CZAS OPOZ ZAM.
- MOTORV

- MOTOR |

- MOTOR P

— MOTOR PHI

— MOTOR HZ

— MOTOR RPM

— EXPERT MENU

ON: Dostep do wszystkich parametrow, zgodnie z lista w rozdziale 11.2.

State podniesienie napiecia w zaleznosci od czestotliwosci wyjsciowej.

W przypadku niskich czestotliwosci wyjsciowych, nie mozna pomijac rezystancji
uzwojenia, aby utrzymac sprawno$¢ pracy silnika.

W celu kompensacji ewentualnych strat, utrzymania obcigzenia lub magnetyzadji,
napiecie wyjsciowe falownika mozna wpisa¢ podajac ten parametr.

Powoduje zwigkszenie napiecia przy podnoszeniu / powrocie i generuje dodatkowy
moment obrotowy w kazdym procesie przyspieszenia lub wyhamowania.

100 — 5000 min™'

10 - 50 Hz

50 - 100 Hz

0-500 ms

ON — OFF

0-250V

0-250V

1370 min”!

10 Hz

87 Hz

50 ms

OFF

50

50
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. . Mozliwosci Ustawienie
Funkcja Opis . .
ustawien fabryczne
BOOST START | Zwiekszenie napiecia przy uruchomieniu. Celowe przy uruchamianiu obciazen. 0-250V 0

Aktywne wytacznie po 1. procesie przyspieszenia po poleceniu Wt.

Ustawienie zbyt wysokiego uniesienia poczatkowego (BOOST START) powoduije, ze
falownik = ogranicza natezenie, przez co czestotliwos¢ wyjsciowa ograniczana jest do
wartosci ponizej czestotliwosci zadanej.

WSKAZOWKA:

Zwigkszenie napiecia powoduje rozgrzanie silnika (w szczegolnosci po zatrzymaniu).
Wartosci zwiekszenia napiecia faczone sa ze soba przy stosowaniu statego
—zwiekszenia napiecia (parametr BOOST KONST) w potaczeniu z innymi parame-
trami —zwigkszajacymi (zwiekszenie przyspieszenia BOOST BESL. oraz poczatkowe
—zwigkszenie BOOST START).

Do tych parametréw przyporzadkowywane priorytety wedtug ponizszego schematu:
BOOST KONT. > BOOST PRZYSP > BOOST START
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Objasnienia trybow przekaznikowych:

A. Funkcje lamp sygnalizacyjnych

MOD Nazwa ;ZT\)’I/.cja kraricowa Zc-)rzz.cja kraricowa ‘(I.")Is;ttrez:::nie Bieg bramy
MOD1 Czerwone swiatfo 12 WE. /WYL, ! WYL, 2 Migajace Swiecace sie ciggle
MOD2 Czerwone $wiatto 2 ° Wh. /WYL, ! WYk, 2 Migajace Migajace

MOD3 Czerwone swiatfo 3 2 Wk, /WYL, ! WYk, 2 Swiecace sie ciagle Swiecace sie ciggle
MOD18 Czerwone $Swiatto 43 WYL WYL, Migajace WYL,

MOD23 Zielone Swiatto 3 WYL Swiecace sie ciggle 2 WYL WYE.

MOD60 Czerwone swiatfo 14 Wk, /WYL ! WYk, 2 Migajace Swiecace sie ciggle
MOD61: Czerwone swiatto 2 ¢ Wh. /WYL, WYk, 2 Migajace Migajace

MOD62 Zielone Swiatto ¢ WYL Swiecace sie ciggle 2 WYL WYE.

"'w zaleznosci od parametru LAMPA SPO.

2W przypadku aktywowanego sterowania ruchem z przeciwka: jest to zalezne od polecenia otwarcia z wewnatrz lub z zewnatrz.
3 Przy zaktywowaniu sterowania ruchu z przeciwka: Swiatto wewnatrz
4 Przy zaktywowaniu sterowania ruchu z przeciwka: Swiatto zewnatrz

B. Sygnalizacje pozycji

MoD

Nazwa

Uwagi

MOD6

MOD7

MOD8

MOD9

MOD10

MOD11

MOD12

MOD19

Potozenie kraicowe OTW.
Potozenie krancowe ZAM.
Nie jest to potozenie kraricowe OTW.

Nie jest to potozenie kraricowe ZAM.

Potozenie posrednie OTW. (cze$ciowo OTW.)

Potozenie posrednie ZAMK. (czesciowo ZAM.)

Potozenie posrednie ZAM. do potozenia kracowego
ZAM.

Potozenie posrednie OTW. do pofozenia kraricowego
OTW.

Przekaznik zamyka styk, gdy brama znajduje sie w potozeniu krarcowym OTW.
Przekaznik zamyka styk, gdy brama znajduje sie w potozeniu krarcowym ZAM.
Przekaznik zamyka styk, gdy brama nie znajduje sie w potozeniu kraficowym OTW.

Przekaznik zamyka styk, gdy brama nie znajduje sie w potozeniu kraficowym ZAM.

Przekaznik zamyka styk, gdy brama znajduje sie w potozeniu posrednim OTW.
(czesciowe OTW.).

Przekaznik zamyka styk, gdy brama znajduje sie w potozeniu posrednim ZAM.
(czesciowo ZAM.).

Przekaznik zamyka styk, gdy brama znajduije sie w strefie miedzy potozeniem
krancowym ZAM. i potozeniem po$rednim ZAM. (czesciowo ZAM.).

Przekaznik zamyka styk, gdy brama znajduje sie w strefie miedzy potozeniem
krancowym OTW. i potozeniem posrednim OTW. (czesciowo OTW.).
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C. Sygnaly impulsowe

MoD

Nazwa

Uwagi

MOD4

MOD27

MOD 40

Impuls przy poleceniu OTW. od wewnatrz.

Impuls po osiagnieciu pofozenia krarcowego OTW.

Impuls przy komendzie OTW. z zewnatrz.

Przekaznik zamyka styk na 1 sekunde, gdy brama otrzymuje polecenie OTW. od
wewnatrz. Tym impulsem mozna przyktadowo realizowac sterowanie swiattami.

Przekaznik zamyka styk na 2 sekundy, gdy brama osiagnie potozenie kraricowe OTW.
Tym impulsem mozna przykfadowo otwierac kolejna zapore.

Przekaznik zamyka styk na 1 sekunde, gdy brama otrzymuje polecenie OTW. z
zewnatrz. Tym impulsem mozna przyktadowo realizowac sterowanie swiattami.

D. Funkcje hamowania (mozliwos¢ ustawien tylko na przekazniku 4)

MoD

Nazwa

Uwagi

MOD14

MOD15

MOD16

Hamulec (zasada pradu spoczynkowego)

Hamulec (zasada pradu roboczego)

Hamulec (zasada pradu spoczynkowego),

przefaczenie do potozenia kraricowego OTW.

E. Komunikaty o btedach

MoD

Nazwa

Przekaznik wysterowuije styk faczeniowy prostownika hamulca, aby przyspieszy¢
realizacje funkcji hamowania. Gdy tylko poruszy sie brama, styk zwiera sie, a hamulec
zostaje odpowietrzony (zasada pradu spoczynkowego).

Przekaznik wysterowuije styk taczeniowy prostownika hamulca, aby przyspieszy¢
realizacje funkcji hamowania. Gdy tylko poruszy sie brama, styk rozwiera sie,
a hamulec zostaje odpowietrzony (zasada pradu roboczego).

Przekaznik wysterowuije styk taczeniowy prostownika hamulca, aby przyspieszy¢
realizacje funkcji hamowania. Gdy tylko poruszy sie brama, styk zwiera sie,

a hamulec zostaje odpowietrzony (zasada pradu spoczynkowego). Aby w gornym
potozeniu kraricowym zapewni¢ delikatne zatrzymywanie sie bramy, styk taczeniowy
w potozeniu krancowym OTW (CZAS OTWA.) nie faczy.

Uwagi

MOD5

MOD17

MOD35

MOD39

Komunikat o btedzie
Aktywowane zabezpieczenie krawedzi
zamykajacej

Bariera optyczna

Blad LED

Przekaznik otwiera styk, jesli pojawi sie komenda STOP lub btad.
Wszystkie bledy opisane w rozdziale 10 powoduja aktywacje przekaznika.

Przekaznik otwiera styk, gdy nastapi aktywacja zabezpieczenia krawedzi zamykajacej Btad
zabezpieczenia krawedzi zamykajacej lub nieudany test sygnalizowany jest przez MOD5.

Wystepujacy sygnat przetacza analogowo jako komunikat do wejécia zapory swietlnej X4 (3/4).
Przekaznik ON: Sygnat bariery optycznej jest prawidtowy
Przekaznik OFF: Wiazka zostata przerwana lub bariera optyczna jest uszkodzona

Przekaznik zawsze zamyka styk wtedy, gdy wystepuja btedy wewnetrzne. LED 2 (czerwona)
Swiedi sie.
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F. Sygnat ruchu

MOD Nazwa Uwagi

MOD29 Brama jedzie do OTW. Aktywny podczas ruchu w kierunku OTW.

MOD30 Brama jedzie do ZAM. Aktywny podczas ruchu w kierunku ZAM.

MOD43 Brama otwiera sie lub zamyka. Aktywny przy kazdym ruchu

G. Funkcje dla osprzetu zewnetrznego

MOD Nazwa Uwagi

MOD13 Dziatanie zamka elektromagnetycznego Przekaznik zamyka sie przed kazdym ruchem bramy. W stanie spoczynku przekaznik
jest otwarty.

Ustawiono czas opéznienia na 0,5 sekundy przed kazdym ruchem bramy.

MOD21 Test zabezpieczenia przed wciagnieciem czesci ciata Po osiagnieciu pozycji kraricowej ZAM. przekaznik generuje sygnat testowy i jako
reakdji na ten sygnat oczekuje aktywacji obwodu stopu.

MOD22 Aktywacja systemu transmisji radiowej 1i 4, Po osiagnieciu pofozenia kraricowego OTW. przekaznik generuje sygnat testowy i

Test kurtyny optycznej 1 jako reakdji na ten sygnat oczekuje aktywacji wejscia listwy stykowej.

MOD24 Uktad kondensatora Przy kazdym poleceniu ruchu przekaznik zostaje zamkniety na ok. 1 sekunde. Za
pomoca tego przekaznika dofaczane sg kondensatory rozruchowe do aplikacji na
prad przemienny, zapewniajace bezpieczne uruchomienie silnika.

Dla typoszeregu STAW z wydtuzonym czasem zafaczania.

MOD25 Funkcja oswietlenia dziedzinca Przy kazdym poleceniu OTW. nastepuje zamkniecie przekaznika na 2 minuty, co
pozwala na uzycie systemu sterowania oswietleniem.

MOD26 Aktywacja systemu transmisji radiowej 2 i 4 Przed kazdym poleceniem ruchu w dét nastepuje impulsowa aktywacja radiowego
systemu transmisji danych. Czas aktywacji nalezy ustawic na systemie transmisji.
Ta aktywacja powoduje op6Zznienie ruchu w dét o ok. 0,5 sekundy.

MOD28 Przekaznik WYL. Przekaznik jest generalnie wytaczony, styk jest zawsze otwarty.

MOD36 Sitownik pneumatyczny do blokowania drzwi Przy kazdym poleceniu OTW. nastepuje aktywacja przekaznika, ktory wysterowuje
wbudowanych w brame (bezprogowy system sitownik pneumatyczny, blokujacy mechanicznie drzwi wmontowane w brame.
drzwiowy). Potozenie blokowania sitownika kontrolowane jest wytacznikiem kraricowym. Brama

rusza dopiero po aktywacji tego wyfacznika kraricowego. Przekaznik pozostaje
aktywny do momentu osiagniecia dolnego punktu koricowego.

MOD37 Testowanie sygnatu stopu poprzez Przekaznik generuje sygnat testowy w potozeniu kraicowym OTW. i oczekuje na
system transmisji radiowej 113 reakcje na ten sygnat w postaci przerwania obwodu stopu.

MOD38 Test kurtyny optycznej 2 (8,2 kQ) Przekaznik generuje sygnat testowy w potozeniu kraicowym OTW. i oczekuje na
Przytacze poprzez wejscie 2 (X4 / 11+12) reakcje na ten sygnat w postaci przerwania na wejsciu 2.

MOD 41 Aktywacja radiowego systemu transmisji radiowej 4 Przekaznik generuje sygnat testowy przy osiagnieciu potozenia krancowego ZAMK.
w kierunku OTW. i oczekuje na reakcje na ten sygnat w postaci przerwania na wejsciu 2.
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H. Komunikaty zalezne od wejscia

MOD Nazwa Uwagi

MOD32 Tryb baterii Aktywnos¢ w trybie baterii. Wejscie 2 jest zmostkowane (ustawienie MODS5).

MOD33 Brak trybu baterii Aktywny w trybie sieciowym. Wejécie 2 jest otwarte (ustawienie MOD5).
Przekazniki przy programowaniu MOD32/33 pracuja jako zwloczne styki przefaczne i podazaja za
sygnatem na wejsciu 2 w ustawieniu MOD5.
Wyjécie 2 zasilane jest w tym przypadku sygnatem sterujacym z UPS, przeznaczonym do przefaczania
zasilan pomiedzy siecig a UPS.

MOD34 Sygnat BMA taczy przy aktywnej instalacji sygnalizacji pozarowej.

Objasnienia wejs¢:

Po sygnale na wejéciu 1 przy ustawieniu MOD5-9 / 13.
Wejscie 1 jest w takim przypadku zasilane sygnatem sterowania instalacji alarmu pozarowego i w
zaleznosci od ustawienia, otwiera lub zamyka brame w potozeniu kraricowym lub posrednim.

A. Funkcje wejscie 1
MOD Nazwa Uwagi
MOD1 Przycisk CZESCIOWEGO OTWIERANIA Naciéniecie tego przycisku (wejicie 1) otwiera brame do potozenia po$redniego OTW. (CZESCIOWEGO
OTWIERANIA).
MOD2 Przetacznik CZESCIO. OTW. Zamknieta:  Wszystkie polecenia OTW prowadza do pofozenia po$redniego (CZESCIOWEGO
OTWIERANIA)
Otwarta: wszystkie polecenia OTW prowadza do potozenia koricowego OTW.
MOD3 Przefacznik AUTO ZAMK. Zamknieta:  Brak automatycznego ruchu zamykania
(czas otwierania utrzymany, gdy czas otwierania > 0)
Otwarta:  Automatyczny ruch zamykania jest aktywny (gdy czas otwarcia > 0)
MOD4 ZEGAR zewnetrzne (dtugotrwate Brama sie otwiera, skoro tylko zamknie sie styk i pozostanie w pozycji OTW. (czas otwierania
otwarcie) utrzymany) do chwili, az styk sie otworzy. Po tym nastapi automatyczny ruch zamkniecia (tylko przy
czasie otwierania > 0).
Funkcje te mozna przerwac przez nacisniecie przycisku ZAM. Ruch bramy do ZAM.
MOD5 Wihacznik inst. p-poz. 3, (otwieranie Funkcja sterowania przy aktywnej instalacji alarmu p-poz.
czesciowe) NO Otwarta: ~ Normalne dziatanie
Zamknieta:  Czeéciowe otwarcie bramy. Dojazd do potozenia posredniego OTW. (czesciowe OTW.) z
obu kierunkéw, niezaleznie od aktualnego potozenia bramy.
PRZYCISK:  brak dziatania
LS /SKS:  Brama zatrzymuije sie i porusza sie swobodnie (tylko w kierunku ZAM.), po
5 sekundach nowe zamykanie
STOP: Przerwanie zamykania awaryjnego trwajace przez czas naciskania przycisku
MOD6 Wiacznik inst. p-poz. 1 (zamykanie Funkcja sterowania przy aktywnej instalacji alarmu p-poz.

awaryjne) NO

Otwarta: Normalne dziatanie
Zamknieta:  Zamykanie awaryjne bramy

PRZYCISK: brak dziatania

LS/SKS:  Brama zatrzymuje sie i porusza sie swobodnie, po 5 sekundach nowe
zamykanie awaryjne

STOP: Przerwanie zamykania awaryjnego trwajace przez czas naciskania przycisku
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MoD

Nazwa

Uwagi

MOD7

MOD8

MOD9

MOD10

MOD11

MOD12

MOD13

MOD14

MOD15

MOD16

Wihacznik inst. p-poz 1 (zamykanie
awaryjne) NC

Wihacznik inst. p-poz. 2 (otwieranie
awaryjne) NO

Wiacznik inst. p-poz. 2 (otwieranie
awaryjne) NC

Przycisk funkcji wentylacji NO

Przycisk ,Zamykanie automatyczne”

Skaner laserowy (rozpoznawanie
wysokosci)

Wiacznik inst. p-poz. 3 (otwieranie
czesciowe) NC

Blokowanie drzwi wbudowanych w
brame

Bariera optyczna 2 NC

Przetacznik ostrzegania wstepnego

1

Funkcja sterowania przy aktywnej instalacji alarmu p-poz.
Zamknieta:  Normalne dziatanie
Otwarta: Zamykanie awaryjne bramy

PRZYCISK: brak dziatania

LS/ SKS:  Brama zatrzymuije sie i porusza sie swobodnie, po 5 sekundach nowe
zamykanie awaryjne
STOP: Przerwanie zamykania awaryjnego trwajace przez czas naciskania przycisku

Funkcja sterowania przy aktywnej instalacji alarmu p-poz.
Otwarta: ~ Normalne dziatanie
Zamknieta:  Otwieranie awaryjne bramy

PRZYCISK: brak dziatania

LS/SKS:  brak dziatania

STOP: Przerwanie otwierania awaryjnego trwajace przez czas naciskania przycisku.
Brak automatycznego zamykania po dezaktywacji sygnatu instalacji alarmu p-poz.

Funkcja sterowania przy aktywnej instalacji alarmu p-poz.
Zamknieta:  Normalne dziatanie
Otwarta:  Otwieranie awaryjne bramy

PRZYCISK: brak dziatania

LS /SKS:  brak dziatania

STOP: Przerwanie otwierania awaryjnego trwajace przez czas naciskania przycisku.
Brak automatycznego zamykania po dezaktywacji sygnatu instalacji alarmu p-poz.

Czesciowe otwarcie bramy. Nacisniecie dodatkowego przycisku na wejsciu 1 powoduje dojazd do poto-
Zenia posredniego ZAM. (czesciowo ZAM.) z obu kierunkdw, niezaleznie od aktualnego potozenia bramy.

1. Nacisniecie: Brak automatycznego zamykania, czas otwierania zostaje podtrzymany.
2. Nacidniecie: Automatyczne zamykania ponownie aktywne,

kiedy czas otwarcia > 0.
3. Nacisniecie: Brak automatycznego zamykania, czas otwierania zostaje podtrzymany.

Tylko w potaczeniu z wejsciem 2 (MODG).
-> Patrz objasnienia do wejscia 2.

Funkcja sterowania przy aktywnej instalacji alarmu p-poz.

Zamknieta:  Normalne dziatanie

Otwarta:  Czesciowe otwarcie bramy. Potozenie posrednie OTW. (CZESCIOWE OTW.) dostepna
z obu kierunkdw, niezaleznie od aktualnej pozycji bramy.

PRZYCISK: brak dziatania

LS/SKS:  Brama zatrzymuije sie i porusza sie swobodnie (tylko w kierunku ZAM.), po
5 sekundach nowe zamykanie
STOP: Przerwanie zamykania awaryjnego trwajace przez czas naciskania przycisku.

Monitorujacy wytacznik kraricowy dla pneumatycznego systemu blokowania drzwi wbudowanych w
brame. Wytacznik kraricowy musi potwierdzi¢ prawidtowe zablokowanie w przeciagu 10 sekund od
polecenie OTW, w przeciwnym razie wygenerowany zostanie komunikat o btedzie, a brama sie zatrzyma.
Funkcja ta oddziatuje na tryb przekaznikowy 36.

W razie podfaczenia drugiej bariery optycznej w strefie przejazdu bramy, mozna zaprogramowac
system za pomoca parametru FUNK ZAP. 2 w czesci WPIS.
Podfaczenie barier optycznych tylko przez bezpotencjatowy styk NC.

Zamknieta: Ostrzezenie przed uruchomieniem i ostrzezenie wstepne sa nieaktywne.
(réwniez i gdy oba czasy > 0).
Otwarta: Ostrzezenie przed uruchomieniem i ostrzezenie wstepne sa aktywne (tylko, gdy

oba czasy > 0).
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MOD Nazwa Uwagi
MOD17 Przycisk impulsowy od zewnatrz Naciéniecie tego przycisku powoduje uruchomienie lub zatrzymanie bramy.
— Funkgja i kierunek ruchu zaleza od ustawienia parametru IMPULS w menu wprowadzania.
=, 11.2 Tryb wprowadzania” patrz strona 33
— Przy aktywnym sterowaniu ruchem ze strony przeciwnej to polecenie impulsowe traktowane jest
jako sygnat z zewnatrz.
MOD18 Czujnik kolizji (NC) Zapytanie o wartos¢ z czujnika kolizji jako styku NC. Po aktywacji czujnika kolizji ponowny ruch
bramy staje sie mozliwy
— dopiero po nacisnieciu przycisku STOP i przytrzymaniu go przez dtuzej niz 5 sekund albo
— po wylaczeniu i ponownym wigczeniu zasilania.
MOD30 Przycisk OTW. od wewnatrz Naciéniecie tego przycisku powoduje otwarcie bramy do potozenia kraicowego OTW.
Swiatlo wewnetrzne zapala sie na zielono.
MOD31 Przycisk OTW. od zewnatrz Naciéniecie tego przycisku powoduje otwarcie bramy do potozenia kraricowego OTW.
Swiatto zewnetrzne zapala sie na zielono.
MOD32 Przycisk ZAM. Nacisniecie tego przycisku zamyka brame do potozenia krancowego ZAM.
Aktywny tylko przy dziatajacym zabezpieczeniu krawedzi zamykajacej i dziatajacej barierze optycznej
1. Brak dziatania w trybie czuwakowym.
B. Funkcje wejscie 2
MOD Nazwa Uwagi
OFF Nieaktywny
MOD2 tacznik drzwi wbudowanych w brame (8,2 kQ) Generalnie aktywny.
Zatrzymanie instalacji po nacisnieciu.
MOD3 Listwa stykowa OTW. (8,2 kQ) Listwa stykowa aktywna w kierunku OTW.
Zatrzymanie i nawrét az do potozenia kraricowego ZAM po aktywacji listwy stykowej.
MOD4 Listwa stykowa OTW. (8,2 kQ) Listwa stykowa aktywna w kierunku OTW.
Zatrzymanie i jazda w kierunku zamykania na 2 sekundy (jazda swobodna) przy
aktywowaniu listwy faczeniowej.
MOD5 Tryb baterii (MDFU spec.) NO Aktywny przy zasilaniu przez akumulator.
Przetaczanie stykow MOD32 / MOD33
MOD6 Radarowy czujnik ruchu Funkcja jest pofaczona z wejsciem 1 (MOD12 - skaner laserowy).

(rozpoznawanie wysokosci ) NO

Wiaczony skaner laserowy rozpoznaje wysokos¢ pojazdu.
Podfaczony radarowy czujnik ruchu po zaktywowaniu generuje komende OTW.
— Wysoki pojazd (samochdd ciezarowy) zostaje rozpoznany przez skaner laserowy.
Skaner laserowy przefacza wejscie 1 (MOD12) na ON.
Radarowy czujnik ruchu rejestruje pojazd i wyzwala ruch bramy.
Brama porusza sie do pozycji kraricowej OTW.
— Niski pojazd (samochdd osobowy) zostaje rozpoznany przez skaner laserowy.
Skaner laserowy przefacza wejscie 1 (MOD12) na OFF.
Radarowy czujnik ruchu rejestruje pojazd i wyzwala ruch bramy.
Brama porusza sie do pozycji posredniej OTW. (czesciowe OTW.).
Wszystkie inne polecenia OTW. (przez X3, X7, X9, X13) powoduja zawsze ruch do
potozenia krancowego OTW.
Funkcja wejscia 1 (MOD12) jest wowczas nieistotna.
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MOD Nazwa Uwagi

Procedura jak dla kurtyny optycznej 1 (SKS MOD 4 — 6)

— Kurtyna optyczna aktywna w kierunku ZAM.

— Zatrzymanie i nawracanie po aktywowaniu kurtyny optycznej.
Zastosowanie rodzaju nawrotu (nawrét / ruch swobodny)

MOD7 Kurtyna optyczna 2 (PNP)
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11.3 Tryb diagnostyki / pamie¢ btedéw

Sygnalizacja Znaczenie Stan
WYL.KRAN.GOR Pofozenie kraricowe OTW. OFF: Osiagnieto potozenie kraficowe
ON: Nie osiagnieto potozenia kraficowego
WYL.KRAN.DOL PotoZenie kraricowe ZAM. OFF: Osiggnieto potozenie krafcowe
ON: Nie osiagnieto potozenia kraicowego
PRZYCISK OTW. Przycisk polecenia / wejscie OTW. ON: Przycisk nacisniety / wejscie jest aktywne
OFF: Przycisk nienacisniety / wejscie nie jest aktywne
PRZYCISK ZAM Przycisk polecenia / wejécie ZAM. ON: Przycisk nacisniety / wejécie jest aktywne
OFF: Przycisk nienacisniety / wejscie nie jest aktywne
WEJSCIE 1 WEJSCIE 1 (X4 /9 + 10) ON: Wejécie 1 jest aktywne
OFF: Wejscie 1 nie jest aktywne
WEJSCIE 2 WEJSCIE 2 (X4 /11 + 12) ON: Wejscie 2 jest aktywne
OFF: Wejscie 2 nie jest aktywne
— Nieaktywny
SKS Zabezpieczenie krawedzi zamykajacej 1 ON: System jest zamkniety
(DW, 8,2 kQ lub czujnik optyczny) OFF: System jest przerwany (zaktdcenie)
lub bariera optyczna 1
(PNP lub czujnik optyczny)
(X4 / 5-8) kierunek ZAM.
SKS 3 Zabezpieczenie krawedzi zamykajacej 3 ON: System jest zamkniety
(8,2 kQ lub czujnik optyczny) OFF: System jest przerwany (zaktocenie)
System transmisji zdalnej kanat 1 — Nieaktywny
Kierunek OTW albo ZAM
SKS 4 Zabezpieczenie krawedzi zamykajacej 4 ON: System jest zamkniety
(8,2 kQ lub czujnik optyczny) OFF: System jest przerwany (zakfécenie)
System transmisji zdalnej kanat 2 — Nieaktywny
Kierunek OTW albo ZAM
IMPULS Przycisk komendy / wejscie IMPULS ON: Przycisk nacisniety / wejscie jest aktywne
(X3/7+8) OFF: Przycisk nienacisniety / wejscie nie jest aktywne
ZEGAR STERUJACY Zegar sterujacy (wtykany) ON: Zegar sterujacy jest aktywny
OFF: Zegar sterujacy nieaktywny
FTK PRZEJ Przejezdna bariera optyczna 1 ON: Sygnat bariery optycznej jest prawidtowy
(X4171-4) OFF: Wiazka zostata przerwana lub bariera optyczna jest uszkodzona
FTK PRZEJ 2 Przejezdna bariera optyczna 2 ON: Sygnat bariery optycznej jest prawidtowy
Przytacze do wejscia 1 OFF: Wiazka zostata przerwana lub bariera optyczna jest uszkodzona
(X4 79+10)
LANCUCHSTOPU Obwod bezpieczeristwa 1 ON: Obwod bezpieczenstwa jest zamkniety
Systemy STOPU AWARYJNEGO instalacji OFF: Obwod bezpieczenistwa jest przerwany
bramy
STOP Przycisk komendy STOJ (klawiatura ON: Przycisk nie jest nacisniety
pokrywy) OFF: Przycisk jest nacisniety
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Sygnalizacja Znaczenie Stan
POLE WIRUJACE Prezentuje aktualny kierunek obrotu PRAWOSKRETNE: Ustawienie prawoskretnego pola wirujacego
napedu LEWOSKRETNE: Ustawienie lewoskretnego pola wirujacego
CYKL Licznik cykli bramy Widok wykonanych cykli bramy
1 x OTW. + 1 x ZAM. = 1 cykl
Cykl jest zliczany wytacznie po osiggnieciu odpowiednich krancowych punktéw
wylaczenia.
SERWIS Funkcja alarmu serwisowego OFF: Sygnalizacja konserwacji nieaktywna
Ustawienie poprzez parametr SERWIS 0-99999: Sygnalizacja konserwagji jest aktywna
i PINNR 2 Sygnalizacja pozostatych cykli bramy az do komunikatu o konserwacji
AWG Podanie pozycji enkodera wartosci Wyswietlenie aktualnie przekazywanej wartosci
absolutnych
BLAD .... Pamie¢ btedow sterownika Sygnalizacja zmienia sie w cyklach 2-sekundowych pomiedzy
ILOSC — oznakowaniem bfedu,
CYKL Tu mozna odczyta¢ komunikaty — czestotliwoscia wystepowania

o btedach sterownika wraz z informac-
jami o czestotliwosci i cyklu.
Przyciskami [+] i [-] wyswietlacza LCD

mozna przewingc liste réznych komuni-

katow o btedach.
= ,12.1 Sygnalizacja btedéw na
wyswietlaczu LCD"

Kasowanie pamieci btedow:
Jednoczesne nacidniecie przyciskow [+]
i [-] przez ok. 2 sekund.

Kazdy komunikat o btedzie nalezy
usunac osobno.

— podawaniem, w ktérym cyklu ostatnio wystapit btad.

Na liscie pojawiaja sie tylko btedy, ktdre juz wystapity.
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12.1 Sygnalizacja bledéw na wyswietlaczu LCD

Zaki6cenie / komunikat Przyczyna Usuwanie
Instalacja nie reaguje — Brak napiecia. — Sprawdzi¢ zasilanie w napiecie napedu i sterownika.
Po naciénieciu przycisku OTW. — Bledny kierunek wiru pola elektrycznego — Sprawdzi¢ kierunek wiru pola i w razie potrzeby utworzy¢ pole
brama przesuwa sie do pozydji (kolejnos¢ faz). wirujgce w prawo.
krarcowej ZAM.
Po nacisnieciu przycisku ZAM.
brama przesuwa sie do pozydji
krancowej OTW.
BtAD - X — btad wewnetrzny oprogramowania lub osprzetu. — RESET przez przycisk na plytce:
->,8.6 RESET sterownika bez wyswietlacza LCD"
LANCUCHSTOPU — Obwod bezpieczenstwa jest przerwany. — Sprawdzi¢ obwdd bezpieczenstwa, zlokalizowac przerwanie i
X3/1+2  Obwdd bezpieczerstwa sterownika usunac problem.
ZATRZYMANIE AWARINE, przefacznik
linkowy
X6/1+2  Wk./WYk. wewnetrznie
X11/4+8 Obwdd bezpieczerstwa napedu AWG
X141 8+4  Ztacze RS485
X2 /B1+B2 Obwdd bezpieczenstwa, naped MEC
X31/3+4  Zewnetrzny przycisk stop
X771+2  Wewnetrzny przycisk stop
BLAD CZASU BIEGU — Przekroczenie zaprogramowanego czasu biegu. — Sprawdzi¢ droge ruchu bramy i czas biegu.
— W razie potrzeby na nowo zaprogramowac czas biegu
BLAD AWG — Przerwanie lub zakfdcenie transmisji sygnatu pomiedzy | — Sprawdzi¢ potaczenie kablowe i wtykowe i w razie potrzeby
enkoderem wartosci absolutnych a sterownikiem wymienic.
BLAD POZY KRANC — Brama poza zaprogramowanym zakresem potozen — Poprzez obstuge awaryjna cofna¢ brame do zaprogramowanego
krancowych. zakresu.
— Nie zaprogramowano jeszcze potozen krancowych — Nastepnie zaprogramowac potozenia kraricowe.
BLAD SILA — Zadziatat system monitorowania sity — Sprawdzi¢ brame pod katem uszkodzen mechanicznych.
BLAD POLA WIRUJA — Aktualne pole wirujace nie jest polem — Sprawdzi¢ pole wirujace i w razie potrzeby zmienic.
prawoskretnym. =, 7.1 Kontrola kierunku obrotéw napedu / kierunku ruchu”
BLAD SKS ZAMK. — Btedne zabezpieczenie krawedzi zamykajacej 1 — Sprawdzi¢ zabezpieczenie krawedzi zamykajacej i kabel spiralny
w kierunku ZAMK. -> (X4 / 5-8)
BLAD SKS OTW 2 — Bledne zabezpieczenie krawedzi zamykajacej 2 — Sprawdzi¢ zabezpieczenie krawedzi zamykajacej i kabel spiralny
w Kierunek OTW. — (X4 / 11+12) wejscie 2
BLAD STOP 2 — Obwodd bezpieczenstwa 2 jest przerwany. — sprawdzi¢ tacznik drzwi umieszczonych w bramie.
tacznik drzwi wbudowanych w brame 8,2 kQ
—> (X4 / 11+12) wejscie 2
BLAD SKS ZAMK. 3 — Btedne zabezpieczenie krawedzi zamykajacej 3 w — sprawdzi¢ zabezpieczenie krawedzi zamykajacej.
Kierunek ZAMK. -> (X20 / 1-3) — sprawdzi¢ system transmisji RADIO.
Witykowy system transmisji RADIO kanat 1
BLAD SKS OTW 3 — Bfedne zabezpieczenie krawedzi zamykajacej 3 w — sprawdzi¢ zabezpieczenie krawedzi zamykajacej.
Kierunek OTW. -> (X20) — sprawdzi¢ system transmisji RADIO.
Witykowy system transmisji RADIO kanat 1
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Zaktocenie / komunikat

Przyczyna

Usuwanie

BLAD STOP 3

BLAD SKS ZAMK. 4

BLAD SKS OTW 4

BLAD STOP 4

BLAD TESTU SKS

BLAD BARIER SW.

BLAD BARIER SW. 2

BLAD TEST BAR SW

BLAD TESTU STOP

BLAD WCIAGANIE

ERROR CYLINDER

BLAD MSBUS

BLAD FALOWNIK

Obwad bezpieczenstwa 3 jest przerwany.
-> (X20) Wtykowy system transmisji RADIO kanat 1

— Bledne zabezpieczenie krawedzi zamykajacej 4 w
Kierunek ZAM. -> (X20) Wtykowy system
transmisji RADIO kanat 2

— Bledne zabezpieczenie krawedzi zamykajacej
4w
Kierunek OTW. -> (X20) Wtykowy system
transmisji RADIO kanat 2

— Obwod bezpieczenstwa 4 jest przerwany.
-> (X20) Wtykowy system transmisji RADIO
kanat 2

— Test podiaczonej listwy fali cisnieniowe] dat
wynik negatywny.

— Test systemdw transmisji radiowej 1 —4 nie
powiddt sie.

— Podtaczona bariera optyczna wykazuje perma-
nentny btad.
—> (X4 /1-4)

— Podfaczona bariera optyczna wykazuje perma-
nentny btad.
—> (X4 /9+10) wejscie 1

— Test 2-przewodowej bariery optycznej nie
powiodt sie

— Test tacznika drzwi wbudowanych w brame
(8,2 kQ) nie powiodt sie. —> Wejscie 2

— Test zabezpieczen przed wciagnieciem (modut
dodatkowy) nie powiddt sie.
—> przekaznik MOD21

— Przefacznik monitorujacy systemu blokowania dla
bezprogowych drzwi wbudowanych w brame nie
zataczyt w ciagu 10 sekund po wydaniu polecenia
OoTW.

— Przerwanie komunikacji miedzy sterownikiem i
podtaczonym modutem magistralnym MS.

Btad komunikadji.

— Zaktocenie komunikacji pomiedzy przetwornica
czestotliwosci a sterownikiem CS310.

— Brak mostka (F) pomiedzy DIC a OV.

— sprawdzi¢ obwod bezpieczenistwa.
— sprawdzi¢ system transmisji RADIO.

— sprawdzi¢ zabezpieczenie krawedzi zamykajacej.
— sprawdzi¢ system transmisji RADIO.

— sprawdzi¢ zabezpieczenie krawedzi zamykajacej.
— sprawdzi¢ system transmisji RADIO.

— sprawdzi¢ obwod bezpieczenistwa.
— sprawdzi¢ system transmisji RADIO.

— Sprawdzi¢ przefacznik listwy fali cisnieniowej, kabel spiralny i
profil gumowy.
— Sprawdzi¢ ustawienie DW POINT.

— Sprawdzi¢ system transmisji radiowej.
— Sprawdzi¢ ustawione przekazniki MOD dla systemu transmisji
= ,G. Funkgje dla osprzetu zewnetrznego” patrz strona 45

— Sprawdzic¢ bariere optyczng (dziatanie i skierowanie).
— Sprawdzi¢ okablowanie.

— Sprawdzi¢ bariere optyczng (dziatanie i skierowanie).
— Sprawdzi¢ okablowanie.

— Sprawdzic¢ bariere optyczng (dziatanie i skierowanie).
— Sprawdzi¢ okablowanie.

— sprawdzi¢ facznik drzwi umieszczonych w bramie.

— Sprawdzi¢ bariere optyczng (dziatanie i skierowanie).
— Sprawdzi¢ okablowanie.

— Sprawdzi¢ wytacznik kraricowy sitownika.

— Sprawdzi¢ kable i potaczenia wtykowe i w razie potrzeby
wymienic.

— Sprawdzi¢ przewod komunikacyjny (C) i pofaczenia wtykowe
sterownika i przetwornicy czestotliwosci.

— Zatozy¢ mostek (F) pomiedzy DIC i OV (tylko przy przetwornicy
czestotliwosci typu V20).

— Zatwierdzic¢ przyciskiem STOP.
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 Sygnalizadabledow iichusuwanie

Zaklocenie / komunikat

Przyczyna

Usuwanie

BLAD FALOWNIK 1

BLAD FALOWNIK 2

BLAD FALOWNIK 3

BLAD FALOWNIK 4

BLAD FALOWNIK 5

BLAD FALOWNIK 11

BLAD FALOWNIK 51

BLAD FALOWNIK 52

BLAD FALOWNIK 60

BLAD FALOWNIK 72

BLAD FALOWNIK 85

Przetezenie.

— Moc silnika niezgodna z moca przetwornicy
czestotliwosci.

— Zwarcie w przewodach silnika.

— Doziemienie.

Przepiecie.

— Napiecie sieci zbyt wysokie.

— Silnik pracuje jak generator poprzez zbyt szybkie
wytaczenie lub aktywne obciagzenie napedzajace
silnik.

Podnapiecie.
— Za niskie napiecie sieci.
— Awaria napiecia sieci.

Przegrzanie przetwornicy
— Przetwornica przecigzona.
— Temperatura otoczenia zbyt wysoka.

Przetwornica 12T

— Przetwornica przeciazona.

— Moc silnika niezgodna z moca przetwornicy
czestotliwosci.

— Cykl zmiany obciazenia zbyt duzy.

Przegrzanie silnika 12.T
— Silnik przegrzany.

Btad wewnetrzny.
Bfad wewnetrzny.
Btad wewnetrzny.
Btad wewnetrzny.

Bfad zewnetrzny.
— Btad zewnetrzny wynikajacy z wprowadzania
polecen przez zaciski.

— Sprawdzi¢ moc silnika / moc przetwornicy.

— Sprawdzic silnika / przewdd silnika pod katem zwarcia i dozie-
mienia.

— Poréwnac ustawione parametry silnika z danymi na tabliczce
znamionowe.

— Sprawdzi¢ instalacje pod katem swobody ruchu.

— W przypadku bram sekcyjnych, sprawdzi¢ kompensacje
sprezynowa.

— Zatwierdzic przyciskiem STOP.

— Sprawdzi¢ zasilanie napedu i sterownika.
— Zatwierdzi¢ przyciskiem STOP.

— Sprawdzi¢ zasilanie napedu i sterownika.
— Sprawdzi¢ wszystkie przytacza pod katem osadzenia.
— Zatwierdzi¢ przyciskiem STOP.

— Sprawdzi¢ moc silnika / moc przetwornicy.

— Poréwnac ustawione parametry silnika z danymi na tabliczce
znamionowe.

— Sprawdzi¢ czas zataczenia.

— Sprawdzi¢ instalacje pod katem swobody ruchu.

— W przypadku bram sekcyjnych, sprawdzi¢ kompensacje
sprezynowa.

— Zatwierdzic przyciskiem STOP.

— Sprawdzi¢ moc silnika / moc przetwornicy.

— Poréwnac ustawione parametry silnika z danymi na tabliczce
Znamionowe;.

— Sprawdzi¢ cykl zmiany obciazenia.

— Sprawdzi¢ instalacje pod katem swobody ruchu.

— W przypadku bram sekcyjnych, sprawdzi¢ kompensacje
Sprezynowa.

— Zatwierdzi¢ przyciskiem STOP.

— Skontaktowac sie z serwisem.
— Skontaktowac sie z serwisem.
— Skontaktowac sie z serwisem.
— Skontaktowac sie z serwisem.

— Sprawdzi¢ zaciski przytaczeniowe przewodu
komunikacyjnego (D) przetwornicy.
— Zatwierdzi¢ przyciskiem STOP.

W przypadku innych btedéw i komunikatéw o btedach prosze skontaktowac sie z serwisem klienta.

Po usunieciu przyczyny zaktocenia przy kolejnych btedach jeszcze raz odtaczy¢ lub zrestartowac sterownik
(>menu WPIS > parametr RESTART > ON):
— BLAD POLA WIRUJA
— BLAD CZASU BIEGU
— BLAD POZY KRANC




12.2 Diodowa sygnalizacja btedow

LED H4 (kolor zielony, ptytka podstawowa)

Zaktocenie / komunikat

Sygnalizacja LED
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Uwagi

Brak napiecia roboczego

‘ Wit

LED H6 (kolor czerwony, ptytka podstawowa)

Zaktocenie / komunikat

Sygnalizacja LED

Brak zasilania.

Uwagi

LANCUCHSTOPU

BLAD AWG

BLAD POZY KRANC

BLAD POLA WIRUJA

BLAD SILA

BLAD CZASU BIEGU

BLAD FALOWNIK

BLAD MSBUS

BLAD SKS

BLAD BARIER SW.

Migniecie 1x

Migniecie 2x

Migniecie 3x

Migniecie 4x

Migniecie 5x

Migniecie 6x

Migniecie 7x

Migniecie 9x

Swiatto ciggle
Ruch tylko w funkgji czuwakowej

Swiatto ciggle
Ruch w kierunku ZAM. tylko w funkgji
czuwakowej.

Obwod bezpieczenistwa jest przerwany.
— Sprawdzi¢ obwdd bezpieczenstwa, zlokalizowac przerwanie i
usunac problem.

Przerwanie lub zaktocenie transmisji sygnatu pomiedzy enkoderem

wartosci absolutnych a sterownikiem.

— Sprawdzi¢ pofaczenie kablowe i wtykowe i w razie potrzeby
wymienic.

Instalacja poza zaprogramowanym zakresem potozen kraficowych

lub potozenia kraficowe nie zostaty jeszcze zaprogramowane.

— Nastepnie zaprogramowac potozenia kraricowe.

— Sprowadzi¢ brame poprzez obstuge awaryjna do
zaprogramowanego zakresu.

Aktualne pole wirujace nie jest polem prawoskretnym.
— Sprawdzi¢ pole wirujace i w razie potrzeby zmienic.
=> 7.1 Kontrola kierunku obrotéw napedu / kierunku ruchu”

Zadziatat system monitorowania sity.
— Sprawdzi¢ brame pod katem uszkodzer mechanicznych.

Przekroczenie zaprogramowanego czasu pracy.
— Sprawdzi¢ droge ruchu bramy i czas pracy.
— W razie potrzeby na nowo zaprogramowac czas pracy.

Zaktocenie lub przerwanie komunikacji pomiedzy przetwornica
czestotliwosci a sterownikiem CS310.

— Sprawdzi¢ kabel danych (D) i potaczenia wtykowe.

— Zatwierdzi¢ przyciskiem STOP.

Bfad komunikacji miedzy sterownikiem i podtaczonym odbiornikiem

w magistrali MS.

— Sprawdzi¢ pofaczenie kablowe i wtykowe i w razie potrzeby
wymienic.

Btedne zabezpieczenie krawedzi zamykajacej w kierunku OTW. lub

ZAM.

— Sprawdzi¢ zabezpieczenie krawedzi zamykajacej i kabel spiralny,
w razie potrzeby sprawdzi¢ system transmisji RADIO.

Podtaczona bariera optyczna wykazuje permanentny btad.
— Sprawdzi¢ bariere optyczna (dziatanie i skierowanie).
— Sprawdzi¢ okablowanie
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13.1 Dane mechaniczne i elektryczne

Wymiary obudowy:
(sz. x wys. x gh.):

Montaz:

Zasilanie elektryczne
przez

L1, N, PE:
L1, L2, L3, N, PE:

Maksymalny prad
znamionowy silnika:

Bezpiecznik:

Amperaz poboru
wiasnego przez
sterownik:

Napiecie sterowania:

Wejécia sterujace:

Wyjscia sterujace:

RS485A i B:

tancuch
bezpieczenstwa /
wytacznik
bezpieczenstwa:

215x 275 x 190 mm (FU-1 0,75 kW)

245 x 455 x 190 mm (FU-E 0,75 kW,
FU-E 1,5 kW / 400V / 1~,
FU-E 2,2 kW / 400V / 1~)

260 x 550 x 245 mm (FU-E 1,5 kW / 230V / 1~,
FU-E 3,0 kW / 400V / 3~,
FU-E 4,0 kW / 400V / 3~)

Pionowo na scianie;
Wysokos¢ minimalna 1 100 mm

230V/1~, 50/60Hz (0,75 kW / 1,5 kW)

400 V/3~, 50/60Hz (1,5 kW /2,2 kW /3,0 kW /
4.0 kw)

230V/1~10,75kW —>3,9A
230VIM~/115kW  —>78A
400V/3~/1,5kW  —>4,1A
400V/3~/1,5kW  —>576A
400V/3~/3,0kW  —>73A
400V/3~/4,0kW  —>88A

230V/1~/0,75kW —> 10A
230V/1~/15kW  —>20A
400V/3~/15kW  —10A
400V/3~/22kW  —10A
400V/3~/3,0kwWw  —10A
400V/3~/40kW  —16A

Elementy zabezpieczen z charakterystyka K.
Przy zasilaniu pradem tréjfazowym

wolno stosowac tylko bezpieczniki samoczynne w
potréjnych blokach.

maks. 750 mA

24V bc, maks. 500 mA; zabezpieczenie
bezpiecznikiem samopowrotnym dla sensoryki
zewnetrznej

24V pc, wszystkie wejscia nalezy podigczy¢
bezpotencjatowo. Min. czas trwania sygnatu dla
polecenia sterowania na wejsciu > 100 ms

24V pc, maks. 500 mA

Tylko dla elektronicznych wytacznikéw kraficowych

poziom RS485 obcigzony impedancja 120 Q

wszystkie wejscia koniecznie podtaczy¢
bezpotencjatowo; przy przerwaniu fancucha
bezpieczenstwa uniemozliwiony jest jakikolwiek
ruch napedu elektrycznego, réwniez nie dla
urzadzenia czuwakowego.

Wejscie, listwa
bezpieczenstwa
(poziom ochrony C):

Bariera optyczna
(poziom ochrony D):

Wyswietlacz

ciektokrystaliczny (LCD):

Wyjscia
przekaznikowe:

Zakres temperatury:

Wilgotnos¢ powietrza:

Drgania:

Stopien ochrony:

Masa:

Charakterystyka poziomu C

Dla elektrycznych listew bezpieczenstwa

o impedancji obciazenia 8,2 kQ, i dla dynamicznych
systemdéw optycznych.

Jezeli bariera optyczna uzywana jest jako system
ochronny zgodny z poziomem D, jej dziatanie nalezy
sprawdzac regularnie, przynajmniej w przeciagu

6 miesiecy.

Dwuprzewodowe zapory swietine MFZ sa
samotestujace sie, a wiec ten wymaog staje sie
nieaktualny.

Wolno stosowac wyfacznie oryginalny wyswietlacz
LCD firmy MFZ.

W przypadku podtaczenia obciazen indukcyjnych
(np. nastepne przekazniki lub hamulce), wtedy
muszg one by¢ wyposazone w urzadzenia
roztadowujace (np. diody roztaczajace, warystory,
cztony RC). Bezpotencjatowy styk roboczy;

min. 10 mA; maks. 230 V ac / 4A.

Styki uzyte w obwodach elektroenergetycznych
moga nie faczyc matych pradéw.

Praca: -10°C... +45°C
Magazynowanie: -25°C ... +70°C

do 80% bez kondensadji

Montaz na stabilnym podtozu, np. na scianie
murowanej

IP 65

ok. 1,8 kg (wersja FU-1 0,75 kW)

ok. 4,5 kg (wersja FU-E 0,75 kW)

ok. 5,5 kg (wersja FU-E 1,5 kW /2,2 kW /
3.0 kW /4.0 kW)




13.2 Kategoria i charakterystyka poziomu osiggéw przy bezpiecznym dziataniu wediug

EN ISO 13849-1
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MTTF,
. . Charak-
Dziatanie Realizacja Elektronika Catkowicie DC Kategoria terystyka
MTTF, z ochrong avg .
o poziomu
wyjscia (1)
Zatrzymanie Zacisk wejsciowy X3, X6, X7, X11 1175 lat 191 lat 85,3% 3 PL
awaryjne Przerywa napiecie zasilajace
do przekaznikow wyjéciowych i
gtéwnego wytacznika nadmiarowego
niezaleznie od CPU.
Komunikat zwrotny do CPU istnieje.
Obwad Zacisk wejsciowy X3, X7 1175 lat 191 lat - B B
zatrzymania Przerywa napiecie zasilajace
do gtéwnego wyfacznika
nadmiarowego.
Komunikat do CPU
Rozpoznawanie Zacisk wejsciowy X11 1062 lat 188 lat 85,6% 2 PL
pozycji krancowej Do okreslania pozycji i
przez enkoder rozpoznawania pozycji krancowych.
wartosci Bezpieczenstwo dzieki ocenie
bezwzglednych prawidtowosci komendy jazdy w
(2) aspekcie otrzymanych sygnatow.
Rozpoznawanie Zacisk wejsciowy X15 1248 lat 193 lat 85,5% 2 PL
pozydji krancowej Zabezpieczenie dzieki ograniczeniu
przez wyfacznik czasu ruchu bramy. Wejscia oceniane
krancowy (2) sg przez CPU
Ocena zapory Zacisk wejéciowy X4 1000 lat 186 lat 85.7% 2 PL

Swietlnej

Ocena impulsu przez CPU Btedy
rozpoznawane s poprzez analize
zgodnosci prowadzong w CPU.
Czestotliwos¢ musi zawierac sie w
przedziale od 130 HZ do 190 Hz.
Dziatanie testowane jest przez
zalaczanie zasilania w napiecie
(T117),1C111) zapér swietlnych
przed kazda jazda i co dwie
minuty w stanie spoczynku. Przy
aktywowaniu w kierunku ZAM,
zatrzymanie nastepuje zatrzymanie
lub nawracanie bramy.

DC,, Sredni stopien pokrycia diagnozy

MTTF, Sredni czas do zakf6cenia niosgcego za sobg zagrozenie
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Sterownik CS 310 FU jest bezobstugowy.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Niebezpieczenstwo dla zycia spowodowane

porazeniem elektrycznym!

1= Przed rozpoczeciem prac elektrycznych przy sterowniku
lub instalacji bramy nalezy koniecznie odfaczy¢ sterownik
od zasilania elektrycznego. Prosimy zapewnic, aby
podczas prac zwigzanych z zasilaniem elektrycznym stan
odtaczenia od zasilania pozostawat bez zmian.

Podczas serwisowania instalacji bramy nalezy przestrzegac

nastepujacych wymogow:

— Serwisowania instalacji bramy powinni podejmowac sie
wylacznie autoryzowani fachowcy.

— Nalezy dotrzymywa¢ wymogdéw dyrektywy ASR A1.7.

— Nalezy natychmiast wymienia¢ zuzyte lub uszkodzone
czesdi.

— Nalezy montowac wytacznie czesci majace dopuszczenie.

— Serwisowanie nalezy dokumentowac.

— Wymienione czesci nalezy poddawac przepisowej utylizacji.




Niniejszym o$wiadczamy, ze wyrdb o ponizej nazwie:
Sterownik bramowy CS 310 FU

pod wzgledem konstrukcyjnym spetnia wymagania dyrektywy
maszynowej WE (2006/42/WE):

Zespdt logiczny spefnia réwniez wymagania okreslone w:
— Dyrektywie EMC (2014/30/UE)
— Dyrektywie niskonapieciowej (2014/35/UE).

Zastosowano nastepujace normy:

EN 60204-1
Bezpieczenstwo maszyn, wyposazenie elektryczne maszyn;
cze$¢ 1: wymagania ogdlne

ENISO 12100
Bezpieczenistwo maszyn -- Ogdlne zasady projektowania --
Ocena ryzyka i zmniejszanie ryzyka

EN 12453
Bezpieczenstwo uzytkowania bram napedzanych —
Wymagania

prEN 12453 :2014

Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem
(wyfacznie dla punktéw 1.3.7 oraz 1.4.3 zatacznika |
dyrektywy maszynowej)

EN 61000-6-2
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) - czes¢ 6-2:
Normy ogdlne — Odporno$¢ w Srodowiskach przemystowych.

EN 61000-6-3

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) - cze$¢ 6-3:
Normy ogdlne — Wymagania dotyczace emisji w
$rodowiskach: mieszkalnym, handlowym i lekko
uprzemystowionym

EN 60335-1
Elektryczny sprzet do uzytku domowego i podobnego —
Bezpieczenstwo uzytkowania — czes¢ 1: wymagania ogolne

EN 60335-2-103

Elektryczny sprzet do uzytku domowego i podobnego —
Bezpieczenstwo uzytkowania —

cze$¢ 2-103: Wymagania szczegdtowe dotyczace napedow
bram, drzwi i okien

(®) MFzoviToR

EN 1SO 13849-1

Bezpieczenstwo maszyn — Elementy systemow sterowania
zwigzane z bezpieczenstwem — Czes¢ 1: Ogdlne zasady
projektowania

Sporzadzono specjalistyczng dokumentacje techniczna
zgodnie z Zatacznikiem VII, czes¢ B dyrektywy maszynowej —
2006/42/WE.

Zobowigzujemy sie do terminowego przekazania wersji
elektronicznej niniejszej dokumentacji na uzasadnione
zadanie wiasciwych urzedéw ds. monitorowania rynku.

Protokét badania wzoru konstrukcyjnego WE nr
4420513133301

TOV NORD CERT GmbH (NB 0044)
LangemarckstraBe 20

D-45141 Essen

Petnomocnik ds. zestawienia dokumentacji technicznej:

MFZ Antriebe GmbH & Co. KG, Neue Mihle 4,

D-48739 Legden

Rozruch maszyny nieukoriczonej dozwolony jest wylacznie po
stwierdzaniu, ze maszyna, do ktérej ma zosta¢ zamontowana
maszyna nieukofczona spetnia wymagania dyrektywy

maszynowe] (2006/42/WE).

Miejscowos¢, data
Legden, dnia 2017-01-02

Podpis producenta

p. Uity e —
Dirk Wesseling

Stanowisko osoby podpisujacej
Kierownictwo przedsiebiorstwa
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16.1 Widok przyfaczy

Listwa zaciskowa X5
(bezpotencjatowe styki przetacznikowe)

s N S~
—e91 - Przekaznik 1 =
,%2 1
:%E - Przekaznik 2 X8 ‘ ‘ MSBUS
- %g - Przekaznik 3 U X17
] %% - Przekaznik 4 | U U OB J Hlnlnnu X16
Listwa zaciskowa X15 @
(mechaniczny wytacznik kraricowy)
1
%? - Wyfacznik kraicowy OTW.
%% - Wytacznik kraricowy ZAM. v
]_’ %g - Wstepny wylacznik Xa
kraficowy OTW. X9
P/_ @d7 - Wstepny wylacznik ‘ H
A8 ancowy ZAM ogl]
Wy AN oQ]
o9
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§ g Listwa zaciskowa X19
= X6 [T X1G (oIS . A
5 H (zasilanie urzadzen
g B H zewnetrznych)
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Listwa zaciskowa X4
(dla optyczno-elektronicznego zabezpieczenia
krawedzi zamykajacej)

Listwa zaciskowa X4
(dla zabezpieczenia krawedzi zamykajacej 8,2 kQ)

Listwa zaciskowa X4
(dla pneumatycznego zabezpieczenia krawedzi
zamykajacej - listwa fali cisnieniowej)

7 -
(®) MFzovITOR
R

Listwa zaciskowa X4
(dla 3-przewodowe] zapory
$wietinej PNP lub NPN)

120 - Wejécie 22 120 - Wejscie 22 120 - Wejécie 22 12 - Wejscie 22
%8 Wejscie 2 %8 ) %8 Wejécie 2 17 Wejscie 2
Weicie 17 ~Wejcie 12 Weicdie 12 10 Weiccie 12
e1e) Wejscie 1 b Wejscie 1 E16) Wejscie 1 9 Wejscie 1
810 oV . Zabezpieczenie krawedzi 810 810 8|
70 S'%V zamykajacej OPTO 70 70 A
60 + 60 - Zabezpieczenie krawedzi 610 - Zabezpieczenie krawedzi 6]
50 5 00Q|{gxan} zamykajace] 510 zamykajace] 5 ie
40 - Zapora $wietlna przejazdu? 410 40 4] NPN
30 310 - Zapora éwietlna przejazdu® 30 - Zapora $wietlna przejazdu? 3 /
2001 - - 24V DC / 500 mA? 2109 - 2lo 2] PNP
10 1 OO+  -24vDC/500mA* LOOI+  -24vDC /500 mA* 1
X4
Listwa zaciskowa X3 Przycisk OTW. / STOP / ZAM. Przycisk OTW. / STOP / ZAM.
(obsadzenie) (rozwiazanie 6-zytowe) (rozwiazanie 4-zylowe)
10 - Przycisk ZAM. O Q] - Przycisk ZAM. S - Przycisk ZAM.
9] o9l S
8| - Przycisk impuls’ ool 0Q|
7] 00| 00
X3 6] - Przycisk OTW. 00| - Przycisk OTW. oIS
5] o0l ol - Przycisk OTW.
4] - Przycisk STOP OOl - Przycisk STOP o) - Przycisk STOP
3] o9l 00
2] - Wytacznik awaryjny, Q| 0Q)
1 Przelacznik linkowy O] oS

Przycisk impulsowy
(sterowanie nadazne)

10

- Przycisk IMPULS

ol oo oo

Stycznik pokrywy CS

5 01— - Przycisk ZAM.
4 D—a "
3 []-— - Przycisk OTW.
xi3 22
et
1 O - Przycisk ZATRZYMANIA
Przycisk z pokrywa KDT
g g:_ - Przycisk ZAM.
X7 |4 O+
3 O - Przycisk OTW.
2 04
1 O-L—1 - przycisk sToP

Przetacznik kluczykowy OTW. / ZAM.

ol oo ol

Wewnetrzny przefacznik WE/WYL

X6
2 O
1 O]
Zewnetrzne urzadzenie zdalne !
2
X12 |40 Praycisk IMPULS
— 3O0F———o - Przycisk OTW. ‘
20 - Uziemienie
10 -24VDC

qr:
br:

Sterowanie nadazne
Przycisk lub przetacznik
dziata w kierunku w dét

dla zewnetrznych przyrzadow sterujacych
(przytacze do zacisku 1 2)

bialy
zielony
brazowy
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16.2 Punkty pomiarowe obwodu bezpieczenstwa

(

Zatrzymanie awaryjne

Stop
wykresu w celu zlokalizowania przerwania.

Zakres pomiarowy powinien zostac ustawiony na 24V DC.
8= Prosimy mierzy¢ we wszystkich punktach pomiarowych

A

WSKAZOWKA:
B
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