HOTRON

HR-Rob

INSTRUKCJA

POLSKI

COMPLIED STANDARDS

Directive 2014/53/EU, device class 1

CEX

Harmonized standards EN 62311,
EN 60950-1, EN 301489-1,
EN 301489-3, EN 300440-2

WARNING ZlekcewaZenie tego i
symbolu mozZe prowadzi¢
do powaznych urazow

Zlekcewazenie tego symbolu
moZe prowadziC do urazOw
badz szk6d materialnych

CAUTION

badZ zgonu

Nalezy zwr6ci€ szczeg6Ing

@ uwage gdy pojawia si€ ten
bol

symbo!

1. Opis

2. Dane techniczne

HR-Robus zostal zaprojektowany aby rozr6Znia€ ludzi i pojazdy. Rozr6Znianie to jest zaleZne od ustawien

nastgpujgcych funkcji "Detekcja pojazdu",

"o

Detekcja czlowieka" oraz "Czas reakc)i”

Aby wlgczac i wylgczaé tryb programowania naleZy nacisng¢ i przytrzymac przycisk "FUNCTION" nie krdcej niZ przez 2s.

* Ustawienia fabryczne.

Po zmianie ustawiel czujnika przetestuj jego zachowanie i reakcje na zmiany.

8. Programowanie z uZvciem przvciskOw na czujniku

Aby opusci€ tryb programowania naleZy nacisng€ i przytrzymac przycisk "FUNCTION" nie krGcej niZ 2s.

nie krOcej niZ 2s.

o : Nazwa Modelu HR Robus
Przycisk Ziclony zerwony Przycisk cesoria = - reTam—
"FUNCTION" LED LED "SETTING" Metoda Detekeji_ Mikrofale FUNKCIJE USTAWIENIA OPIS ZALECANE USTAWIENIA Mozliwos¢
_ Wysoko$¢ montazu Max 7m - . i . . ustawienia
— — = = Ilo$¢ czerwonych blyskdw | 1l0$¢ zielonych blyskdw okresla
Napigeic Zasilania 12-36 [VDC]  12-28[VAC] okre$la numer funkcji ustawienie dla danej funkcji za pomocg
Instrukcja Pob6r Mocy <1W . _ pilota
montazu Prad Spoczynkowy < 50mA przy 24VDC 1. Najmniejszy obszar Kat pochylenia czujnika
4 4 o o 2. o o o o
obud @ Zakres ustawienia GOra/D6t +90° skok o 15 3 15 30 45 >45
udowa czujnika o
"Dluga §ruba” czujnika ] Y Prawo/Lewo *18 1 Obszar 451 7m 3 4 2 1
Przew6d 8m 7m [rdwnolegle] x 7m[prostopadle] przy montaZu na Sm i kacie 45° detekeji Zmniejsza badZ zwigksza obszar detekcji wysokos¢
Obszar detekcji - - i 6. Y% montaZu 5m 6 6 3 1
W Sm [rOwnolegle] x 8m[prostopadle] przy montaZu na 7m i kgcie 45 .
X W Czestotliwo$¢ Pracy 24.150 - 24.250 GHz 7. 3.5m 6 5 4 1
Podstawka MontaZowa Sruby Tpnlaiowe . Wyjécia 2x przekaZnik NO lub NC, napigcie max 48VDC lub 48VAC g 25m 4 4 4 1
(2 sztuki) ICzas zalgczenia przekaznika 0.5-300 sekund, programowalny ]b. Najwiekszy obszar i
Temperatura Pracy od -20°C do +60°C Kat pochylenia czujpika _
i Wilgotno$¢ Powietrza Max 90% 15° 30° 45° >45°
ey Klasa IP 1P67 _ 1. Niska - n 5 5 1
Material Obudowy Poljweglan 2 De.tekc.]a 2. $rednia V¥ ix m
Dlawik pojazdu wysokosc
Przew6d Waga 320g (bez przewodu), 650g (z przewodem) 3. Wysoka montazu 5m 1 2 2 2
Wymia 136mm(dtugo$¢) x 131mm(szeroko$€) x 73mm(wysoko$¢
ymiary (dlugosc) ( ) (Wy ) 3.5m 1 2 5 3
3. MontaZ i podtaczenie 2.5m 1 2 2 3
1. Zamontuj na wysoko$ci 7m lub 2. Wykonaj otwory montaZowe zgodnie z rysunkiem. 3. Poluzuj "dlugg $rubg" i oddziel sensor od 4. Zamontuj podstawke montaZowa za pomocg dogczonych do zestawu Detekcja bez thumienia przejécia poprzecznego
nizej. 103 podstawki moptazow,ejﬁ fugicd § . $rub montaZowych.
4 (nie trzeba wyjmowac "dhugiej Sruby"). Kat pochylenia czujnika
fh— 38 — 0o
o o 15° 30° 45° >45°
7o O
m 1 1 1 1
7.0m (23ft wysokos¢
G0\ oy f 5 % montazu 5m 1 1 1 1
. NI I Min ¥¢ Dla ustawienia 1, opcja thumienia detekcji przej$cia 3.5m 1 1 1 1
- Detekci - Min poprzecznego jest wytgczona.
- — - - 1 r 1 r 3 ciekeja : . ¢
WARNING Wiercenie moze spowodowaC poraZenie cdowicka Dia ustawieti 2-7, opcja thumienia detekeji przejécia 2.5m 1 1 1 1
pradem elektrycznym. NaleZy uwazacC na i
A poprzecznego jest wigczona . Lo o
przewody w Scianach. 7. Max Detekcja z thumieniem przej$cia poprzecznego
5. Polgcz czujnik z podstawka. Ustaw zadany kat. 6. Upewnij sig Ze w obszarze detekcji nie ma 7. Podigcz zasilanie. LED czer. i ziel. migajg przez okolo 10s w tym Kat pochylenia czujnika
Zablokuj "dluga $rubg". Podiacz przewody. ruszajgcych si€ przedmiotOw ani lamp czasie wlgcza sig czujnik. Nastgpnie moZna przystapi€ do konfiguracji
fluorescencyjnych. czujnika. 15° 30° 45° >45°
- . . T m 4-7 2-7 2-7 2-7
Zasilanie / PrzekaZnik wykrycia pojazdu 4 WSkaankl LED o
w0 ()| Zasilanic AC/DC (brazowy) . — — e | 5m 4-7 4-7 4-7 4-7
=0 @| Zasilanic AC/DC (ziclony) Ziclony/czerwony migaja Czujnik si¢ wigcza montazu
WyjScie przekaZnikowe (bialy) 4-7 4-7 -7 -7
g % WyjScie przekaznikowe (zOHy) Zielony Stan spoczynku / Brak detekeji 3.5 6 6
72 j Zielony miga szybko Aktywowano przekaZnik obecno$ci cztowieka 2.5m 4-7 6-7 6-7 6-7
PrzekaZnik wykrycia czlowieka ) . o
Wyjécie przekazjn@kowe (szary) Czerwony miga szybko Aktywowano przekaZnik obecno$ci pojazdu 1 Pojazd napezd *
=0 @ WyjScie przekaznikowe (r6Zowy) Ziel./Czer. migajq szybko Aktywowano oba przekaZniki Przekaznik 2. Pojazd w ty}
WARNING Nie Wlas'giwe napigcie moze Tlo$¢ czerwonych wolnych blyskOw po ktOrej nastepuje dana liczba zielonych wolnych btyskow kryci 3. P(»)Jazd}naprzO(d»/ w tyk i Naprz6d - detekcja przy ruchu w stron€ czujnika
uszkodzi€ czujnik badZ spowodowad Vo wskazuje kolejno numer funkcji i ustawienie danej funkcji, w trybie programowania za pomocg 4 wy. rycia 4. C{IOW!Ek / POJa{d naprzod
poraZenie prace elektrycznym przyciskOw na panelu czujnika. pojazdu g gﬂgx:}z ; gg}gig :;Vag;'}zdd Jwiyh W tyl - detekcja przy ruchu od czujnika
5. Dostosowanie obszaru detekcii
1. Czlowiek naprzédi}
i ; . e X . i 2. Podstawka montaZowa moZe by¢ zamontowana pod katem aby skupi€ obszar detekcji do prawej lub lewej strony wedle potrzeb. L. 2. CzZlowiek w tyt
1. Kiedy "dluga $ruba" jest poluzowana, czujnik moZe by€ przestawiany Przekaznik 3. Czlowiek naprz6d / w tyt . . .
g0ra/ddl co 15° aby ustawi¢ Zgdany obszar detekcji. Dokre¢ "dhugg Srube" 5 wykrycia 4. Pojazd naprz6d NaprzOd - detekcja przy ruchu w strong czujnika
kiedy osiggniesz odpowiedni kat. }i iek 5. Pojazd w tyt . .
cziowieka 6. Pojazd naprz6d / w tyt W tyl - detekcja przy ruchu od czujnika
1 05s
2 1s ¥%
3 2
4 3s
Czas 5 4s
6 Za}QCZfEm,a 6 5s Czas przez ktOry przekaZnik pozostaje /
przekaZnika 7 10s aktywny po detekcji.
8 15s
9 20s
10 25s
11 30s
12 60s
13 300s
Tryb N.O. Tryb N.C.
7 | Tryb pracy 1. Tryb N.O. ¥ A Zatacaa sie po Rorlacza sie po /
przekaZnika 2. Tryb N.C. &= jetekcji detekeji
6. Programowame czujnika /. Przyktadowe programowanie
HR-Robus moZe by¢ programowany za pomocg przyciskw "FUNCTION" oraz "SETTING" znajdujgcych si¢ z Zmiana czasu zalgczenia przekaZnika z 1s na 5s. Przeznaczenie Ustawienie
przodu czujnika.
1. Naci$nij i przytrzymaj przycisk "FUNCTION" nie krOcej niZj 2s aby wej$¢ w tryb programowania. 1. Szybki - : R
Naci$nij i przytrzymaj przycisk "FUNCTION" nie krdcej niZ 2s aby wej$¢ w tryb programowania. Czas ) Przeznaczony do detekeji ludzi 1. Szybki /
. ) 2. Obecna funkcja(czerwony LED) i jej ustawienie(zielony LED) sg przedstawione jako sekwencja 8 keii 2. Sredni if? -
W trybie programowania ilo$¢ wolnych blyskéw czerwonego LED-a wskazuje na numer funkcji, do wyboru od 1 dof | czerwonych i zielonych blyskOw. Na przyklad 1xCzerwony oraz nastgpujace po nim 8xZielony wskazuja n: reakcji IPrzcznaczony do detekeji pojazdow 2. Sredni
9, tabela w sekcji 8 zawiera nazwy funkcji z odpowiadajgcymi im numerami. Ilo$¢ wolnych blyskdw zielonego funkcje "Obszar detekcji" a jej ustawienie to 8. 3. Wolny
LED-a podaje obecne ustawienie dla danej funkcji. . . I
B  } 13- Nacignij przycisk "FUNCTION" pig¢ razy aby wybraé funkejg "Czas Zakgczenia Przekaznika” Czerwons Il;{.fm : C(‘)F;‘%gfv rozrozZniania 3. Wolny
Na przyklad jeden wolny czerwony blysk wskazuje na funkcjg "Obszar detekcji", sze$¢ wolnych zielonych blyskw | | LED powinien teraz blyskac sze$¢ razy, ilo$¢ blyskéw zielonego LEDa wskazuje na obecne ustawienie
podaje obecne ustawienie czutosci na 6 w skali od 1 do 10. funkcji "Czas Zalgczenia PrzekaZnika". Na przyklad dwa zielone blyski oznaczajq ustawienie funkcji "Czas . . , . R
B ) ) ) ) Zalaczenia Przekaznika" réwne 1. Adres 1. Adres 1 * Jezeli jest kilka urzgdzen zamontowanych niedaleko siebie
Naciskaj przycisk "FUNCTION" aby wej$¢ w funkcje ktorg chcialby$ zmieniC. Nastgpnie uZywajgc przycisku 9 urzqdzenia - naleZy nadaC tym urzgdzeniom inne adresy aby pilot do X
"SETTING" zmien ustawienie wezeSniej wybranej funkeji. Na koniec policz ilo$¢ zielonych blyskow aby 4. Aby zmieni€ "Czas Zalgczenia PrzekaZnika" z 1s na 5s naci$nij przycisk "SETTING" cztery razy. zdalnego programowania (sprzedawany osobno) mogt
potwierdzi¢ Ze zostato wybrane odpowiednie ustawienie. 15. Adres 15 rozr0zni€ poszczegOlne urzgdzenia
. 5. Sze$¢ czerwonych blyskéw po ktdrych nastgpuje sze$€ zielonych blyskOw oznacza Ze funkcja "Czas
Za kazdym razem gdy przycisk "SETTING" jest naciskany, zmiana ustawienia jest przechowywana automatycznie, Zalgczenia PrzekaZnika" jest ustawiona na 5s. RESET Naci$nij i przytrzymaj razem przyciski Reset czujnika do ustawien fabrycznych. Czerwony i
zapis nastgpuje po wyjsciu z trybu programowania. L L . L , . "FUNCTION" i "SETTING" przez okolo 5 s zielony LED migajg przez okolo 10s. /
6. Aby opusciC tryb programowania i zapisaC zmiany naleZy nacisng€ i przytrzymac przycisk "FUNCTION'




Programowanie HR-Robus z uZyciem pilota Robus-RC

. Aby wej$¢ w tryb programowania naci$nij °

N =

na pilocie do zdalnego programowania.

cyfrowego kodu bezpieczelstwa. Kiedy poprawny kod zostanie wprowadzony czerwony LED miga z czgstotliwo$cig 2Hz.

& W

na czujniku powinien wyemitowac takg sama ilo$¢ btyskOw jak liczba ktOra wskazuje pilot.

w

. Obecng warto$¢ ustawienie danej funkcji moZna sprawdzi¢ za pomocg przyciski "?"

6. Aby opuscic tryb programowania naci$nij 5] przycisk dwukrotnie.

Pierwsze ustawienie czterocyfrowego kodu beznieczefistwa dla vilota Pobus-RC

1. Naci$nij 9 @ pilocie. Czerwony LED powinien miga€ z czgstotliwo$cig 5Hz.

2. WprowadZ dowolny czterocyfrowy kod bezpieczeistwa nastepnie zapisz go. Czujnik powrGci teraz do "Stanu

a nastgpnie

spoczynku", czyli zielony LED $wieci sie ciqgle

3. Aby WSJSC w tryb programowania nac1sm_]'u' na pilocie. Czerwony LED na cqumku miga z czfgstothwosaq 5Hz.
wprowadz kod bezpieczenstwa aby odblokowaé moZliwo$¢ zmiany ustawienl, czerwony LED miga z czestothwosaq
2Hz. Jezeli zostal wprowadzony niepoprawny kod bezpieczelistwa czujnik opuszcza tryb programowania i powraca

do stanu spoczynku, czyli zielony LED $wieci sig ciggle.

1. Bedgc w trybie programowania, naci$nij (<]
5Hz, czujnik czeka na podanie nowego czterocyfrowego kodu bezpieczeIstwa.

Y% W ponizszej tabeli oznacza ustawienia fabryczne

. Po wybraniu funkeji za pomoca odpowiadajacego jej przycisku na pilocie, czerwony LED na czujniku miga z czgstotliwo$cig SHz oczekujac na wprowadzenie numeru ustawienia dla danej funkeji.

. Po wejsciu w tryb pmgramowama czerwony LED na czujniku miga z czgstotliwo$cig 2Hz. JeZeli zostat wczeSmeJ ustawiony kod bezpieczeistwa czerwony LED miga z czgstotliwo$cig SHz oczekujgc na wprowadzenie cztero

. Aby zmieni¢ warto$¢ ustawienia dla funkcji wybranej w punkcie "3." uzyj przycnskow numerycznych lub "+", "-", warto$ci liczbowe ustawient moZna sprawdzi€ w tabeli poniZej. Po zamianie warto$ci ustawienia zielony LED

Zmiana kodu bezpieczenstwa dla obstugi zdalnej pilotem Robus-RC

. Czerwony LED miga z czestotliwoscig

2. Wciggu 60 sekund podaj nowy czterocyfrowy kod bezpieczenstwa.

Inne funkcje

4. Uwaga! Po utracie badZ od}gczeniu zasilania czujnik nie wymaga kodu bezpieczelistwa przez 30 min.

1. BLOKOWANIE KONTROLI ZDALNEIJ: Bedqc w tryble programowania za pomocg pilota.
Naci$nij jeden raz przycisk

. Czerwony LED miga z czestotliwo$cia 5Hz.
- Wybierz numer "9" aby zablokowa¢ obshuge zdalng. Pilot do zdalnego programowania moze
by teraz uzyty tylko przez 60 sekund od podlaczenia zasilania.

- Wybierz numer "0" aby zdja¢ blokade obshugi zdalnej oraz usuna¢ kod bezpieczenstwa.

9. Programowanie z uZyciem pilota Robﬁs-RC (sprzedawanego 0sobno)

Przyciski
funkcji

FUNKCJE

USTAWIENIA

OPIS

USTAWIENIA ZALECANE

10. Detekcja cztowieka 1 pojazdu, wyjaSnienie 1 przyktady

HR-Robus moZe rozr6zni¢ ruch pieszych i ruch lpoywdow RozrOZnianie to jest zaleZne od podlaczenia czujnika oraz ustawien przekaZnikOw wykrycia cztowieka oraz pojazdu. Ustawienia "Detekcja czlowieka", "Detekcja pojazdu”
oraz "Czas reakcji" powinny by€ ustawione wedtug wskazOwek "USTAWIENIA ZALECANE", aby zapewni¢ dok}adno$¢ detekcji.

HR-Robus mas dwa nastgpujace WyJSCIa pr7ekazmk0we
- PrzekaZnik wykrycia poia7du Ktory moZe reagowac na obecnosci " p01a7du" lub "p01a7du / cztowieka"
- PrzekaZnik wykrycia cztowieka: KtOry moZe reagowa¢ na obecno$¢ "pojazdu" lub "czlowieka"

PRZYKLAD 2: Centrala sterujgca z dwoma wej$ciami przekaZnikowymi. Jeden z przekaZnik6w do

PRZYKEAD 1: Centrala sterujaca z jednym wejSciem przekaZnikowym. Tylko detekcja pojazdu aktywacji bramy a drugi do otwierania drzwi dla pieszych

s

| Centrala sterujgca

Centrala sterujgca Pod}gcz przekaznik wykrycia pojazdu oraz

o

1gczenie kontroli zdalnej

Wlaczenie kontroli zdalnej rozpoczyna programowanie

@ x2

Wylaczenie kontroli zdalnej

Wylgczenie kontroli zdalnej konczy programowanie

0. Najmniejszy obszar detekeji

KQat pochylenia czujnika

. . przekaZnik wykrycia czowieka do centrali
Pod}acz przekaZnik obecno$ci pojazdu do sterujace;j.
centrali sterujgcej, ustaw funkcjg "przekazZnik
obecno$ci pojazdu" na (1) "Pojazd naprzod" Ustaw funkcje "przekaZnik wykrycia pojazdu”
. n . . . na (1) "Pojazd naprz6d"

Funkcja "czas reakcji" powinna byC ustawiona

obecnej funkeji

, 15° 30° 45° | >45° |— I na (2) "Sredni” a funkeja "detekeja pojazdu” Usta\;/”fulikqe kprzckazg}}( wykrycia czlowieka"
—— Nt et Nt na CZ1I0WIC! ﬂapTZO
.. P . .. Zwieksza lub iej b: detekcii. m 8 4 2 1 ' b zgodnie z wytycznymi zamieszczonymi b —
SENS Obszar detekcji _5. Sredni obszar detekeji Yo Wighsza lub zmniejsza obszar detekajt wysoko$¢[ B 6 6 3 1 H H w kolumnie "USTAWIENIA ZALECANE" H i Funkcja "czas reakcji" powinna by¢ ustawiona
montaZu w tabeli. na (2) "$redni" a funkcje "detekcja pojazdu"
9. Najwigkszy obszar detekcji 3.5m 6 5 4 1 oraz "detekcja czlo_wicka" zgodnie
’ 2.5m 4 4 4 1 PrzekazZnik PrzekaZnik PrzekazZnik PrzekaZnik i"{’ytycZnXLTé%iT\KICISEZISI?Xn%IXLVECANE"
Kat pochylenia czujnika wykrycia wykrycia wykrycia wykrycia otutr)m;_lc
pochy W czlowieka pojazdu czlowieka pojazdu W tabelt.
N ' 15° 30° 45° | >45°
: 1. Niska
De_tekc_]a , m 1 2 2 1 PRZYKLAD 3: Centrala steru]qca z dwoma wejSciami przekaZnikowymi. Jeden przekazmk do pelnego
CAR pO]aZdu 2. Srednia * wysoko$é 5m 1 2 2 2 otwarcia bramy kiedy zbliZa si¢ pojazd a drugl do polowicznego otwarcia bramy gdy zbliZa si¢ czlowiek.
3. Wysoka montazu [365m | 1 2 2 3
2.5m 1 2 2 3
Detekcja bez thumienia przej$cia poprzecznego
K3t pochylenia czujnika
15° | 30° 45° | >45°
m 1 1 1 1
wysoko$¢ Sm 1 1 1 1
. . montazu | 3.5m 1 1 1 1
Detekcja 1 Min ¥ Dla ustawienia 1, opcja ttumienia detekcji przej$cia
g 2.5m 1 1 1 1
PER czlowieka --- poprzecznego jest wylgczona.
7 Max Dla ustawien 2-7, O]icja thumienia detekeji przej$cia Detekcja z thumienia przej$cia poprzecznego
poprzecznego jest wigczona Kat pochylenia czujnika
15° 30° | 45° | >45°
m 4-7 2-7 2-7 2-7 .
wysoko$¢ - B ~ - Centrala sterujgca Podlacz przekaZnik wykrycia pojazdu oraz
5m 4-7 4-7 4-7 4-7 3
montaZu 3em 47 7 57 57 przekaZnik wykrycia czlowieka do centrali
- - - - - sterujgce;j.
2.5m | 4-7 6-7 6-7 6-7 o . .
Ustaw funkcje "przekaZnik wykrycia pojazdu"
. . e na (1) "Pojazd naprz6d"
; golazg “ﬂ}t)r;()d Ustaw funkcje "przekaZnik wykrycia cztowieka"
L. - Pojazd w na (1) "cztowiek naprz6d"
OCAR PrzekazZnik 3. Pojazd napr70d /wiyk Naprzéd - detekcja przy ruchu w stron€ czujnika N Ml M P
wykrycia 4. Czlowiek / Pojazd naprzod . o - ] Funkcja "czas reakcji" powinna by¢ ustawiona na (2)
razd 5. Czlowiek / Pojazd w ty} W tyl - detekeja przy ruchu od czujnika "$redni" a funkcje "detekcja pojazdu" oraz
pojazdu 6. Czlowiek / Pojazd naprzdd / w tyt "detekcja czlowieka" zgodnie z wytycznymi
zamieszczonymi w kolumnie
* PrzekaZnik PrZ]gkaka "USTAWIENIA ZALECANE" w tabeli.
1. Cztowiek naprzdd wykrycia wykrycia
L. 2. Czlowiek w tyt czlowicka pojazdu
OPER PrzekazZnik i glh)\’:’ilek ﬂdpl’jo‘i /wty Naprzéd - detekcja przy ruchu w stron€ czujnika
wvykrycia . Pojazd naprzo
JXIY! 5. Pojazd w ty} W tyl - detekcja przy przy ruchu od czujnika 11. B}Qdy
czlowieka 6. Pojazd naprzéd /wtyt
BEAD ROZWIAZANIE
0 05 Nie $wieci sie Zaden LED Brak zasilania. Czujnik uszkodzony.
1 1s
2 2 Czujnik reaguje na ruch bramy / drzwi Zmien kat montaZu czujnika. "Zmniejsz czuto$¢". Wydhuz "czas reakcji". Zwigksz warto$¢ "detekcji czlowieka".
q
3 3s
Czas 4 5s Czas przez ktOry przekaZnik pozostaje . . . . . Czujnik ma wlgczong funkeje "blokade kontroli zdalnej", od}gcz czujnik od zasilania po ponownym podlgczeniu przez 30 min mozliwe jest wejscie w tryb
TIME za}qczema 5  10s aktywny po detekcji. Czujnik nie reaguje na pilota kontroli zdalnej programowania. Baterie w pilocie sg roztadowane.
przekaanka g 582 Czlowiek jest mylony z pojazdem Zwigksz warto$€ "detekeji pojazdu". WydluZ czas reakeji. JeZeli tylko pojazdy maja by¢ wykrywane zmniejsz czulo$¢.
g ggg Pojazd jest mylony z czlowiekiem Zmniejsz warto$¢ "detekcji pojazdu". WydhuZ czas reakcji.
S
Detekcja nastepuje za p6Zno SkrO¢ czas reakcji. Zwigksz czuto$¢.
ouT Tryb pracy LTybNO. W Patrz do tabeli w rozdziale 8 — - - — —
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