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Helios 2T 2
Radarowy czujnik ruchu i czujnik obecnos$ci AIR do bram przemystowych
Ttumaczenie oryginalnej instrukcji obstugi
Informacje ogolne
Montaz na Scianie  [mm
(1) Wskaznik pracy -
(@ Sruba mocujaca AIR
(3 Detekcja AIR ol -
(}detekcja obecnosci) 2B
(@ Sruba mocujaca radar
(&) Radar (wykrywanie ruchu)
(® Uchwyt montazowy
(@) Wtyczka przytaczeniowa
Uchwyt montazowy z Montaz w stropie  [mm]
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n Wskazéwki bezpieczenistwa
Urzadzenie moze by¢ instalowane i uruchamiane wytacznie przez odpowiednio przeszkolony i wykwalifikowany personel.
Przed rozpoczeciem prac upewnic sig, ze zasilanie elektryczne jest wytaczone.
A Ingerencje i naprawy urzadzenia moga by¢ przeprowadzane wyfacznie przez producenta.
Urzadzenie moze by¢ eksploatowane wytacznie z zastosowaniem niskiego napigcia bezpiecznego z separacja elektryczna.
Funkcje zabezpieczajace podczas zastosowania rozpatrywac zawsze w odniesieniu do cafej instalacji, a nie jej pojedynczych elementow.
Ocena ryzyka i prawidtowe zainstalowanie czujnika i instalacji naleza do zakresu odpowiedzialnosci instalatora.
Z zasady unikac kontaktu z podzespotami elektronicznymi.
1.1 Deklaracje producenta
1. Niniejszy produkt jest bezdotykowym czujnikiem, przewidzianym do 5. Pamietac o tym, aby zainstalowa¢ i wyregulowaé czujnik stosownie
montazu na $cianie/w stropie oraz do zastosowania w potgczeniu z do ustaw i norm obowigzujacych w kraju, w ktérym produkt jest
brama przemystowa. montowany.
2. Podczas ustawiania obszaru detekeji czujnika pamigtac, aby nie 6. Przed opuszczeniem miejsca montazu upewnic sie, ze produkt jest
znajdowaty sie w nim ruchome obiekty. prawidtowo zamontowany i dziata poprawnie. Objasni¢ wtascicielowi
3. Przed wtgczeniem zasilania elektrycznego sprawdzi¢ okablowanie, budynku/uzytkownikowi prawidtowa obstuge bramy i produktu.
aby unikna¢ uszkodzen lub nieprawidfowego dziatania wyposazenia 7. Ustawienia produktu moga by¢ zmieniane wyfacznie przez montera lub
podtaczonego do produktu. technika serwisowego. Odpowiednie ustawienia i date modyfikacji
4. Korzysta¢ z produktu wytgcznie w sposéb opisany w dotaczone; nalezy wpisa¢ do podrecznika konserwacji bramy.
oryginalnej instrukcji obstugi.
Ostrzezenie: W razie nieprzestrzegania stosownych instrukcji i ] o ] ] L
niewtasciwej obstugi moze doj$¢ do odniesienia przez uzytkownika Nastgpujace warunki maja niekorzystny wptyw na instalacjg czujnika:
ciezkich lub $miertelnych obrazen.
¢ \ / @/ g § E__ 2/ Bet %
Ostroznie: \W razie nieprzestrzegania stosownych instrukcji i = N N N 1 N
niewtasciwej obstugi moze doj$¢ do powstania szkdd osobowych : — — (l
i/lub materialnych. — —
@ Uwaga: Zwraca¢ szczegélng uwage na fragmenty oznaczone tym Mgfa, dym Wilgo¢ Wibracje Obiekty Odbicia $wiatta %
symbolem. 3




n Zakres dostawy i montaz

21 Zakres dostawy

— czujnik — uchwyt montazowy

— kabel przytaczeniowy o dt. 10 m — 2 $ruby montazowe
ze 7taczkq wtykowa — instrukcja obstugi

22 Montaz

1. Odkreci¢ obie $ruby mocujace, aby zdja¢ obudowe czujnika z uchwytu
montazowego. Dopilnowa¢, aby zadne czgsci nie zginety.

2. Na $rodku nad brama wywierci¢ dwa otwory montazowe o Srednicy
g 3.4 mm zgodnie z uktadem otworéw wierconych na uchwycie
montazowym.

3. W razie potrzeby wywierci¢ otwor o Srednicy @ 10 mm, aby poprowa-
dzi¢ kabel przytaczeniowy przez $ciang lub strop.

4. Przymocowa¢ uchwyt przy uzyciu dotaczonych $rub montazowych.
Nastepnie ponownie umiesci¢ obudowe czujnika na uchwycie
montazowym i przykreci¢ Sruby mocujace.
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“ Potaczenia elektryczne

=

Przyktadu montazu

Montaz na $cianie Montaz w stropie

@ Sruba mocujaca AIR
(@ Sruba mocujaca radar

Ostrzezenie! Przed rozpoczeciem prac upewnic sig, ze zasilanie elektryczne jest wytgczone. Podczas przeprowadzania kabla montazowego
przez otwér w $cianie lub stropie dopilnowag, aby nie zostat uszkodzony.

Biaty o— Zasilanie elektryczne
B.razowy o— 12-_2/4 .\/AC,12—30“VDC
é;{;nv —_ 2 :}WYJSCIG aktywacji
Nbosi = 3 o peaalacs i
Eiz::vyo”y — 4 7 Wyjscie AUX

®

nie wchodzi€ ani nie wjezdza¢ w obszar detekcji.

n Konfiguracija

1. Podtaczy¢ kabel przyfaczeniowy do ukfadu sterowania bramy zgodnie
zilustracja po lewej stronie.

2. Pofaczy¢ ztaczke wtykowa czujnika z wtyczka przytaczeniowa kabla.

3. Wiaczy¢ zasilanie elektryczne. Wyregulowa¢ obszary detekcji czujnika
(patrz rozdziat 4.3) i dopasowac ustawienia za posrednictwem
aplikacji mobilnej (patrz rozdziat 4.1).

Uwaga: Zwrdci¢ uwage, aby kabel przytaczeniowy zostat prawidtowo podfaczony do uktadu sterowania brama, zanim zostanie wtgczone
zasilanie elektryczne. Po podtaczeniu zasilania elektrycznego lub po dopasowaniu ustawien za pomoca aplikacji pamigtac, aby przez 10 sekund

4.1 Aplikacja mobilna do konfiguracji czujnika

Korzysta¢ ze smartfona/tabletu, aby modyfikowaé ustawienia czujnika
Helios 2T. Aplikacja jest bezptatna, pobranie moze spowodowaé
naliczenie optat komunikacyjnych.

Przed rozpoczeciem korzystania z aplikacji

Wraz z rozpoczeciem korzystania z aplikacji mobilnej akceptujg Panstwo
podane wytyczne dotyczace licencji i ochrony danych, a takze wyrazaja
Panstwo zgode na wykorzystanie informacji o lokalizacji smartfona/
tabletu oraz funkcji Bluetooth*.

Obie funkcje (lokalizacja, Bluetooth*) musza by¢ aktywowane, aby méc
korzystac z aplikacji mobilnej.

9 W miejscu oznaczonym tym symbolem w aplikacji mobilngj
znajduja sie dalsze, przydatne informacje.

Uwaga: Aby wy$wietli¢ i podac adres lokalizacji, wystarczy
aktywowac funkcje informowania o lokalizacji w smartfonie/
tablecie.

* The Bluetooth® word mark and logos are registered trademarks owned by Bluetooth SIG, Inc. and any use
of such marks by BBC Bircher AG is under license.
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Google Play and the Google Play logo are trademarks of Google LLC. App Store is a service mark of Apple Inc.

Logowanie do czujnika

Hasto standardowe: 0000

Podczas pierwszego uruchomienia aplikacji pojawia sig ekran z ustawie-
niami uzytkownika. Wprowadzanie informacji nie jest obowigzkowe.
Informacje o uzytkowniku mozna edytowaé¢ w kazdej chwili. Po zakoncze-
niu ustawien na liscie urzadzen pojawia sie wszystkie czujniki dostepne
przez Bluetooth™.

Ostroznie Zagrozenie bezpieczenstwa: Zaleca sig zmiang
hasta. W przeciwnym razie osoby nieupowaznione moga
dokona¢ zmian w ustawieniach i wptynaé na dziatanie czujnika.



4.2 Ustawienia kata montazu czujnika

Czujnik posiada z lewej i prawej strony skalg, a na uchwycie montazowym - oznaczenia potrzebne do montazu na $cianie lub w stropie.

Wyregulowac¢ skale odpowiednio do oznaczen na uchwycie montazowym.

@ Uwaga: Przed ustawieniem czujnika pod odpowiednim katem odkreci¢ odpowiednig $rube mocujaca, aby unikna¢ uszkodzen obudowy czujnika

(patrz rozdziat 2.2).

1. Odkreci¢ $rube mocujaca AlR/radar
2. Ustawi¢ kat AlR/radaru

3. Przykrecic¢ $rube mocujaca AlR/radar

Kat AIR i radaru moga by¢ regulowane niezaleznie od siebie.

Sruba mocujaca AIR (z lewej strony)

Daleko

Blisko

Czujnik dysponuje dwoma rzedami detektoréw AIR sprzezonych mechanicznie.

Dlatego tez ich obszar detekcji jest ustawiany wspdlnie (patrz ilustracja w rozdziale 4.3).
Na potrzeby regulacji detektoréw AIR zamkna¢ brame i aktywowac tryb instalacji

w aplikacji («<ON»). Zapobiegnie to ruchom bramy podczas prac przy czujniku.

Sruba mocujaca radar (z prawej strony)

Blisko

Po zakoriczeniu ustawier ponownie wytaczy¢ tryb instalacji («OFF»).

Oznaczenia na uchwycie montazowym

w przypadku
montazu w stropie \'ﬁ i
A o
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Uchwyt montazowy

4.3 Obszary detekcji czujnika (wartosci referencyjne)

AIR (detekcja obecnosci)

Radar (wykrywanie ruchu)

Kat
[m]
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Obszar detekeji

4.0 T \
podczas wczesnego \évg rywénia

40

Przyktad
Wysoko$¢ montazowa dm
Kat pochylenia +30°
Czutosc Lvb
Czuto$¢ Lv9
(wczesne wykrywanie)

Uwaga: Pamietac o tym, ze obszar detekcji AIR nie obejmuje skrzydfa bramy i ze w poblizu nie moga znajdowat sig zadne przedmioty silnie
odbijajace $wiatto. W przeciwnym razie moze doj$¢ do btednych reakeji lub przesycenia sygnatu.



44 Kontrola

Sprawdzi¢ dziatanie, wchodzac/wjezdzajac w obszary detekcji czujnika. Obrazy sa obrazami reprezentatywnymi.

Status/pozycja | Zasilanie Faza uczenia Poza granicami | Wejscie w obszar | Wejscie w Wejscie w obszar | Wejscie w obszar
elektryczne (ok. 10s) obszaru detekeji | detekcji radaru obszar detekcji | detekcji drugiego | detekcji pierwszego
WYL (wezesne wykrywanie) | radaru rzedu detekt. AIR | rzgdu detekt. AIR
Wskaznik Wiyt Migocze na Zielony Miga na poma- Pomarariczowy | Czerwony
pracy zielono ranczowo czerwono
i Obszar detekcji radaru (wczesne wykrywanie) Pozostate wskazniki pracy
k i h
(wykrywanie rucho) Status Wskaznik pracy
Obszar detekcji radaru Gotowos¢ (tryb instalacji) 76tty
(wykrywanie ruchu) - - - -
Przesycenie sygnatu Miga powoli na zielono
- Obszar detekeji AIR Btad urzadzenia Miga szybko na zielono
(detekcja obecnosc) Potaczenie czujnika z aplikacja Miga powoli na zielono i
niebiesko
“ Parametry techniczne
Model Helios 2T Metoda komunikacji Bluetooth LE (wersja 4.0)
Kolor Czarny Wyjscie aktywacji Przekaznik pétprzewodnikowy,
Wysokosé montazowa 20mdo6.0m' maks. 50 VAC/DC o
— — maks. 0.3 A (obciazenie oporowe)
Czestotliwo$¢ nadajnika 24.2 GHz — — - -
e . Uzupetniajace wyjscie Przekaznik p6tprzewodnikowy,
Moc emisji nadajnika <12.7 dBm bezpieczeristwa maks. 50 VAC/DC
Obszar rozpoznawania Patrz obszar rozpoznawania maks. 0.3 A (obcigzenie oporowe)
Metoda rozpoznawania Radar Wyjscie AUX? Przekaznik pétprzewodnikowy,
Aktywna podczerwien’ mallzs. 303\/AAC/bD[': o
Ustawienie kata Obszar detekcji radaru 0 do +50° - " ;2258/' NEMA(Z Cigzenie oporowe)
= topien ochron
Obszar detekcji AIR —15 do +40° P y
Masa 600 g

12 do 24 VAC +10% (50/60 Hz)

Zasilanie elektryczne

12 do 30 VDC +10% @ Uwaga: Ze wzgledu na proces statego ulepszania produkiu zastrzega sig
Pobdr mocy 3W (< 4.5 VA w przypadku AC) ﬁerzcix\:ﬁc(igyryszapowed2|anych zmian w wymienionych tutaj danych
Wskaznik pracy Patrz kontrola (rozdz. 4.4)

' Rozpoznanie osoby jest mozliwe przez czujnik zainstalowany na wysokosci do 4 m.
2 Aktywna podczerwien petni funkcje detektora obecnosci.
* Dodatkowe wyjécie dla lampki ostrzegawczej etc.

Wyj$ciowy czas podtrzymania > 0.5 s (do wyboru przez aplikacje)

Czas reakcji < 0.3 s (do wyboru przez aplikacje)
—35do +55°C

<80% wzgl.

Temperatura robocza

Wilgotno$¢ powietrza

n Deklaracja zgodnosci
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N certyfikat Fec

Niniejsze urzadzenie spetnia wymagania zawarte w czesci 15 przepiséw FCC oraz wymagania normy RSS-210 organizacji Industry Canada.

n Kontakt

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.hircher.com

Designed in Japan / Made in China
4

Patrz zafgcznik

Urzadzenia oznaczone tym symbolem nalezy utylizowaé osobno, zgodnie z prawem krajowym dotyczacym ekologicznego usuwania,
przetwarzania i recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

Ostrzezenie: Dokonanie zmian lub modyfikacji urzadzenia moze skutkowaé wygasnigciem pozwolenia na jego eksploatacje, wydanego
przez FCC.



